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1. Wskp.
Projekt swym zaggiem obejmuje budogvsieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjndueniowej
w dzielnicy SULISLAWICE | SULISLAWICE KOLONIA w Kéiszu w nasgpujacych ulicach:
ZachodniejSwietlanej, P.Sulistawickiego, Pogodnej, Raskiej, Celtyckiej, Olszynowej,
Sulistawickiej, Patacowej, Milenijnej, LechostawskiWenedow, Piwonickiej.w Kaliszu zgodnie z
dokumentagj projektowg oraz wskazaniem Inwestora. Projektowana kanalizacji sanitarnej
grawitacyjno-cdnieniowa wraz z przykanalikami oraz czteroma progpowniamisciekdw ma za
zadanie przyjcie sciekdw socjalno-bytowych z terenu dzielnicy SULISNICE i
SULISELAWICE KOLONIA , by umaliwi ¢ zabudowanie terenéw zgodnie z planem
zagospodarowania przestrzennego i pcxdnie pozostatych ulic.

1.1. Nazwa zamoéwienia.

Budowa kanalizacji sanitarnej w dzielnicy Sulistaav Sulistawice Koloniaw Kaliszu

1.2. Przedmiot i zakres zastosowanej specyfikaghhicznej.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznyclh wymagania techniczne dotyce wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonaniem kanalizacji sanitarnej w zakrpedanym w pkt. 1.3.

1.3.Zakres robot olgtych specyfikacjami technicznymi.

Projekt swym zaggiem obejmuje budogwsieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej w daiely
SULISEAWICE | SULISELAWICE KOLONIA w Kaliszu o 4cznej dtugéci L = 9571 m.( bez
przykanalikéw ) w nagpujacych ulicach: Zachodniefwietlanej, P.Sulistawickiego, Pogodne;j,
Romaiskiej, Celtyckiej, Olszynowej, Sulistawickiej, Patavej, Milenijnej, Lechostawskiej,
Weneddw, Piwonickiej. Podziat kolektorow na poszane ulice wyglda nasfpujaco:

L.P. | ULICA MATERIAL DLUGOSC |UWAGI
1 ZACHODNIA kam 200 943 m
kam 250 1326 m
2 SWIETLANA kam( 200 180 m
3 P. SULISLAWICKIEGO |kam 200 1287 m
4 POGODNA kamO 200 185 m
5 ROMANSKA kam 200 343 m
6 CELTYCKA kam 200 390 m
7 OLSZYNOWA kam O 400 1061 m
8 SULISEAWICKA kam 200 635 m
kam 250 604 m
kam[ 400 37m
9 PALACOWA kamO 200 646 m
10 MILENIJNA kamO 200 883 m
11 LECHOSEAWSKA kamO 200 410 m
12 WENEDOW kam 200 638 m
13 PIWONICKA PVCO 400 3m




Podziat kanalizacji énieniowej o 4cznej dtugdéci L = 3503 m na poszczegodlne ulice waga

nastpujaco:
L.P. |ULICA MATERIAL DLUGOSC |UWAGI
1 ZACHODNIA PEO 160 460 m
2 PALACOWA PEO 90 695 m
3 MILENIJNA PEO 90 547 m
4 LECHOSEAWSKA PEO 90 382m
5 SULISEAWICKA PEO 90 18 m
PEO 225 1369 m
6 ROMANSKA PEO 90 32m

Zestawienie przepompowstiekOw sanitarnych

Miejscowa¢ |Nr | Typ pompy Typ pompowni Parametry techniczne
Sulistawice P-1 07 HM 1242/NP 3102/80-polimerbeton
ul. Patacowa NP 3102.181 SH/255 (2P @ wewzbiornika 1200
nr dziatki 155 4,2 kW 2875 obr/min |Qhmax = 4,00 m3/h mm
ZDM Kalisz PE 90mm H zbiornika 4240mm
Qp=5,001I/s
Hp = 26,30 m.n.p.m
Sulistawice P-2 07HM1236/CP3127/80-2polimerbeton
ul. Milenijna CP3127.181SH/257 |P @ wew zbiornika
nr dziatki 199 7,40 KW; 2920 obr/minQhmax = 11,00 m3/h 1200mm
ZDM Kalisz PE 90mm H zbiornika 3640mm
Qp=5,101/s
Hp = 37,50 m.n.p.m
Sulistawice P-3 07HM2054/CP3127/1001 beton B 45
ul. Swietlana CP3127.181MT/431 |2-P @ wew zbiornika
nr dziatki 7/2 5,90 kW; 1450 obr/min QHmax = 30,00 m3/h | 2000mm
Miasto Kalisz PE 160mm H zbiornika 4510mm
Qp=13,301/s
Hp = 13,50 m.n.p.m.
Sulistawice P-4 07HM2539/NP3153/1001 beton B 45
ul. NP3153.181HT/451 |2-B @ wew zbiornika
Sulistawicka 13,50 kW ; 1455 QHmax = 60,00 m3/h | 2500mm
nr dziatki 41/2 obr/min H zbiornika 3990mm
JiTKrzywda PE 225 mm Qp=17,201/s
Kalisz Hp = 26,10 m.n.p.m.




1.4. Okrelenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione penokrelenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:

1.4.1.Kanalizacja sanitarna sie® kanalizacyjna zewitrzna przeznaczona do odprowadzenia
sciekow bytowo-gospodarczych

1.4.2.Kanat sanitarny 4iniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego ogd@dzenia
sciekow bytowo-gospodarczych

1.4.3.Przykanalik kanat przeznaczony do pgdkenia studzienkciekowej
z siecy kanalizacyjg.

1.4.4.Studzienka przelotowastudzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatan@ni@si kanatu
na planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz nank@ch prostych.

1.4.5.Studzienka kanalizacyjnastudzienka rewizyjna — na kanale nieprzetazowyrezpiaczona
do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatéw, vespagajca jego naturalne przewietrzenie.

1.4.6.Studzienka pgtzeniowa -studzienka kanalizacyjna przeznaczonagd@énia co najmniej
dwéch kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.7.Plyta przykrycia studzienkiptyta przykrywajca komog robocz;. Wtaz kanatowy —
element dna studzienki gdzy kineg a sciang komory robocze;j.

1.4.8.Stopnie wtazoweelementy stalowe lukeliwne zapewniace komunikaej pionow; w
komorach lub studzienkach.

1.4.9.1zolacja pozioma warstwa z materiatdw izolacyjnych, ukladana na wais chudego
betonu.

1.4.10.1zolacja pionowa warstwa materiatdw izolacyjnych, uktadana na wetranychscianach
studzienki, majca na celu odizolowanie elementéw betonowych agbwiilpochodzcej z gruntu.

1.4.11.Infiltracja —przenikanie wody gruntowej do przewodu.

1.4.12.Eksfiltracja przenikanie (ubytek) wody lébiekow do gruntu.
1.4.13.Komora robocza zasadnicza eZ¢ studzienki przeznaczona do czyuono
eksploatacyjnych. Wysakokomory roboczej jest to odlegtopomidzy rzdng dolnej
powierzchni piyty lub innego elementu przykrycialgtenki,

a rzedng spocznika lub dna studzienki

1.4.14.Spocznik element dna studzienkigdzy kineg , asciang komory roboczej



1.4.15.Wtaz kanatowy elementeliwny przeznaczony do przykrycia studzienek zlinviaj gcy
dosep do urgdze: kanalizacyjnych

1.4.16.Pompownidciekow —kompletne, w petni zautomatyzowanezdeenie styce do
pompowaniaciekdéw sanitarnych

[.4.17. Kineta- koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizaeyj

1.4.18. Podsypka materiat gruntowy mdzy dnem wykopu a przewodem . kanalizacyjnym i
obsypl.

1.4.19. Obsypkamateriat gruntowy ngdzy podiazem lub podsypka zasypk wykopu.

1.4.20. Specyfikacje Techniczne Wykonania i OdbioRobét Budowlanych- zwane dalej
Specyfikacjami Technicznymi o skrécie (STI), stanrpwpracowania zawiergie w szczegolrioi
zbiory wymaga, ktore a niezlzdne do okrélenia standardu i jakoi wykonania robét, w zakresie
sposobu wykonania rob6t budowlanych, setaosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidiGaio
wykonania poszczegolnych robot.

1.4.21. Dziennik budowy- dziennik, wydany zgodnie z obaaujagcymi przepisami stanoyey
urzedowy dokument przebiegu robo6t budowlanych orazzadarokoliczngci zachodzcych w toku
wykonywania robot.

1.4.22. Laboratorium- laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zmjpeego, niezédne do
przeprowadzenia wszelkich badardéb zwiazanych z ocenjakaosci materiatdw oraz robét.

1.4.23. Przedgwziecie budowlane- kompleksowa realizacja inwestycji polegaj na wybudowaniu
kanalizacji sanitarnej wodykt. 1.3.0. ,Wymagagolnych”

1.4.24. Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczngalea autorem Dokumentacji Projektowe.

1.4.25. Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonawgowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kdkitra

1.4.26. Irgynier — osoba wyznaczona przez Zamayageio, upowzniona do spawowania nadzoru nad
obiektami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizaciji.

1.4.27. Inne definicjgpozostate definicje zgodne z narfAN-EN 752-1 oraz FIDIC.

1.5.0. OgoIne wymagania dotygz rob 6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kaoboét oraz ich zgodré z Dokumentagj Projektovy i
pozwoleniem na budaw Ponadto Wykonawca zobayany jest do przestrzegania wymogéw
przedstawionych w poszczegolnych STI:




1. STI-01.00 Wymagania

2.STI-01.01 Wytyczenie trasy i punktow wia@eziowych
3.STI-01.02 Rozbiorka elementow drog

4.STI-01.03 Roboty ziemne

5.STI-01.06 Kanalizacja sanitarna

6.STI-01.07 Odtworzenie nawierzchni

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiagcy w terenie okrdonym w dokumentach kontraktowych przeka\Vykonawcy plan  budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaiem prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj
gtownych wspotrzdne punktéw gtownych trasy kanalizacji sanitarmagaeperdw, dziennik budowy

i ksigge obmiaréw oraz dwa egzemplarze dokumentaciekimjvej i dwa komplety STI.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzigfi@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki ggfrae Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.

Dokumentacja Projektowa sktada sinastpujacych elementow:

- projekt budowlano-wykonawczy kanalizacji sanigrn

- przedmiary rob6t dla w/w dokumentaciji projektawej

- informacja dotyczra bezpiecZestwa i ochrony zdrowia dla w/w rob6t budowlanych,

- dokumentacja przedprojektowa (dokumentacja geoiezna)

W/w komplety dokumentacji znajdujse w posiadaniu Zamawigiego i zostanprzekazane
Wykonawcy po przyznaniu kontraktu. .
Dokumentacja Projektowactizie zawierérysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykaze
podanym w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowéeni

1.5.3. Zgodné&é robot z Dokumentaaj Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrez atodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdathojednym z
nich g obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej ailentacii.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw obpuye nasfpujaca
kolejnas¢ ich waznasci:

a) Specyfikacje Techniczne

b) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie mige wykorzystywa blkdow lub opuszczZze w Dokumentach Kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiad@nmzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

Inwestor reprezentowany jest w trakcie trwania bwlgorzez wyznaczonego przez siebie
Inzyniera. Wszystkie wykonane roboty i dostarczonatematy lgda zgodne 2z Dokumentag]
Projektovg i STI.



Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STédly uwazane za wartei docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach olilenego Polskimi Normami. W przypadku gdy materiaty
lub roboty nie bda w pelni zgodne z DokumentadProjektovg lub STI, ale ogignigta zostanie
mozliwa do zaakceptowania jakdelementu budowli, to kynier mare zaakceptowatakie roboty i
zgodzt sk na ich. pozostawienie, jednak zastosuje odpowsedotgcenia od ceny kontraktowej,
zgodnie z ustaleniami szczegotowymi kontraktu i8I, W przypadku, gdy materiaty lub roboty
nie keda w. pelni zgodne z Dokumentadprojektovy lub STI, i wplynie to na niezadowadajp
jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzynraciau publicznego
na placu budowy, w sposéb okiany w STI-01.00 ,Wymagania ogoélne", w okresie tniza
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru kécowego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwat, tymczasowe
urzadzenie zabezpieczap takie jak: ogrodzeniaswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, zapory
itp., zatrudni dozorcéw i podejmie wszelkie ingredki niezlegdne dla ochrony robét, bezpieagava
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni- state warunki widocgrionv dzier i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzdlbw bezpieczestwa.

Przed przygpieniem do robot Wykonawca urédg w miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera, tablice informacyjne, ktorych ksztalt, vi@i¢ i tres¢ bedzie zgodna z Rozpaidzeniem
Komisji (WE) Nr 621/2004 z dnia 01.04.2004r. orgavieem polskim.

Tablice informacyjne dma utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg kontraktovy.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrzek zng i stosow& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczice ochronyérodowiska naturalnego. W okresie trwania realizemtraktu, a do zakaczenia i
odbioru kaicowego robot, Wykonawceetizie .podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na
celu stosowanie @i do przepiséw i norm dotygeych ochronysrodowiska na placu i wokot placu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wkasioi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia i hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢ptivie jego sposobu
dziatania. Optaty i kary za przekroczenie w trakeializacji robét norm, okéonych w odpowiednich
przepisach dotygzych ochronyrodowiska, obazajs Wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegagrzepisow ochrony przeciwgarowej. Wykonawcadulzie utrzymywa
sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na nterebaz
produkcyjnych, pomieszczeniach biurowych, mieszidini magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalneds sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisa

i zabezpieczone przed dgsm osob trzecich. Wykonawca ¢dbhie odpowiedzialny za  wszelkie
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straty spowodowane jmrem wywotanym jako rezultat realizacji robot gliseez personel Wykonawcy.

15.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwahg szkodliwe dla otoczenia, nieglg dopuszczalne dozycia. Nie
dopuszcza eiuzycia materiatbw wywotuicych szkodliwe promieniowanie oegtniu wikszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowsteu do robét powinny mée swiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawnigadnostk, jednoznacznie okfkjace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatdw sedowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp&aiczeniu ich szkodliwé
zanika (np. materialy pylaste) mpgby wyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.z88 wymagag tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatdw od wigiwych organéw administracji pstwowe.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayiaj

1.5.8. Ochrona wiasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobogzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenilesndci publicznej i
prywatnej. Jeeli w zwigzku z zaniedbaniem, nieddavym prowadzeniem robét lub brakiem
koniecznych dziataze strony Wykonawcy nagi uszkodzenie lub zniszczenie wiastigublicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi ldbworzy uszkodzapwiasngé. Stan naprawionej
wiasndgci powinien by nie gorszy ni przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ockrarzdzer uzbrojenia terenu takich jak: przewody,
rurociagi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpdwich wiadz Edacych wigcicielem tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przean@aiapcego odnénie doktadnego
potazenia tych urgdzer w obebie placu budowy. O zamiarze, przysenia do robdt w pobiu tych
urzadzen, badz ich przetaenia, Wykonawca powinien zawiadd@nmtascicieli urzadzen i Inzyniera.
Wykonawca jest zobowkany w okresie trwania realizacji kontraktu do detevego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tychdass. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i
urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwiocznie powiadondymiera i zainteresowane jednostki
bedace wigcicielami lub eksploatygy te instalacje i ugdzenia oraz dzie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aagr Wykonawca duzie
odpowiadd za wszelkie spowodowane przez jego talE@uszkodzenia wdzen uzbrojenia
terenu wskazanych w dokumentacjach dostarczonygbrzem Zamawiagedo.

1.5.9. Ograniczenie obgier osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sii do obowizujacych ogranicz@ obchzen osi pojazdéw podczas
transportu materiatdw i st na drogach publicznych poza granicami placu wydbJzyska on
wszelkie niezbdne zezwolenia od odpowiednich wladz ngaie pojazdéw o ponadnormatywnych
obcigzeniach osi i w sposébagty bedzie powiadamiat liyniera o fakcie #ycia takich pojazdéw.
Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od odpdwialndgci za uszkodzenia drég, ktore
mog by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzeniargpdowane ruchem budowlanym i
bedzie zobowazany do naprawy uszkodzonych elementow na wiasegtkegodnie z poleceniami
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Inzyniera.

1.5.10. Bezpiecastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawceadbie przestrzegaprzepisow dotycgych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegolsm Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowez nie spetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni igdlzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczap, socjalne oraz spitzi
odpowiedrny odziez dla ochronyzycia i zdrowia osOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiearswa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie issuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrpmobdt i za wszelkie materiaty i @dzenia aywane do
robdt od daty rozpogzia do zakaczenia i odbioru kicowego robot. Wykonawcaedizie utrzymywa
roboty do czasu Kaowego odbioru. Utrzymanie powinno¢hgyrowadzone w taki sposob, aby budowana
kanalizacja sanitarna i deszczowa lub jej elemégty w zadowalajcym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru kKeowego.

Jeili wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie dgniera powinien
rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie paiej w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowaniegto prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowrany jest zna wszystkie obowizujgce przepisy zawarte w ustawach i
rozporadzeniach, a tale inne przepisy zwzane z wykonaniem przedmiotowych robét, oraz przesst
ich w czasie wykonywania prac.

1.5.13. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drog@ueen czasie wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizagznakowanie i utrzymanie objazdow w trakcie
prowadzenia robot zgodnie z wykonanym przez wykagavwatwierdzonym projektem organizaciji
ruchu dla poszczegdlnych etapow robét, oraz dooibiorki i likwidacji po zakéczeniu robot. Uwza se

ze zagcie pasow drogowych i wykonanie objazdow odpowiednim oznakowaniem nie podlegaj
odrebnej zaptacie issuwzgkdnione w cenie kontraktowe).

1.5.14. Odbior techniczny irozruch.

Wykonawca zobowzany jest do powiadomienia nampie oraz wpisem do dziennika budowy o
dacie rozpoogia i planowanej dacie zakozenia robot, oraz planowanych rozruchachydeen
technologicznych

Zapisy Wykonawcy w dzienniku budowy podpgsulnzynier z zaznaczeniem, prggie lub
zajeciem stanowiska.
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2. Materiaty.

2.1.0. Zrédta uzyskania materiatow.

Zrodta uzyskania wszystkich materiatdw powinny yybrane przez Wykonawcprzed rozpoegiem
robdt. Nie paniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanymycdem materialtow Wykonawca dostarczy
Inzynierowi szczegOtowe informacje dotyce proponowanegozrodta zaopatrzenia lub
wydobywania, wymagane w przepisach Prawa Budowtafiégtawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo
budowlane Dz.U.Nr 207 z 2003r., p6z. 2016 art. usd, 1-3 z pgniejszymi zmianamijwiadectwa
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownicWigrzypadku nie zaakceptowania przezhiera
materiatu ze wskazanegmoodta, Wykonawca przedstawi do akceptacjiyliera materiat z innego
zrodta. Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegodia nie oznaczaie wszystkie materialy .z tego
zrodia kgda przez Iyniera dopuszczone do wbudowania. Wykonawca zezany jest prowadgina
biezaco badania oraz kompletoivacertyfikaty, atesty iswiadectwa dopuszczenia -w celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob ggty beda spetniaty
wymagania STI.

2.2.0. Pozyskiwanie materiatdow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrany dostarczalnzynierowi wymagane dokumenty przed rozgotzm
eksploatacjizrédta. Wymagania te dotygzmaterialdw stosowanych do wykonywania pagtgod
rurochgi, studnie i separator, oraz do osypki ruggow i wymiany gruntu w wykopie, stosowane
do zalgen projektowych zawartych w poszczegolnych Dog&atacjach Projektowych, a ek
materiatdw stosowanych do odtworzenia nawierzdMykonawca ponosi  odpowiedzialtio za
spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych poszczegolnych materia-ow z jakiegokolwiek
zrodta dostaw. Wykonawca poniesie wszystikieszty zwizane z pozyskaniem materiatow
i dostarczeniem ich do rob6t. Wszystkie materialgawiadajce wymogom pozyskane z wykopow na
placu budowy lub z innych miejsc wskazanych w dakuotacjach kontraktowychetls wykorzystane do
robot lub odwiezione na odklad odpowiedrdo wymaga kontraktu lub wskasanzyniera. Za
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyriera. Wykonawca nie etizie prowadz
zadnych wykopéw w obbie placu budowy poza tymi, ktére zostayszczegolnione w
dokumentach kontraktowych.

2.3.0. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane naftedo czasu gdyeola one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerdaohowaty swaj jakas¢ i wiasciwos¢ do robét i
byty dostpne do kontroli przez #yniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatoyda b

zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych zmrerem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykogawc

2.4.0. Wariantowe stosowanie materiatlow.

Jeli Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
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materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad -Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedryciem - materiatu, albo w okresie gdizym, j&li bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatumaze by p&zniej
zmieniany bez zgody Hgniera.

3. Spret.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spytn, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét. Spgzuzywany do robot powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w STI lub  projekcie  organizacji obét. W przypadku braku ustélev takich
dokumentach spegz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera. Liczba [
wydajna¢  sprztu  kedzie gwarantow@a przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi  w Dokumentacji  Projektowej, STI i wskedach Igyniera w terminie
przewidzianym kontraktem. Spgitzbedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
robot ma by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym togmsci do pracy. Bdzie on
odpowiadat wymaganiom ochrongrodowiska i przepisom dotyggym jego uytkowania.
Wykonawca zobowdzany jest do dostarczeniazymierowi kopii dokumentéw potwierdzgjych
dopuszczenie spgii do wytkowania, w przypadkach, gdy wymagajego przepisy. el
Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglunazliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyhiera o swoim zamiarze, wyboru co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji lzyniera nie mee by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
kontraktu, zostanprzez Irkyniera niedopuszczone do robdét.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wlasém przewagonych materiatow. Liczba
srodkow transportu dmzie zapewnia prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkrg/mi
Dokumentacji Projektowej, STI iwskazaniachyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazibyda spetnia@ wymagania dotyeze przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiggbt na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadag warunkom kontraktu, na polecenigyniera
beda usungte z placu budowy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdaderenu budowy.

5. Wykonanie robot.
5.1.0. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z kontraktem oraz za jako
zastosowanych materiatbw i wykonywanych tpbagodnie z wymogami przepisow Prawa
Budowlanego (Dz. U. Nr 207 z 2003 r. p6z. 2016) arust. | pkt. 13 i art. 41-47. Wykonawca
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ponosi odpowiedzialrsé za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgso wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami ednymi okrglonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera. Nasfpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganesli wymaga bedzie tego laynier,
poprawione przez wykonawma wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot wylznaczenia
wysokdaci przez Irkyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedziglriza ich doktadng.

5.2.0. Polecenia lgyniera.

Inzynier kedzie podejmowadecyzje we wszystkich sprawach zranych z jakécia robot, ocen
jakaosci materiatow i posipem robot, a ponadto we wszystkich sprawachgzamiych z interpretagj
Dokumentacji Projektowej i STI oraz dotycych akceptacji wypetnienia warunkow kontraktu prze
Wykonawe. Inzynier kedzie podejmowa decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny. Deeyzj
Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i element@ot lgdg oparte na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, DokumgnRrojektowej i w STI, a tate w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uwzgbdni wyniki bada materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wysgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatowcow§vdadczenia z
przeszigci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvgap na rozwzam kweste. Inzynier
jest upowaniony do kontroli wszystkich robot i kontroli wszigch materiatdw dostarczonych
na budow lub na niej produkowanych, askapc przygotowanie i produkgjmateriatow.
Inzynier powiadomi Wykonawgo wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te matsariatoboty,
ktore nie spetnigjwymaga jakosciowych okrglonych w Dokumentacji Projektowej i STI.

Z odrzuconymi materiatami nale postpowa jak w pkt. 2.4.0. Polecenia 4yniera powinny by
wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymagmizez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego typéanosi Wykonawca.

6. Kontrola jakaici robaot.
6.1.0. Program zapewnienia jakoi.

Do obowhzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiviera
programu zapewnienia jakw, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarat@j wykonanie rob6t zgodnie z
Dokumentacj Projektows, STI oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymzep Irzyniera.
Program zapewnienia jak@ bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0goln opisupcs:

- . organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bezpieczéstwo i higiena pracy,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaékoterminowad¢ wykonania poszczegoélnych elementow
robét,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jak@ wykonywanych robét,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumasrnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zlpcowadzenie bad®
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- sposbéb oraz forgngromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wychganych wnioskdéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i feprzekazywania tych informacjignierowi,

b) cz$¢ szczegbtow opisupcs dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiizroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatdw, kruszyw
itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw puted; ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedeipomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow ikamywania
poszczegolnych elementow robdt,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2.0. Zasady kontroli jak€ci robot.

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby oggmc
zalarory jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelrkontrob robo6t i1 jakéci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni. system kontroli, aatapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badanateriatbw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli zynier mae zagdat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowats;.

Wykonawca bdzie przeprowad#a pomiary i badania  materiatdw orazobdt z
czestotliwoscia  zapewniajca  stwierdzenie, ze  roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STI. Mininm& wymagania co do zakresu b@&dach
czestotliwos¢ 53 okreslone w STI, normach i wytycznych. W przypadku, gdg zostaty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznigyazapewni wykonanie robét zgodnie z
kontraktem. Wykonawca dostarczyzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane gdzenia

i sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg,  zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadaj wymaganiom norm okéjacych procedury badalnzynier kgdzie mi€ nieograniczony
dostp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. ynier  lpdzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkakniedocignicciach  dotyczrych — urzdzen
laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy persohgbumetod badawczych.
Jezeli niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wptynaé¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatédw i dépye do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoegnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostasungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakb tych materiatdw. Wszystkie koszty zmane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatow ponosi Wykonawca.

6.3.0. Pobieranie prébek.
Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,

opartych na zasadzieée wszystkie jednostkowe elementy produkcji moBy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badlainzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwosé udziatu w
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pobieraniu prébek. Na zleceniezyniera Wykonawca duoizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktore bugavatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zogtan
przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Kodyth dodatkowych bada
pokrywa Wykonawca tylko w. przypadku stwierdzeosterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy. Pojemniki do pobierania probek materialtdw wyajagych tego typu
opakowa beda dostarczone przez Wykonayt zatwierdzone przez hgniera. Probki dostarczone
przez Wykonawg do bada wykonywanych przez dgniera Ilgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przamiera.

6.4.0.Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarydiy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp, gdy
normy nie- obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w STI, stogsawazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przégmiera. Przed przygiieniem do pomiaréw lub bada
Wykonawca powiadomi Hyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lulaéaia. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi &anigiich wyniki do akceptaciji fiyniera.

6.5.0. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafligak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jgkd Wyniki bada

(kopie) Ilgda przekazywane Hynierowi na formularzach wedtug dostarczonpg®z niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.0. Badania prowadzone przezymiera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdwradia ich wytwarzania i zapewniona mudzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej -weryfikacji systemu kontraiib6t prowadzonego przez Wykonawdedzie
oceni@ zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami STI na podstawymikéw bada dostarczonych
przez Wykonawg

Inzynier maze pobierd probki materiatow i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaimemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubatiamwych
bada, albo oprze si wylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgainoateriatdw i robét z
Dokumentagj Projektows i STI. W takim przypadku catkowite koszty powtéchy lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zogtpreez Wykonawge

6.7.0. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier mae dopscic do uycia tylko te materiaty, ktore posiadaggodnie z wymogami
Prawa Budowlanego (Ustawa z dnia"7 lipca 1994Prawo budowlane Dz. U. Nr 207 z 2003r., poz.
2016 art. 10, ust. 1-3 z fdiejszymi zmianamikwiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie. W przypadku materiatow, dla ktérychwwdokumenty & wymagane przez STI,
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kazda

partia dostarczona do robdtdbie posiadate dokumenty, oké®jace w sposédb jednoznaczny
jej cechy. Produkty przemystowe magosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta,

a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bhadeda
dostarczone przez Wykonayvinzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spefiych wymaga
beda odrzucone.

6.8.0. Dokumentacja budowy.

6.8.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujgcym Zamawiaicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoovigadca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oklmwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygdla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcziepny budowy. Kady zapis w
dzienniku budowy &dzie opatrzony dajego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasmap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy dula czytelne, dokonane
trwalg technilg, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera. Do dziennika budowy-nale
wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawgeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przezigniera programu zapewnienia jakbdi harmonogramdw robot,

- terminy rozpocgia i zakd@czenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudsa i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygzprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia kyniera,

- daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania robét podleggch
ograniczeniom- lub wymaganiom szczegolnym wazki z warunkami klimatycznymi,

- zgodnéc rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotycre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robot,

- dane dotyece sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowdiodlaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budoveglatprzediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniag¢siDecyzje Izyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pezyg lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika
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budowy obliguje layniera do ustosunkowaniae¢.dProjektant nie jest jednak stgpkontraktu i
nie ma uprawnie do wydawania pole@Wykonawcy robot.

6.8.2. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgododub certyfikaty zgodnici materiatow, orzeczenia o jadad
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bada/ykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jgdioDokumenty te stanowizahczniki do ‘odbioru robot.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie lyniera.

6.8.3. Pozostata dokumentacja budawy

Do dokumentacji budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (8.1) - (8.3) ppsjce
dokumenty:

a) pozwolenie na realizgczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) Swiadectwa Przefia dla Robot (Etapu) i protokoty odbioru robot,

e) protokoty konieczriei i protokoty z negocjacji oraz protokoty z naiadstale,

f) korespondengjna budowie,

g) kshzki obmiardw, h) operaty geodezyjne.

6.8.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek 2z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziameyyem. Wszelkie dokumenty budowyda
zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagrego.

7. Obmiar rob6t.

7.1.0. Ogélne zasady obmiaru robot.

Obmiar rob6t &dzie okrélac faktyczny  zakres wykonywanych robét, godnie z
Dokumentacj Projektovg i STI, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RoBdmiaru robdt
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienidyitiera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmieem. Wyniki obmiaru &da wpisane do
rejestru obmiarow. Jakikolwiek 4# lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w
Przedmiarze Robét, w STI lub gdzie indziej niealvia Wykonawcy od obowzku ukaczenia
wszystkich robot. Bidne dane zostampoprawione wg instrukcji kryniera na gimie.

Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagarn do celu ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oltenym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.

7.2.0. Zasady okréania ilosci rob6t i materiatow.

Dlugasci i odlegiéci- pomedzy  wyszczegolnionymi  punktami  skrajnymieda obmierzone
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poziomo wzdhz linii osiowej. Jéli STI wiasciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, objosci
beda wyliczone w [m] jako diug&é pomnaona przeZredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone
wagowo, lgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagarfarhi

7.3.0. Urgdzenia i spret pomiarowy.

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitalvaakceptowane
przez Irkyniera. Uradzenia i spra pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdezeli urzadzenia

te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadolzie posiada wazne swiadectwa
Legalizacji. Wszystkie ugzlzenia pomiarowecha przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4.0. Wagi i zasady weania.

Wykonawca w miar potrzeby dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadeg odnénym
wymaganiom STI. Bdzie utrzymywdé to wyposaenie zapewnigé w sposob gty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezimiera.

7.5.0. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lgda przeprowadzone przedegsziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéobét, a take w
przypadku wyspowania dtaszej przerwy w robotactObmiar robét zanikagych przeprowadzagsiw
czasie ich wykonywani®bmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzg girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtiezieda wykonane w sposob

zrozumialy i1 jednoznaczny. Wymiary skomplikowanygbwierzchni lub olstosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi ha karcie tejegbmiarow. W razie braku miejsca szkice mog
by¢ dolgczone w formie oddzielnego zeknika do rejestru obmiaréw, ktérego wzOr zostanie
uzgodniony z leynierem.

8. Odbidr robot.

8.1.0. Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich STI, roboty podlegajastpujacym’ etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0.Odbidr robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu.

Odbidr robdt zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sidd i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizulegm zakryciu. . Odbior  robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w . czasie ughizviajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje fynier. Gotowd¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza. Wykonawca
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wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym pdamaieniem layniera. Odbior bdzie
przeprowadzony niezwiocznie., niezpgej jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcigymera. Jakéc i ilos¢ robdt ulegajcych
zakryciu ocenia liynier na podstawie dokumentow zawigcgch komplet wynikéw bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poypiar konfrontacji z DokumentagjProjektovy,
STl i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0. Odbidr czsciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie fai i jakosci wykonanych ogci robét. Odbioru agciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dlob6t dokonuije ktynier.

8.4.0. Odbi6r ostateczny robdt.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rabot

Odbiér ostateczny polega na finalngjcenie rzeczywistego wykonania robo6t w
odniesieniu do ich iléci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do
odbioru ostatecznegoctizie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem napiie o tym fakcie layniera. Odbior ostateczny robot ngstw
terminie ustalonym w dokumentach kontraktu, deczod dnia potwierdzenia przezzymiera
zakaczenia robot i przygia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.21bioru
ostatecznego robdét dokona komisja wyznarz@nzez Zamawigiego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowe] na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikow bafdlai pomiarOw, ocenie wizualnej oraz zgoéitio
wykonania robét z DokumentgcProjektow i STI. W toku odbioru ostatecznego robot komisja
zapozna si z realizacj ustalé przyjtych w trakcie odbiorow robot zanikaych i ulegajcych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét etniggacych i robét poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania  wyznaczonychrob6t  poprawkowych lub robot
uzupemiagcych komisja przerwie swoje czydcioi ustali nowy termin odbioru ostateego.

W przypadku stwierdzenia przez korgjsige jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej umektacj Projektows i  STI z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
bezpieczastwo uwytkowania, komisja dokona paten, oceniggc pomniejszom wartGé
wykonywanych robot w stosunku do wymapezyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru oziaégo robot jest wystawione przez
Inzyniera Swiadectwo Przefia Robét (Etapow) po zakozeniu Prob Kacowych z. pozytywnym
wynikiem oraz protokét odbiar ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego. Do odbioru  ostatecznego Wykonawca jegbbowjzany przygotowa
nastpujace dokumenty: DokumentgcPowykonawcz podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowy jesli zostata spormlzona w trakcie realizacji umowy,

| .Specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdhwwy i ew. uzupetniage lub zamienne),
2.Recepty i ustalenia technologiczne,
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3 .Dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)

4. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STI.

5.Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnii wbudowanych materiatdw zgodnie ze STI.

6.0pink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikbw bada pomiaréw
zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodmeSZ 1, Rysunki (dokumentacje) na
wykonanie robét towarzyseych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
wodocihgowej i Gwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazartych robét wigcicielom
urzadzen,

7.Geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

8.Kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego niglgo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomieg Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robét. Wszystkie gglnane przez komisj roboty poprawkowe lub
uzupetniggce leda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamauoggjo. Termin wykonania robot
poprawkowych i rob6t uzupetnigych wyznaczy komisja.

8.5.0. Odbidr pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwpgzanych z usugciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisjolat w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 4.0. ,,Odbior ostateczny robét".

9. Podstawa ptatnsti.
9.1.0. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykopara jednosti obmiarovy
ustalora dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowadptavy ptatngci jest wartéé

(kwota) podana przez Wykonagwy danej pozycji przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji edrmiarowej bdzie uwzgtdniaé wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, okéone dlatej roboty w STI i w
Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétépobejmowa:

- robocizr bezpdredng wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartg¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymesyaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- wart@¢ pracy spreztu wraz z towarzysgcymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z ob@&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT. Szczegdtowe zasady i terminy ptétno
zawiera kontrakt na wykonanie robot.
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9.2.0. Warunki kontraktu i Wymagania Ogélne STI-@Q

Koszt dostosowania¢sdo wymaga warunkow kontraktu i wymagaogolinych zawartych w STI-01.00
~WVymagania Ogolne" obejmuje wszystkie warunki ékmee w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w przedmiarze.

9.3.0. Koszty objazdéw, przejazdow i organizacphu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizajhu obejmuje: uzgodnienie Zymierem i
odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchna czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Zynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgofinie
wynikagcych z posgpu robot,

() ustawienie tymczasowego oznakowania Ewiallenia zgodnie z  wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(b) optaty/dzietawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukag tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdéwkraweznikow,  barier,
oznakowa i drenau,

(e) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacgjhu obejmuje:

(&) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie udsungcie tymczasowych  oznakowa
pionowych, poziomych, barieéwiatet,

(b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajgchu obejmuje:
(a)usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwrane.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@pz.U.Nr 207 z 2003r., péz. 2016) z
pézniejszymi zmianami.

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy
montau i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenizawieragcego dane dotygee
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 108 z 200D6z. 953).

3. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegjraa 2 marca 1999 r. w sprawie
okreslenia warunkow technicznych jakim powinny odpowiadiogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr 43/99, p6z. 430).

4. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiédarogowe obiekty imynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U.Nr 63/00, p6z. 735).
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl{@I.01) 8 wymagania dotyere wykonania i odbioru
robot zwizanych z wytyczeniem trasy kanalizacji sanitarnej

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.01) stanowi dokurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reaiza
robot zwhzanych z budowkanalizacji sanitarnej w zakresie podanym w pi&. ,MWWymaga ogoinych”

1.3. Zakres robot olfych Specyfikagj Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dajyeasad prowadzenia robot zeanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu traamakzacii
sanitarnej oraz patenia obiektow towarzygeych na kanalizacji (studnie rewizyjne, przepompewn
sciekow, )

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wyssgiowych.

W zakres robo6t pomiarowych, zganych z wytyczeniem trasy i punktéw wyséiowych wchodz

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakeego punktow giownych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktamyizhaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysolawych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwatyyach ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie voBpos
utatwiagcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow kanalizacji sanitarnej

Wyznaczenie obiektéw na kanalizacji sanitarejrobjg sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, odarich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob ulatwigly odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyamgezisytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).
1.4. Okrdlenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtdwne trasy- punkty zalamania osi trasy, .punkty kierunkoweazo
pocztkowy i kaicowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okéenia podstawoweaszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STI-01.00 ,Wymagania ogdipkt | .4.0.
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1.5. Ogolne wymagania dotygze robot.
Ogoblne wymagania dotygze robot podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolnet 1k0.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogdlne -wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podam STI-01.00
~Wymagania ogolne" pkt 2,

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o disg@koto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gganibot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych pwmkt
nalezy stosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugb okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istnigcej nawierzchni bolce staloweseednicy 5 mm i diugai od 0,04 do 0,05 m.
~owiadki" powinny mi€ diuga¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostaiy.

3. SPRZT.

3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu.
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzt pomiarowy.

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoiamvych naley stosowa nasgpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze;2ki, taty, tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do wytyczenia trasy sieci kanalizagyjegpunktow

wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadabpomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu.
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 , Wymagania og@ke"4.

4.2. Transport sprgtu i materiatow.
Sprz:it i materialy do odtworzenia trasy ama przewozi dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w STI-01\@magania ogélne” pkt 5.

5.5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogziujacymi Instrukcjami GUGIK (od | do 7).
Przed przygpieniem do robot Wykonawca powinien pagepd Zamawiajicego dane zawietgje
lokalizacje i wspétrgdne punktéw gtownych trasy oraz reperow. W opaccimnaterialy dostarczone
przez Zamawiagego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia | pomiary geodezyjne niedhe

do szczegbtowego wytyczenia robot. Prace pomiapmweénny by wykonane przez osoby posiaga
odpowiedniekwalifikacje i uprawnienia. Wykonawcamigen natychmiast poinformowanzyniera o
wszelkich btdach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdwnych tragib) reperéw roboczych. Blly te
powinny by usungte na koszt Zamawiggego. Wykonawca powinien sprawddezy rzdne terenu
okreslone w Dokumentacji Projektoweg ggodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste kgine terenu istotnie #0ig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadotio tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pagjiem odpowiedniej decyzji przez zZyniera. Wszystkie roboty,
wynikajace z ranic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych,
wymagaj powiadomienia i akceptacji przezzymiera. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku abigi Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa
pomiarach Wykonawcy, nie mgdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez
Inzyniera. Punkty osiowe, punkty gtdwne trasy i punBtyrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéijace w sposob wyray i jednoznaczny charakterysgyk potazenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznacepowinny by zaakceptowane przez zimiera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrerwszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot.
lezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaesmjo zostan zniszczone przez Wykonagic
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgsiekonieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostag one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pgaogprace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robét nate do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych i@yt i punktow wysoksziowych.

Punkty osiowe trasy i inne punkty glbwne powinny bgstabilizowane w sposéb trwaly, przyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowizane do punktow pomocniczych, paoych poza
granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtgpomidzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych nie
maze przekracza50 m. Wykonawca powinien za¢ robocze punkty wysokoiowe (repery
robocze) wzdha osi trasy kanalizacji sanitarnej, a zakprzy kadym obiekcie iaynierskim.
Repery robocze nalg zaloy¢ poza granicami robot zgdanych z wykonaniem trasy kanalizacii
sanitarnej i obiektow towarzyszych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty stale na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy kanalizacji sanitarnej. O ile brak takichktdw,
repery robocze natg zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaitiw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wyklugegj osiadanie, zaakceptowany przezyhiera. Repery
robocze powinny hy wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy repem i jegogane;j.
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5.4. Wytyczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o Dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinpwowej albo innej
osnowy geodezyjnej. Otrasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach
posrednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej ni

co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjniyazgnej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowe] nie mze by wigksze nk 3 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy nafewyznaczy z
doktadndciag do | cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie nglezy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2. Usecie pali z osi trasy
jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawcatraagipi je odpowiednimi palami, po obu stronach
0si, umieszczonych poza graniobot.

5.5. Wyznaczenie kraxlzi wykopow.

Wyznaczenie kragdzi wykopdw na powierzchni terenu (oflemie granicy robét), wykordazgodnie z
Dokumentacj Projektovs oraz w miejscach wymag@gych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapsaez Iryniera.

Do wyznaczania kraydzi wykopow nalgy stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegtomiedzy palikami
nalezy dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasylkaawi sanitarnej.

5.6. Wyznaczenie pajenia obiektéw na kanalizacji sanitarnej.

Dla kazdego z obiektow na kanalizacji sanitarnej halgyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okilajacych usytuowanie (kontur) obiektu. Pidaie obiektu w planie nade
okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jals§ai robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne” (k.

6.2. Kontrola jakaci prac pomiarowych.

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z wytyczeniem trasy i punktéw wysésiowych
nalezy prowadzt wedtug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi nopk

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STI-01.00 ,\Alyamia ogoélne™ pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarowa jest km (kilometr) wytyczonej trasy weteie. Obmiar robét zwzanych z
wyznaczeniem obiektow jest@zia obmiaru robot zwizanych z budowkanalizaciji sanitarnej.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w STI-01.00 ,\&gemia ogoine” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Odbidr robot zwizanych z wytyczeniem trasy w terenie gpgfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Iaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatnii.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w STI-01.00 ,Wymagania ogoine" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena | km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtébwnych osytrasinktow wysokéciowych,

- uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgdiowych,

- wyznaczenie kragdzi wykopow,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochroda przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiagce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatng¢ robot zwhzanych z wyznaczeniem obiektébw na sieci jesjtaujw koszcie robot
zwigzanych z budowkanalizacji sanitarne;.

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olastagrestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnppaoma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysékimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2: Pomiary realigaeyGUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyidGiK 1983.
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejI(8T.02) § wymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z rozbiork .elementow drog w zakresie koniecznym do wykonania
kanalizacji sanitarnej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja techniczna (STI-01.02) stamtokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot zwgzanych z budowkanalizacji sanitarnej w zakresie podanym w pia. 1Wymaga
Ogolnych”

1.3. Zakres robot okjtych Specyfikag Techniczry.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagtyca zasad prowadzenia robét zzeinych z
rozbiork:

- warstw nawierzchni,

- kraweznikow i obrzery,

- chodnikéw,

Szczegbtowy opis robét dla budowy kanalizacji sanéj:
* wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
» rozebranie chodnikéw z kostki betonowej
* ciecie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych i pattisvy betonowej, chodnika i ulic
* rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumiczngiosbdnika i ulic
* rozebranie podbudowy z tlucznia, grub. 20cm,

* zatadunek i wywdz gruzu.

1.4. Okrglenia podstawowe.

Stosowane okféenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz z
definicjami podanymi w STI-01.00 ,Wymagania Ogolpkt: 1.4.0.

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot.
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne", JoktO.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav STI-01.00
~Wymagania ogélne" pkt. 2.
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2.2. Materiaty z rozbiorki.

Materiaty z rozbiorki nawierzchni Wykonawca zobgrany jest sukcesywnie wyw@ziz placu
budowy na wysypisko w miejscu uzgodnionym zyimerem.

3.SPRZT.

3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu.
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne" pkt. 3.

3.2. Spret do rozbiorki.

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementow drég, me by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- tadowarki,

- samochody etarowe,

- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotygze transportu.
Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania Oggke'4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki.
Materiat z rozbiorki mena-przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STI-01.09mAQgania Ogoélne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie rob 6t rozbiérkowych.

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumentaleyojektows, STI lub wskazanych przezzyniera.
Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamyventaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inzynier maze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie élmey
przewidziany odzysk materiatbw. Roboty rozbidérkowezna wykonywé mechanicznie lubecznie
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w sposob okrdony w Dokumentacji Projektowej lub przezzymiera. Wszystkie elementy riove
do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdbych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie stagic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié€ je na miejsce
okreslone w STI lub wskazane przezzymiera. Nie przewiduje simateriatdw z rozbiorki, ktére stgj
sie wkasnacia Wykonawcy i wszystkie powinny byusungte z terenu budowy. Nie dotyczy to
materiatow, ktore wske Inzynier jako maliwe do wykorzystania przy odtworzeniach nawierZgim
zakaczeniu rob6t podstawowych. Doty (wykopy) powstaterpzbiorce elementow drég znajgiug
sie w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumengd@jojektovy beda wykonane wykopy pod kanalizagj
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczed@inoalery zapobiec gromadzeniuesiv nich
wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przeyadsi wykonania wykopow pod kanalizacj
nalezy wypelni, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczgjo terenu i zag§cCi¢
zgodnie z wymaganiami olglenymi w STI-01.03 ,Roboty ziemne".

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot.
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w STI-01.00 , Wymagania Ogolne™ pkt.

6.2. Kontrola jak@ci robot rozbiérkowych.

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych Robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia materiatoewpdzianych do powtérnego wykorzystania.
Zagszczenie gruntu wypeiniglego ewentualne doty po useyich elementach nawierzchni
powinno spetni@odpowiednie wymagania oktene w STI-01.03 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STI-01.00 ,\Wgamia Ogolne™ pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarowa robo6t zwzanych z rozbiorkelementéw drog jest:
- dla nawierzchni ulic i chodnika -nfmetr kwadratowy),

- dla krawznika, -opornika, obrz&a - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STI-01.00 ,\&gamia Ogdélne” pkt. 8. Odbidr robot polega
na wizualnej ocenie kompletém wykonanych robét rozbiorkowych zgodnie z Dokutaep
Projektova, STI i poleceniami layniera.
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9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatnéei.
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatdci podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdine” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrk

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z raabiar celu ponownego jejaycia, z utgeniem na
poboczu,

- zatadunek | wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyrdwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikow:

- odkopanie kragznikdw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiérki chodnikow:

- reczne wygcie kostki brukowej, lub rozkucie i zerwanie innyolateriatow chodnikowych,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z ragbidrcelu ponownego jegozycia, z utgeniem na
poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiodrki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWHZANE.
10.1. Normy.

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Robotyreeiymagania i badania
2. BN-77/8931-12 Oznaczenia wahika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej {8T.03) § wymagania dotyecre wykonania i
odbioru liniowych rob6t ziemnych, zgdanych z budowkanalizacji sanitarne;.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.03) stanowi dokumametargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét zwgzanych z budowkanalizacji sanitarnej w zakresie podanym w pkd. Wymaga
Ogolnych”

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczn.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
kanalizacji sanitarnej i obejmyj

a) wykonanie wykopow w gruntach (kat. I-1V),

b) umocnieniécian wykopdw,

C) zasypanie wykopu i zeggczenie poszczegoblnych warstw zasypki,

d) uporadkowanie terenu po zakczeniu robét ziemnych,

1.4. Okrelenia podstawowe.

1.4.1. Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu spedomjwarunki stateczfaoi i
odwodnienia.

1.4.2. Gébokasé wykopu- réznica rzdnej terenu i rdnej robot ziemnych,wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.3. Wykop ptytki wykop, ktorego gbokai¢ jest mniejsza il m.

1.4.4. Wykogredni - wykop, ktérego ghbokas¢ jest zawarta w granicach od | do 3 m.

1.4.5. Wykop gboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Odktad- miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegia)ntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budamgz innych prac zeikanych z tragkanalizacii
sanitarnej.

1.4.7. Rczne roboty ziemne roboty ziemne wykonane przyyeiu sprztu recznego (topaty, oskardy
itp.)

1.4.8. Mechaniczne roboty ziemne roboty ziemne wykonywane przy zyciu sprztu
zmechanizowanego (koparki, spycharki, zrywarkipveatki itp.)

1.4.9. Wykopy umochionewykopy otwarte, zescianami umocnionymi szalunkami petnymi lub
azurowymi.

1.4.10. Wskénik zageszczenia gruntu wielkos¢ charakteryzujca stan  zagzczenia  gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=Pd/Pds

gdzie:
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Pd-gestasé objetasciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mgfn
Pds- maksymalna ¢ptai¢ objtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgofed optymalnej, okrdona w
normalnej probie Proctora, zgodnie zPN-B-04481¢aigz normBN-77/8931-12, (Mg/r?)

1.4.11. Pozostale okflenia podstawowegszgodne z obowiujgcymi,
odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami pogam w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne" pkt. 4.0.

1.5. Ogdblne wymagania dotygze robot.
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt.

2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Ogllne wymagania dotygze materiatow.

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav STI-01.00
~Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Podziat gruntéw.

Podstaw podziatu gruntow i innych materiatbw na kategoped wzgtdem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablmreslono przecjtne wartdci gestasci
objetosciowe] gruntdow i materiatdw w stanie naturalnyemaz wspoétczynnikow spulchnienia.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinhy¢ przez Wykonawgwykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypki wykopow. Grunty pieape do zasypki wykopow mgdyc
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyetaa nadmiar olgtosci robot ziemnych i
za zezwoleniem kyniera. Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie tedac
nadmiarem olgfosci robo6t ziemnych, zostaty za zgpthzyniera wywiezione przez Wykonawc
poza teren budowy z przeznaczeniem innyen budowa zasypki lub wykonanie prac ¢grh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnomeej obgtosci gruntow
przydatnych zezrodet wiasnych, zaakceptowanych przezyhera. Materialy stosowane do
zasypki wykopdéw w miejscu gruntow nie spelggch wymogow nénosci lub  wymogow
wiasciwego zagszczenia mugz odpowiada warunkom podanym w dokumentacji geologicznej,
Dokumentacji Projektowej i kalorazowo musguzyska akceptag Inzyniera. Grunty i materiaty
nieprzydatne do wykonania zasypki wykopow, powinby¢ wywiezione przez Wykonawma
odklad. Zapewnienie terenéw na odktad ppledo obowizkdéw Zamawiajcego, o ile nie
okreslono tego inaczej w kontrakcie. Zynier mae nakazé pozostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasowa nieprzydattavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnasci.

Tablica 1. Podziat gruntow i innych materiatéw naakegorie

Gestas¢ Przecetne
objetosciow|spulchnienie p
Kate-|Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materialsianie odspojeniu w ¢
od
goria naturalnym|pierwotnej
objetosci™
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Piasek suchbez spoiwe 15,7 od 5do 1
Gleba uprawna zaoralub ogrodow: 11,¢ od 5do 1
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioty lotne niezlgzate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotnl7,7 od 15 do 25
twardonlastvczne i nlastvez
Gleba uprawna z darmn lub korzeniam12,7 od 15 do 25
Torf z korzeniami grub&zi do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastegq
odpadkami drewna 16,7 od 15do 25
Zwir bez spoiwa lub malo spoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgot(18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grudlcoponad 3(13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubiei ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Nasyp zleaty z piasku gliniastego, pytu i les
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakan
mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina c¢zka i ity wilgotne
gtazow 19,6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Popiotv lolne zleate %gz od 20 do 3
Less suchv zwar 18.€ od 25do 3
Nasyp zlealy z gliny lub i#u z gruzem
lub glazami o masie do 25 kg, stangeyimi do
Glina, glina cgzka i ity matowilgotne|19,6 od 25 do 35
Glina zwatlowa =z gtazami do 50kg(20,6 od 25 do 35
gruntu
Gruz ceglany i rumowisko budowlane (20,6 od 25 do 35
totupek migkki 16,7 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach dg19,6 od 25 do 35
masie do 10 kg
19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwalowa z gtazami do 50
gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelowy o wymiarach17,7 od 30 do 45
ponad 90 mm
Gruz ceglany i rumowisko budowlane sil
blokach ponad 50 | 17,1 od 30do 4
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Margle mekkie lub srednio twarde stal16,7
spckane

22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa mkka lub zbita 16,7

22,6 od 30 do 45

1) Mniejsze wartéci stosowa przy obliczaniu iléci materiatéw na warstw
wartasci przy obliczaniu olgitosci i ilosci srodkow przewozowych.

3. SPRZT.

3.1. Ogo6lne wymagania dotygze sprztu.
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt. 2. Sprzt do
robot ziemnych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyk&zsie mazliwoscia
korzystania z nagbujgcego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (ngitzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarkiakkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania @nugpycharki, zgarniarki, réwniarki itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,@amdy skrzyniowe, mocigi

itp.),

- Sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- maszyn i urgdzeh do wykonywania przewiertow poziomych

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu.
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 , Wymagania Oggike'4.

4.2. Transport gruntow.

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego odpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.
Wydajna¢ srodkow transportowych powinna dyponadto dostosowana do wyd&gio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania grgmtateriatu). Zwgkszenie odlegkei transportu
ponad wartéci zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkdzone  odlegkei nie  zostalty wczaiej
zaakceptowane na spiie przez layniera.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogdlne zasady wykonania robot podano w STI-01.09mAbania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Doktadna¢ wykonania wykopow.
Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie powi by wigcksze ni +-10 m.
Ra&znica w stosunku do projektowanyclkdmych dna wykopu nie me przekracza+ - 2 cm.

5.3. Zasady prowadzenia robét
5.3.1 Wykonywanie robot ziemnych - wykopy otwarte

Wykopy naley wykonywa jako wykopy otwarte, umocnione zgodnie z ninigjSpecyfikacy
Technicza, Dokumentag Projektows oraz normami PN-B-10736 | PN-EN 1610. Metoda
wykonywania wykopu ¢cznie lub mechanicznie) powinna doyostosowana do gdokasci
wykopu, danych geotechnicznych, istagggo uzbrojenia podziemnego oraz posiadanegatsprz
mechanicznego. Sposéb  wykonywania  wykopuraz 0 umochienie §cian  pionowych
powinno gwarantowa jego stateczrig i bezpieczastwo w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodze wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania i umocniescan lub
innych odsgpstw od Dokumentacji Projektowej obza Wykonawe robét ziemnych. Wykonawca
powinien wykonywa wykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrici do
wykonania zasypki byly odspajane oddzielnie, w &posiniemaliwiajacy ich wymieszanie.
Odstpstwo od powsszego wymagania uzasadnione skomplikowanynedakn warstw
geotechnicznych, wymaga zgodyyniera. Odspojone grunty przydatne do wykonywarigypki
powinny by skiadowane, na odklad w uzgodnieniu zymerem. Skladowane grunty nae
zabezpieczy przed nadmiernym zawilgoceniemzdk grunt jest zamarzetly nie naley odspaja
go do gtbokasci okoto 0,5m powsej projektowanej ranej dna wykopu. Szerok® wykopu
uwarunkowana jest zewtmznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje sibustronnie; zapas
potrzebny na wykonanie umocniesizian uszczelnienie stykow rur. Umacniad@@an wykopow
nalezy przeprowadzi w miag jego gebienia. Dno wykopu powinno Byrowne i wykonane ze
spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, pczym dno wykopu Wykonawca wykona
na poziomie wyszym od rzdnej, projektowej o 20 cm. Zgllie pozostawionej warstwy 20 cm
gruntu powinno bg wykonane bezpwmednio przed utzeniem podsypki i przewodow rurowych.
Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykonacznie lub w sposob ustalony zzimierem. Przy
wykonywaniu wykopow w pohiu istniepcych drzew Wykonawca zoboyziany jest dolayc¢
wszelkich stana aby nie spowodowach uszkodzé lub obumarcia. Naky przestrzeganastpujacych
zasad:

- prace ziemne w pobli drzew powinny b§ prowadzone w miarmazliwosci w okresie spoczynku
zimowego (padziernik-marzec)

- w przypadku wykonywania robot ziemnych w olgesegetacji naley zabezpieczy korzenie
drzew i glelp wokot nich przed utratwilgoci poprzez wykonanie petnego szalowania zeklds
obsypania torfem. Torf i ziegivokét korzeni nalgy utrzymywa w stanie wilgotnym

- odkryty system korzeniowy drzew nie pozostawliazej w wykopie otwartym i 2-3 dni
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- grube korzenie drzew pozostawez uszkodze

Zasypk wykopow i ul@onych rurocigdbw Wykonawca m@ rozpoczk po dokonaniu odbioru
czesciowego przez przedstawiciela Dziatu Techniczne§uikP w Kaliszu, oraz wykonaniu przez
uprawnionego geodgpomiardw geodezyjnych do inwentaryzacji powykoresjic

Zgock na zasypanie wydaje dynier wpisem do dziennika budowy. Zasypkazna wykonywa
jedynie gruntem dagym st zagsci¢ (piaski, pospotki wiry).

Wytacza s¢ mozliwosé uzycia do zasypki gruntdw nie dajych se zag:szcz& (gliny, ity, oraz
grunty z nasypoéw niekontrolowanych). Przed rozgoean zasypki naley zabezpieczy rury
kanalizacyjne i studzienki rewizyjne przed wytpzaniem i przemieszczaniem gruntu.

Zasypka gruntem rodzimym (piasétedni lub gruby) strefy kanatowej m® by wykonana w
przypadku usugcia z niego kamieni, gruzu i korzeni. Podstawowastvea zasypki do wysokoi
30 cm ponad gorne sklepienie rury powinna lzgag:szczana warstwami co 10-15 cm do
uzyskania wspotczynnika I1s=0,95.

Pozostat czsc-wykopu zasypywa warstwami co 20 cm z zeggczeniem kale] .warstwy do
uzyskania wigciwego stopnia zggzczenia. Zasygkwykopu naley wykonywa zgodnie z noranPN-S-
002205. Wykonawca zobogziany je  kontrolow& wskanik zagszczenia gruntu w wykopie, a-
otrzymywane wyniki w formie protokotow bada przedstawia'na bigaco Inzynierowi do
akceptaciji.

5.3.2. Wymagania odnioie doktadnaci wykonania robét ziemnych.

Wymagania odnimie doktadnéci wykonania robét ziemnych podano w pkt.  5.2igjgzych
specyfikacji.

Wskaznik zagszczenia zasypki wykopu powinien ¢bygodny z- wymaganiami niniejszej
specyfikacji oraz odrsmych norm.

5.3.3. Umocnienie wykopdw..

Przewiduje s, ze wykopy do gibokasci 1,0 m nie bda umacniane. Wykopy
0 gkbokasci 1,01 m do 1,50 m projektuje esiumacnigé azurowo przy pomocy wyprasek
stalowych. Dla gibokasci powyzej 1,50 m przewiduje sizastosow& do umocnié wykopow
obudowy szalunkowe typu SBH. Urioviaja one umocnienia wykopow ogffokasci od 1,5 m do
6,9 m i szerokgci roboczej od 0,8 m do 4,5 m. Wytrzym& szalunkow na parcie jednostkowe
gruntu wynosi od 16 do 55 kNm

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jals@i robot.
OgodlIne zasady kontroli jaka rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt.

6.2. Kontrola wykonania rob6t ziemnych.

Sprawdzenie wykonania robot ziemnych polega narétmvtaniu zgodnéi
z wymaganiami okéonymi w niniejsze] specyfikacji oraz \Wokumentacji
Projektowe;.
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W czasie kontroli szczeg@muwag nalezy zwroci na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogagsyagh wiaciwosci,

b) zapewnienie wkziwego i bezpiecznego umocowalki@an wykopu,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rola ich zakaczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie zasypki wg wymagakreslonych w niniejszej specyfikacji i odémmych normach.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STI-01.00 ,\Agemnia Ogolne” pkt. 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych.
Jednost obmiarowy jest ni (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.

OgodlIne zasady odbioru robét podano w STI-01.00 ,\Agamia Ogodlne” pkt. 8. Roboty ziemne uznaje si
za wykonane zgodnie z Dokumengeejojektove,

Specyfikacy Techniczg i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI.
9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatndei.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w STI-01.00 pkt. 9.

9.2. Cena jednostki pomiarowej.

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach I-IV kategorii obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robaot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypodktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytalun

- profilowanie dna wykopu,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teckanigj,

- uporadkowanie terenu;

10. PRZEPISY Z\WHZANE.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwalkéeptzewodow wodoggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.
PN-81/B-03020 Grunty budowlane. PosadowierzpBrednie budowli. Obliczenia statyczne i
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projektowanie

PN-B-02480 Grunty budowlane. O#enie. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-S-02205:1998 Drogi  samochodowe.  Roboty  ziemne. ym&@gania i  badania
PN-EN- 12889:2003 Bez wykopowa budowa i badarzievpodow kanalizacyjnych
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
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Kanalizacja sanitarna

Kalisz, wrzesié 2007 r.
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej I(8T.06) § wymagania dotyece wykonania i
odbioru kanalizacji sanitarnej

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.06)d4e stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy zlecaniu i realizacji rob6t zyganych budowkanalizacji sanitarnej w zakresie podanym
w pkt. 1.3. ,Wymaga ogolnych”

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczn.

Postanowienia wchodee w sktad niniejszej Specyfikacji Techniczne] datge robot
montazowych przy budowie kanalizacji sanitarnej zgodni2akumentagcj Projektovg zawieragca opis
techniczny i rysunki.

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Podstawowe okéenia wyte w Specyfikacji Technicznep zgodne z obowkrzujacymi normami i
specyfikagj STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt 1.4.0.

1.5. Wymagania ogolne.

Wymagania ogoélne dotygze robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdélne"1pkt0. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jak& rob6t i ich zgodnié z Dokumentagj Projektovy,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiyniera.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan STI-01.00
~Wymagania Ogolne" pkt 2.

Przy wykonywaniu robot zwrzanych z budow kanalizacji sanitarnej nalg zgodnie z ustagv
.Prawo Budowlane" stosowawyroby budowlane, ktére zostaly dopuszczone dootabri
powszechnego lub jednostkowego stosowania w budbmiei Wyrobami dopuszczonymi do obrotu
i powszechnego stosowania w budownictvgieviasciwie oznaczone:

a) wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfiket znak bezpiecéstwa, wykazujcy, ze
zapewniono zgodré z kryteriami technicznymi okéeonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wdaiwych przepisow i dokumentéw technicznych - w ediéniu do wyrobow
podlegajcych tej certyfikacii,

b) wyroby budowlane, dla ktérych dokonano ocenydmgéci i wydano certyfikat zgodrdoi lub
deklarac} zgodndci z Polslg Normg lub aprobag techniczi, mapce istotny wptyw na spetnienie co
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najmniej jednego z wymagaodstawowych - w odedieniu do wyrobow nieobfych certyfikacy na
znak bezpieczestwa,

¢) wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrolmiavmagcych istotnego wptywu na spetnienie
wymaga podstawowych oraz wyroboéw wytwarzanych i  stamaoyeh wg tradycyjnie -uznanych
zasad sztuki budowlanej, edgcej zajcznikiem do rozporglzenia Ministra SWIA z dn.
31.07.1998r.

d) wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktorgygodnie z ogbnymi przepisami
dokonano, oceny zgodfm z zharmonizowafn normy europejsik do Polskich Norm, z europejsk
aprobad techniczg lub krajows specyfikacy techniczg panstwa czionkowskiego Unii Europejskiej
uznan przez Komisj Europejsk za zgoda z wymaganiami podstawowymi. Dopuszczone do
jednostkowego stosowania w obiekcie budowta g wyroby budowlane wykonane wg
indywidualnej dokumentacji technicznej spgtzonej przez projektanta obiektu lub z nim
uzgodnionej, dla ktorych dostawca, zgodnie z razplzeniem Ministra SWIA z dn. 05.08.1998r.
wydat Gwiadczenie wskazgge, ze zapewniono zgod&é wyrobu z § dokumentag oraz z
przepisami i obowgzujgcymi normami. Zgodnie z art. 46 ustawy ,Prawo Butime" kierownik
budowy obowizany jest przez okres wykonywania robo6t budowlarnyaechowywa certyfikaty,
deklaracje zgodrici, aprobaty techniczne iswiadczenie oraz udaginia® je.przedstawicielom
uprawnionych organéw.

2.2. Materialy do budowy kanalizacji sanitarnej

Projektuje s} zastosowa dla kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej ngmtjgce materiaty
podstawowe:

- rury kamionkowe DN 200 N — 40 kN/m systemu F, riedichowa Ceralong, glazurowana
z uszczell L zgodnie z PN EN 295 ,aprobata techniczna COBREITAL i IBDiM;

- rury kamionkowe DN 250 N — 40 kN/m, systemu C, ruialichowa, obustronnie
glazurowana z zintegrowanuszczelg zgodnie z PN EN 295, aprobata techniczna
COBRTI Instal i IBDiM;

- rury kamionkowe DN 400 H-64 kN/m, systemu C, rur&likhowa obustronnie
glazurowana z zintegrowanuszczelg zgodnie z PN EN 295, aprobata techniczna
COBRTI Instal i IBDiM;

- rury przeciskowe kamionkowe V4A DN 200,250,400 glazvane 4czone na muf V4A
typu 1 ze stali molibdenowej wg PN EN 295

- kroéce kamionkowe przystudzienne typu GZ i GA wg PN Z9$;

- przefcia szczelne z uszczglBKL,BKK;

- rury PVC —U wg PN-EN 1401:1999 Zeiank lita SN 8 klasy Srednicy 160 x 4,7mm,
aprobata techniczna COBRTI INSTAL i IBDiM,;

- rury PVC-U wg PN-EN 1401:1999 Zeianky lita SN 8 klasy Srednicy 200 x 5,9mm,
aprobata techniczna COBRTI INSTAL i IBDiM,;

- rury PVC-U wg PN-EN 1401:1999 Zeianks lita SN 8 klasy Srednicy 400 x 11,7mm,
aprobata techniczna COBRTI INSTAL i IBDiM,;

- rury cisnieniowe polietylenowe PE 100 SDR 17 PN 10 Dz @xx 12m w sztangach 12
m zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata techaic2®BRTI INSTAL i IBDiIM deklaracja
zgodnéci, ISO 9001, 1SO 14001;

- rury cisnieniowe polietylenowe PE 100 SDR 17 PN 10 Dz 1605« 12m w zgodnie z
PN-EN 12201-2 aprobata techniczna COBRTI TN i IBDiM deklaracja zgodnéxi,
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ISO 9001, 1SO 14001,

- rury cisnieniowe polietylenowe PE 100 SDR 17 PN 10 Dz 228X x 12m
zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata technicZO8RT! INSTAL i IBDIM deklaracja
zgodnéci, ISO 9001, 1SO 14001;

- rury cénieniowe przeciskowe, trojwarstwowe TS z polietydtE 100 i tworzywa
sztucznego XSC 50 Dz 90 x 8,2 x 100m w zwld)Om zgodnie z PN-EN 12201-2
aprobata techniczna COBRTI INSTAL i IBDidklaracja zgodriai, ISO 9001, ISO
14001, certyfikat nr 142/02;

- rury cisnieniowe przeciskowe, tréjwarstwowe TS z polietyd?E 100 i tworzywa
sztucznego XSC 50 Dz 160 x 14,6 x 100m wjav®@0m zgodnie z PN-EN 12201-2
aprobata techniczna COBRTI INSTAL i IBDidklaracja zgodriai, ISO 9001, ISO
14001, certyfikat nr 142/02;

- rury cisnieniowe przeciskowe, tréjwarstwowe TS z polietyd?E 100 i tworzywa
sztucznego XSC 50 Dz 225 x 20,5 x 12m wrgmah 12 m zgodnie z PN-EN 12201-2
aprobata techniczna COBRTI INSTAL i IBDidklaracja zgodriai, ISO 9001, ISO
14001, certyfikat nr 142/02;

- studnie wiazowe typu A 1000,1200,1608 laczonych na uszczelPNEN 1917 dla rur
kamionkowych mm wg DIN 4034 z betonu B50ytppokrywowy;

- wihazyzeliwne typu BEGU klasy D400;

- czyszczaki DN 80,150,200 typu CRS HA PN 10;

- zasuwy naowe nr kat 3600 PN 10 DN 80,150,2@@Jiwne z przydczem kotnierzowym
EN 1092-2

- kotnierze specjalne nr kat 0400 systemu 2000 DI8®060/150,225/200;

- zespoty napowietrzggo-odpowietrzajce nr kat 9828 DN 50, DN 80 kotnierzowe L =
1,50m;

- przepompownigciekOw sanitarnych 07 HM 1242/NP 3102/80 —2P Qhm&x00 m3/h, z
polimerbetonu, DN zbiornika 1200mm, H zbiornika24@mm, Qp = 5,00 I/s, Hp = 26,30
m,pompa NP 3102.181 SH/255, 4,20kW, 2875 olor/mi

- przepompownigciekow sanitarnych 07 HM 1236/CP 3127/80 —2P Qhriek 00 m3/h, z
polimerbetonu, DN zbiornika 1200mm, H zbiornika848mm, Qp = 5,10 I/s, Hp = 37,50
m,pompa CP 3127.181 SH/257, 7,40kW, 2920 obt/mi

- przepompownidgciekow sanitarnych 07 HM 2054/CP 3127/100 —2P Qhs00 m3/h,
z betonu B 45, DN zbiornika 2000mm, H zbiornika54@mm, Qp = 13,30 I/s, Hp = 13,50
m,pompa CP 3127.181 MT/431, 5,90 kW, 1450 ol/mi

- przepompowniasciekoOw sanitarnych 07 HM 2539/NP 3153/100 —2-B Q0,00
m3/h, z betonu B 45, DN zbiornika 2500mm, H zbiken 3990mm, Qp = 17,20 I/s, Hp
= 26,10 m,pompa NP 3153.181 HT/451, 13,50 kV851dbr/min;

3. SPRZT

Warunki ogdlne dotygze stosowania sgte podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne"pkt. 3.s8¢aany
sprzt bedzie zgodny z DokumentacProjektove lub inny, jeeli zostanie zatwierdzony przezyniera.
Roboty zwizane z budowvkanalizacji sanitarnejelds wykonywane ¢cznie oraz przy pomocy ngstijgcych
narzdzi i uradzei:

-koparka o po;j. tki 0,60 m ,

-koparka o poj. ki —0,25 - 0,40 M

-spycharka 55 kW,
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-spycharka 74 kW,

-zrywarka przyczepna

-walec statyczny samojezdny

-walec wibracyjny samojezdny
-zag:szczarka wibracyjna

-zespot pgdotworezy przewgny 10,0 kVA
-zuraw samochodowy do 4 t,

-wiertarka dla przewiertéw poziomych PBA38

4.0. TRANSPORT.

Ogdlne warunki dotyece srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania I@g0 pkt. 4.
Zatadunek i roziadunek materiatbw Wykonawegldie wykonywat z zachowaniegrodkéw
ostrangsci zapobiegagych uszkodzeniom materialow. Stosowamedki transportu é&da zgodne z
Dokumentagj Projektows lub inne, jeeli zostay zatwierdzone przez Agniera. Do robot zvgzanych z
budow kanalizacji deszczowegtls stosowane nagiujacesrodki transportu:

- samochod dostawczy 0,9 t,

- samochdéd samowytadowczy 5-10 t,

- samochod samowytadowczy do 5 t,

- samochaod skrzyniowy 5-10 t,

- samochdd skrzyniowy z wygarks o fadowndci do 5 t,

- ciggnik kotowy do 50 KM

- przyczepa samowytadowcza daggmika 5 t

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.-Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w STI-01.00. ,Wymagangdl®e" pkt. 5.
Wykonawca zobowzany jest przedstawilnzynierowi do zatwierdzenia zarys metodologii robzo
graficzny harmonogram robét oklgacy wszystkie warunki, w ktérychella wykonywane roboty
zwigzane z budowkanalizacji sanitarne.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.

Os projektowanych kanatéw i obiektow na sieci (stadirzepompownie) musi wytyczyiprawniony
geodeta. ® powinna zosta oznaczona w sposéb trwaly i widoczny, przez zalastanie facucha
reperéw roboczych. Poszczegodine punkty osi tragynmy zosté/zaznaczone przy pomocy drewnianych
kotkow tzn. kotkdéw osiowych z gwoziami. Kotki osiowe powinny iy wbite przy kadej zmianie
kierunku trasy, a- na prostych odcinkach co 30-50N& ka&dym prostym odcinku powinny zoéta
umieszczone co najmniej trzy punkty. Kosikviadki powinny by wbijane na obu stronach wykop, tak
aby bylo maliwe odtworzenie osi wykopu podczas wykonywania étolziemnych. W terenie
zabudowanym repery robocze w ksztalcie hakow dullb powinny by montowane ngcianach
budynkow. Lacuch znakow powinien Bypowizany z pastwowg siech reperdw.
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5.1.2. Wykopy.

Wykopy dla kanatéw dla wykonywane ¢cznie lub mechanicznie, .doglgbkasci 0,1-0,2 m mniejszej i
projektowana i pogbiane do wigciwej wartgci bezpérednio przed uleeniem podiga lub rur.
Minimalna szerok& wykopu mierzona wewgtyz obudowy powinna By dostosowana ddrednicy
rurocggu. Przewiduje siszeroké¢ wykopu talg aby odlegté¢ pomedzy zewrtrznymisciankami rur a
ciarg umocnionego wykopu wynosita 40cm. Szesdkainimalna wykopu powinna wyn@silla rur:

160mm s=0,90 m.
200mm s=1,00m
250mm s=1,05m
400mm s=1,30m

Szeroké¢ wykopu nie mege by zmniejszana podczas maitaurocagu na powierzchni i uktadania catych
ciggbw rur w wykopie. Wszystkie napotkane na trasiekamywanego wykopu rura@i podziemne,
krzyzujace st lub rownolegte do wykopu powinny zaSteabezpieczone przed uszkodzeniem ovaghi jest
to konieczne, podwieszone w sposéb gwargytuich dziatanie. Odchylenie kradzi wykopu na dnie w
odniesieniu do osi wykopu nie przekroczy +/- 5 @Po. lub w czasie wykonywania wykopu ngle
sprawdzt (z udziatem layniera), czy rodzaj gleby odpowiada konstrukcjidamentu okrdonej w
projekcie dostarczonym Wykonawcy. Obudowa powinytaifistalowana stopniowo, w miapogtbiania
wykopu i stopniowo demontowania podczas zasypywaagszczania.

5.1.3. Odwodnienie wykopow.

Przewiduje si, ze na odcinkach gdzie w wykopach pojawd wioda gruntowa naky je
odwodnt przez:

- pompowanie z dna wykopu

- zastosowanie igtofiltrow

Pompowanie wody z dna wykopu przewiduje rsa odcinkach, gdzie na dnie wykopu znajduge si
warstwa gruntdw nieprzepuszczalnych (np. gliny) saywoda do wykopow sptywa w postaci
saczen sroédglinowych.

Przewiduje si pompowanie wody przy pomocy pomp spalinowych o ayydci dostosowanej do
naptywu wody do studzienek zbiorczych betonowyahealnicy 500 mm i ghbokasci h = 100 cm.
Woda do studzienek doptywabedzie w warstwie podsypki dnem wykopu uksztattowanym
zgodnie ze spadkiem przewidzianym w profilu danégoatu sanitarnego. W dnie wykdna
naleey zagtbienie zbierajce wod@ i kierupgca ja do studzienek zbiorczych. Przewiduje si
wykona: jedn studné zbiorcz na 30 m wykopu.

Na odcinkach gdzie w gruntach przepuszczalnych ¢pygt wysoki poziom wody gruntowej
nalezy stosowa odwodnienie przy pomocy igtofiltrow

Odwodnienie wykopu przy pomocy igtofiltrow: projele st wykona poprzez wyptukanie
igtofiltrow po obu stronach wykopu w odledgt 100 cm do 150 cm od siebie. Uktad igtofiltréw
nalery podhczye do pompowego agregatu igtofiltrowego typu AL-81lgdajncci dostosowanej
do naptywu wody gruntowej do wykopu.

Po zainstalowaniu pierwszego igtofiltru nate przeprowadzi proky za pomog pompy
przeponowej celem ustalenia statego wydatku waahawidtowasci osypki filtracyjnej.
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Ze wzgkdu na to,ze prace zwjzane z wykonywaniem odwodnienia wykopéw tsudne do
przewidzenia zaleca ¢siWykonawcy prowadzenie dziennika pompowania wodyai jego
podstawie rozliczasi¢ z Inwestorem.

Zaleca st wykonywanie prac ziemnych w okresie letnim, gdgipm wody gruntowej jest aszy
od innych okresow roku.

Wykopy ziemne pod projektowane przewody tloczne cetej dlugdci nie wymaga
odwodnienia. Zakres robot odwadmn@jch naley dostosowé& do rzeczywistych warunkow
gruntowo-wodnych w trakcie wykonywania robot.

Przewiduje sj, ze w czasie wykonywania wykopow dla 4 przepomposerekow wykong nalezy
odwodnienia wykopow.

Dla przepompowni P-1i P-2 nale przewidzié pompowanie wody z dna wykopu a dla
przepompowni P-3 oraz P-4 nayeprzewidzi€ zastosowanie igtofiltrow w ikei i rozstawie
dostosowanej do naptywu wody do wykopu.

5.1.4. Uktadanie przewodéw i wykopy pod przepompexgiekow

Przewiduje s wykonanie 50% wymiany gruntu na calej trasie bumiwy kanalizacji sanitarnej.
Kanalizacp sanitarg uktad& nalezy na podsypce z piaskéredniego o gr. 15 cm z doktadnym
zag:szczeniem i podbiciem pod pecitenie kielichowe.

Studzienki rewizyjne ukladanalezy na podsypce z piaskredniego o gr. 20 cm.

W przypadku zaistnienia mawvos¢ ukladania ruroggu na gruncie rodzimym nale stosowa sie do
nastpujacych zalece

Kanaty ukladane w gruncie powinny mieaturaine podie kedace nienaruszonym sypkim gruntem o
naturalnej wilgotnéci o wytrzymatdci wigkszej nz 0,05 MPa, zgodnie z PN-86/B-02480, uformowanym
zgodnie z ksztaltem dna rurggii (w celu oparcia dna rurggu na calej jego diuga i na ¥4 obwodu), bez
powodowania nafenia no korozj Grubd¢ warstwy zabezpieczge] naturalne podie przed
naruszaniem  struktury gruntu powinna wydoBi2m. Odchylenie gruko warstwy nie powinno
przekracz& +/-3 cm. Warstwa ta powinna dyisuwana bezpeednio przed ukladaniem rurggu. Po
usungeciu warstwy zabezpieczagj naley wykona podsypk zgodnie z DokumentagcProjektovd.

Przewiduje si wykonanie rob6t ziemnych dla przepompowni mechare przy pomocy koparki
chwytakowej. Wykopy nalyy wykona jako jamiste szalowanie grodzicami stalowymi lub
szalunkami stupowymi. Od chwili rozpagza rob6t ziemnych,zado chwili ich zakéczenia nie
wolno dopyci¢ do zbierania si wody w wykopie i zatopienia go. Wykop pod zbiornik
wykonywa nalezy mechanicznie do ¢bokasci 30cm powyej projektowanego poziomu
posadowienia. Ostatnie 30 cm grunty ugunalezy recznie aby nie naruszanaturalnej struktury
gruntu, tam gdzie przewidujeggposadowienie przepompowni na gruncie rodzimym

5.1.5. Zasypywanie i zagzczanie gruntu.

Dno wykopu przed zasypaniem powinno zosiauszone i 0czyszczone z pozostalpo instalowaniu
rurochgu. Stosowany materiat i sposob zasypywania nienpgypowodowd uszkodzenia ruragu, jak
rowniez  wodoodpornej izolacji. Gruliowarstwy zabezpieczgijej w strefie niebezpiecznej ponad
gorg rurocggu powinna wynosi co hajmniej 0,3 m. Jako materiat do zasypywania direfy
niebezpiecznej natg zastosowagrunt mineralny, sypki, drobno Idlbednioziarnisty, nie skalisty, bez
bryt i kamieni, zgodnie z PN-86/B-02480. Materiayty do zasypywania powinien zostaubity z
obu stron ruroggu przy pomocy specjalnego kompaktoraszeeegolnym zwracaniem uwagi na
wykopy pod miejscami pgtzer rurocggow. Najwaniejsze jest zagzczanie i ubijanie gruntu w tak
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zwanych pachwinach rurggu. Ubijanie powinno kywykonywane przy pomocy kompaktora, z obu stron
rurocggu, zgodnie z PN-86/B-06050. Zasypywanie ragpci powinno by wykonywane z
wykorzystaniem gruntu rodzimego lub wskazanego wkuDentacji Projektowej, warstwami, z
jednoczesnym zggzczaniem zgodnie z nagrRN-S-002205.

5.1.6. Posadowienie przepompowni.

Przewiduje si posadowienie projektowanych przepompoutiekOw na naspujacym podiau
ponizej rzednej posadowienia:

- przepompownia P-1 podsypka z piaskedniego o grubiei 20 cm

- przepompownia P-2 podsypka z piaskedniego o grubiei 20 cm

- przepompownia P-3 podsypka z piaskedniego o grubiei 20 cm

- przepompownia P-4 podsypka z piaskedniego o grubii 20 cm

Ze wzgkdu na wysgpujacy poziom wody gruntowej przepompowniekow naley

zabezpiecz§ przed wyporem stosag ptyte fundamentowy.

Projektuje s§ wykona dochzenie przepompowrsiciekow .

Ptyte fundamentow pod zbiornik przepompowni wykotaz betonu B 15 i zbréi stah
AO-STOS. Sciany, pietcien dochzajacy i éciany zewwtrzne zbiornika zabezpieczypoprzez
powlekane 2 x bitizolem ,R”i ,G”.

Ostateczny ukfad i ik& kotew rozporowych HILTI HSA-KAM 16x240/100 ustalw trakcie
montau. (nr kat. 255856).

Element denny zbiornika przepompowni usiana ptycie fundamentowej pokrytej 2 cm wargtw
swiezego plastycznego betonu B-15.

Po zamontowaniu zbiornika na ptycie fundamentos$vepy kotwice zabezpieczynadlewk z
betonu B-15 grubi@i min 10 cm profilupca dno przepompowni. Caié wykona zgodnie z
rysunkami szczegotowymi zawartymi w projekcie.

5.1.7. Roboty montawe
7.1. kanaty grawitacyjne.

Kanaly powinny by ukladane zgodnie z wymaganiami norm i techneglagdtadania przewodow
podaa w. Dokumentacji Projektowej. Dla zapewraenmaciwego ut@enia rurocigu, zgodnie z
zaprojektowas osi, nalery przez punkty osiowo trwate oznakowane na chata celowniczych
przecagm¢ sznurek lub drut, na ktorym zawieszaestjcgzarek pionu midzy dwoma tatami
celowniczymi. Nachylenie podta wykopu nalgy sprawdzt za pomog niwelatora, w odniesieniu do
statych reperéw roboczych umieszczonych poza wykopez tymczasowych reperdw, tj. drewnianych
kotkow whitych w dno wykopu. Przed opuszczenieor do wykopu naley sprawdz, czy nie
maj widocznych uszkodzaepowstatych w czasie transportu lub przechowywdpigadto rury naksy
starannie ocZgi¢ ze szczegollnym zwracaniem uwagi na kielichy i bkgee rur. Uszkodzone rury
powinny by usuwane i przechowywane poza obszarem dokonywamigezu. Rury naley opuszcza
do wykopu powoli i ostanie, przy pomocy kekow, wielokigzkéw, dwigdw lub rcznie.
Zabrania si rzucana rur do wykopu. €kie rury opuszczane mechanicznie, powinny bktadane w
prawidtowej pozycji kiedy s zawieszone a .ngghie naley zwalnig& wieszak. Odpowiednie odcinki
rur powinny by opuszczane do wykopu na przygotowane i wyehe podize o odpowiednim
nachyleniu. Kada rura powinna hy ukladana zgodnie z projektowgmsh i nachyleniem jak
rowniez powinnascisle przylegé do podida na swojej catej diugoi, co najmniej na % obwodu,
symetrycznie do osi. W celu dokonania gpzé&i rur naley przygotowé odpowiednie zagbienia.
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Wymiary takich zagbien beda dostosowane ddrednicy i rodzaju patzenia. Odchylenie  osi
uktadanego ruroggu od ustalonego kierunku rurggii nie mae przekracaa+/- 2 cm. Ranice
miedzy rzdng uktadanego ruroggu a wartécia podam w Dokumentacji Projektowej nie mag
przekraczé +/- 2 cm w kadym punkcie ruroggu i nie mog powodowa ani odwrotnego nachylenia
odcinka rurogjgu ani jego nachylenia réwnego zeru.

7.2. kanaty cfnieniowe.

Uzyte materiaty oraz sposéb wykonania przewodéw tigch z rur PE mugz odpowiadéa
przepisom i normom zawartym w ,Warunkach technicinwykonania i odbioru rurogjow z
tworzyw sztucznych.”

Przewiduje si 1aczenie rur polietylenowych przewodow tlocznych przegrzewanie
elektrooporowe i doczotowe. Do projektu @ono wykaz ksztattek polietylenowych
niezkednych do wykonania poszczegoélnych odcinkdéw przewotidcznych.

Montaz przewodu tlocznego powinien odbyévsic w temperaturze od’@o 36C.

Przewdd ttoczny w wykopie nalg uktada& luzno.

Na przewodzie ttocznym wgé nalery tadme sygnalizacyjp z wtopionym drutem. Nad
przewodem ttocznym w odlegiad min. 30 cm utay¢ nalery tasme ostrzegawcz niebiesk.
Oznakowanie trasy przewodu ttocznego wykonzalezry tabliczkami oznaczeniowymi. Do
wykonania odgakzienia i zalamania shg odpowiednie ksztattki, ktore mugsposiada taki sam
wspotczynnik MFI jak rury PE.

Ksztalttki i rury w miag mazliwosci powinny by wykonane przez jednego producenta. Ksztattki
taczone g z rurami PE poprzez zgrzewanie elektrooporoweczdimwe.

7.3. Przepompownigciekow.

Zbiornik przepompowni naky montow& zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robét budowlano-momtawych a prace zwrane z jego transportem i maoirgan winny
by¢ wykonane pod nadzorem.

Roboty montaowe przepompowni natg wykona przy pomocy éwigu samojezdnego o
udzwigu odpowiednim do ekaru przepompowni zgodnie z zaleceniami firmy ,Hydesko” w
Jarocinie.

Pompownie zaprojektowano do sytuowania w terem@maym ( P-3, P-4 ) oraz jako
przejazdowe w pasie drogowym ( P-1, P-2 ) zgodmiesankami szczegoétowymi. Przy

lokalizacji w poboczu pasa drogowego, wokét zbaanompowni wykona

podiaze gr.10cm z kamienia ptukanego o wymiarach 2,3(BRr2 i obudowéa

kraweznikiem chodnikowym. Kotwienie zbiornikéw , wykonywig podica

betonowego, ptyt fundamentowych oraz zbrojenia vykeec wg zahczonych

rysunkow szczegoétowych .Przepompownie zlokalizowanterenie zielonym

ogrodzt. Ogrodzenie przepompowni P-3 wykdrmasiatki stalowej powlekanej

0 wysokdci H= 1,5m z furtlg 1,5 x 1,2m.Ogrodzenie Przepompowni P-4

wykonat tacznie z ogrodzeniem Separatora

5.1.8.Przejcie pod ulicami ,ciekami, przepustami.

Do wykonania przég przez drogi o nawierzchni asfaltowej, bezwykopdyea naruszania asfaltu,
zastosowa metod przecisku sterowanego z wykorzystaniem kamionkdwwe przeciskowych
przy pomocy gtowicy z targzwiertnicz. Jako rury ostonowe dla przykanalikow PVC 160 i
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200mm( przeciski niesterowane )zastosowano rurgdowiednio250mm i 315mm. Przeciski rur
ttocznych wykonywa jako przeciski rur trojwarstwowych TS PE 90,16G22n. Przejcia przez
istniejgce przepusty pod ciekiem Piwonka (z zachowanieragddici 0,5m od dna przepustu)
rowniez wykonywa z zastosowaniem technologii jak #ey. Dla wykonania przeciskow rur
kamionkowych przeciskowych o diugo L = 1,0m, komora startowa i odbiorcza reanie
srednig; 0 2,0 m. Dla wykonania przewiertu poziomego rur iokszych dtugéciach, naley
wykona: komor nadawcz o wymiarach minimum 2,5 x 5,0 x h m oraz odbigroavymiarach
minimalnych 2,0 x 2,0 x h m, gdzie h jes¢lgbkascia dna komory nadawczej lub odbiorczej
wynikajaca z zastosowanej technologii przewiertowejghgtkaici posadowienia kanatu
sanitarnego. Dla prowadzenia rur przewodowej wawzhronnej projektuje ¢sptozyslizgowe
typ E/Co wysokdaci h = 35 mm i manszety uniwersalne typu N.

51.9.Badanie szczelsa kanalizacji grawitacyjno-cinieniowe.

Rurochgi kanalizacyjne powinny podlegidadaniu w zakresie eksfiltracji do gruntu i irdittji wod
gruntowych do- ruroggu.

Badanie eksfiltracji polega na napetnieniu ruggai kanalizacyjnego wagtacznie ze studniami. Po
osikgnieciu przez wod w gornej studni wysokai réwnej 0,5 m ponad gdsrkrawedz wiotu, naley
napetniony rurogig pozostawd na | godzig. Po uptywie | godziny nie powinien nggi¢ zaden
wyciek oraz na pgtzeniach nie magpojawi si krople wody. Zabrania" gidolewania wody podczas
badania. W czasie badania poziom wody gruntowejimpew zosta co najmniej 0,5 m pongj
dna wykopu. Szczelrdé przewodow kanalizacji ttocznej powinna zapetvairzymanie cinienia
prébnego przez okres 30minut podczas przeprowadzanoby hydraulicznej. Gnienie prébne
powinno wynost 1,5 cknienia roboczego nie mniejmnil,0 MPa. Przy bezwykopowej budowie
przewoddéw kanalizacyjnych nalezbad& jego szczeln& zgodnie z norspPN-EN 1610

5.2. Warunki szczegotowe.

W chwili obecnej na terenach dzielnicy SULISLAWICEULISEAWICE KOLONIA nie istnieje
siet kanatéw kanalizacji sanitarnych . W roku 2007 ygtgpiono do realizacji kanalizacji
sanitarnej w ulSwietlanej( wg opracowania Przegsiorstwa SYNTECH — listopad 2003r),
kanalizacji sanitarnej w ulicy Romskiej od ul. Patacowe] do skrzywania z ul. Rzymsk( wg
opracowania Pracowni Projektowej COWOGAZ — lipi@®03r), kanalizacji sanitarnej ul
Celtyckiej od ul. Wenedow do skraywania z ul. Rzymska ( Cowogaz — 2003r), kanajizac
sanitarnej w ul. Stowigskiej do skrzyowania z ul. Rzymsk( Cowogaz — 2003r.). Zgodnie z
warunkami technicznymi wydanymi przez PWiK w Kalispdbiornikiemsciekow sanitarnych z
dzielnicy SULISLAWICE i SULISLAWICE KOLONIA Igdzie istniegcy kanat sanitarnil 400
w ulicy Piwonickiej. Istniegcy kanat posiada przepustosgav granicach 30 I/s i jest w stanie
przyja¢ obliczeniowy ilos¢ sciekdw wynoszaca 60 m3/h. Dla przyjcia docelowej iléci sciekdw (
160 m3/h) po zabudowaniu terenéw zgodnie z plana@sfrzennym zagospodarowania terenu,
kanat sanitarny w ulicy Piwonickiegzie wymagat wymianyrednicy na wgksz. Docelowa
ilos¢ sciekdw wymagaé bedzie rownig wymiany pomp na wksze w przepompowniach P-3 i P-4.
Zgodnie z decyajZarzdu Drég Miejskich projektowana kanalizacja sanigariokalizowana
bedzie w pasie drog miejskich( w poboczach, w choaldlik oraz na matych odcinkach w pasie
jezdni asfaltowe] ). Prz&gia poprzeczne przez ulice o nawierzchni asfaltowdjonywa bez
naruszania nawierzchni metpgrzecisku przy pomocy gtowicy z tagcwiertnicz. Prze§cia
poprzeczne przez ulice o nawierzchni gruntowej wykee¢ metody, potdwkowy z zachowaniem
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minimalnej szeroki jezdni dla ruchu pojazdow min 2,75 m. Rownpezy prowadzeniu robot
wzdtuz ulic zachowa niezlzdng szerokéc¢ jezdni dla ruchu pojazdéw 2,75m.

Kanaty kanalizacji sanitarnej zaprojektowano w pakiogowym ulic z lokalizagjstudni
uwzgkdniajgca zabudow zgodry z planem zagospodarowania przestrzennego terenu i
podiczenie przysziciowych ulic dzielnicy Sulistawice i Sulistawice Kmia.

1. Grawitacyjne odprowadzenieiekdw sanitarnych z poses;ji zlokalizowanych prlgyu
Patacowej ( K-1) do przepompowstiekdw sanitarnych P-1 zlokalizowanej w pasie dwgo (
ul. Patacowa nr dziatki nr 155 ), ggk$cieki zostap odprowadzone énieniowo ( T-1) do
studzienki rozpgznej SR 13 i dalej do wcgeiej zaprojektowanej kanalizacji grawitacyjnej w ul
Romaiskiej ( COWOGAZ — 2003) poprzez studzieril4.

2. Grawitacyjne odprowadzenieiekOw sanitarnych z posesji zlokalizowanych puligy
Milenijnej( K-2) do przepompowniciekdw sanitarnych P-2 zlokalizowanej w pasie dmgo (
ul. Milenijna nr dziatki nr 199 ), skl scieki zostag odprowadzone énieniowo ( T-2) do
studzienki rozpgznej SR 149 i dalej do projektowanej kanalizacjivgtacyjnej w ul.
Sulistawickiej.

3. Grawitacyjne odprowadzenieiekOw sanitarnych z posesiji zlokalizowanych przgéci ul.
Romaiskiej, Pogodnej i P. Sulistawickiego ( K-3) orazsi ul. Swietlanej ( K-4 ) do
przepompowngciekéw sanitarnych P-3 zlokalizowanej na tereniatdiznr 7/2 (Miasto Kalisz
4. Grawitacyjne odprowadzenieiekOw sanitarnych z posesji zlokalizowanych puligy
Zachodniej ( K-5) do przepompowdgiekow sanitarnych P-3 zlokalizowanej na tereni@tznr
7/2 ( Miasto Kalisz), sdd scieki zostan odprowadzone énieniowo ( T-3) do studzienki
rozprznej SR 122 zlokalizowanej przy skeowaniu ulic: Zachodniej i Olszynowe.

5. Grawitacyjne odprowadzenieiekOw sanitarnych z posesji zlokalizowanych praygstatej
ulicy Zachodniej ( K-7 i K-8) oraz e%ci ulicy Celtyckiej ( K-9) do studzienki S 122
zlokalizowanej na kolektorze K-10 w ul. Olszynowe;.

6. Grawitacyjne odprowadzenieiekOw sanitarnych z posesji zlokalizowanych puligy
Sulistawickiej ( K-11) oraz ul. Olszynowej ( K-1@p kaacowej przepompowniciekow
sanitarnych P-4 zlokalizowanej na terenie dziatkd1V2 ( Tadeusz i Jolanta Krzywda)agk
scieki zostan odprowadzone énieniowo ( T-4) do studzienki rozgmej SR 182 i dalej do
istniejgcego kolektora DN 400 w ulicy Piwonickiej poprzeéadzienk S 183.

7. Grawitacyjne odprowadzenieiekOw sanitarnych z poses;ji zlokalizowanych prdicy
Wenedow ( K-12) do studzienki S 181 zlokalizowameejprojektowanym kolektorze sanitarnym w
ul. Celtyckiej ( Cowogaz —2003).

Jako przewody grawitacyjne zastosowano rury kanoaekkielichowe produkowane zgodnie z
PNEN 295:
- DN 200mm N — 40 kN/m, systemu F, rura kielichowaaB®ng , glazurowana z uszczelk
L
- DN 250mm N — 40 kN/m, systemu C , rura kielichosfaustronnie glazurowana z
zintegrowan uszczelk.
- DN 400mm H — 64 kN/m, systemu C , rura kielichoaaListronnie glazurowana z
zintegrowan uszczelk
Jako przewody grawitacyjne do przeciskow zastosowary przeciskowe kamionkowe
produkowane zgodnie z nognlPN EN 295:
- V4A DN 200 — 400mm — rura kamionkowa przeciskowazgrowana ,gczona na muf
V4A typu 1 ze stali molibdenowe]
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Przewody kamionkowe posadawiaazwirowo-piaskowej grubgci 15 cm pod tem
posadowienia 90°. Przed maigan rur w wykopie sprawdgich stan, zwrod uwag: na
oznakowania na gornej powierzchni przewodow, ddtiélbosy koniec rury posmarowamarem
KERAMO. W przypadku nie wykorzystania catej dhdgorury lub gdy g potrzebne krétsze jej
odcinki, rury kamionkowe mama cig¢ za pomog szlifierki katowej. Po obgiciu rury na obeity
koniec przewodu nasuweassiszczell P-ring piekcien powalagcy ha monta z nasgpng rurg.

Rury uktad ,pod spad” kanatu, z uprzednio wyprofilmym lgtem posadowienia na podbudowie
oraz pogtbieniem pod kielichy. Przy pagiizeniach ze studzienkami stos@évkamionkowe

kroéce przystudzienne GZ i GA. Do pokenia bezpgedniego rur kamionkowych ze studzignk
stosowa przefcia szczelne z uszczelkBKL , BKK.

Kanaty cénieniowe zaprojektowano z rursnieniowych PE 100 SDR 17 PN 10 odcinki 12 m, o
srednicy 90 x 5,4mm, 160 x 9,5mm, 225 x 13,4mozbénych za pomaczgrzewania
elektrooporowego i uktadane na podsypce z pospdikubdaci 10 cm. Zmiany kierunkow
wykonywa za pomog tukéw 2x45,45°,30° taczonych za pomaczgrzewania elektrooporowego.

Jako studzienki zastosowano witazowe studzienkilkaatyjne betonowegtzone na uszczek
produkowane wg PN EN 1917z elementéw prefabrykowiarzybetonu B 50 érednicy 1000mm,
1200mm, 1500mm. Studzienki skiaglgje z elementu dennego z kiget betonu, w ktorym
pozostawione zostgriabrycznie otwory z uszczelldo pohczen z kanatami kamionkowymi.
Studzienki sktadajsie z kregow stanowgcych komog robocz, ze stopniami ztazowymi
zeliwnymi, zelbetonowej ptyty pokrywowej PP 1000/625/200, 18@8/200, 1500/625/200mm ,
prefabrykowanychzelbetowych pieitieni wyrbwnawczych PW 865/625/100mm z obsadzonym
wiazemzeliwnym kanatowynil 600 klasy D typu BEGU o socsci 40T. Prefabrykowane
elementy studzienelkdzone § za pomog uszczelek umieszczonych w wyprofilowanych czotach
elementow.

Jako studzienki rozpzne zastosowano analogiczne studzienki wiazowe wahkerzgodnie z PN
EN 1917 jak wyej tylko z zabezpieczeniem fabrycznym przed erbetonu od wewstrz za
pomog powtoki zzywicy epoksydowe;.

Dla okresowego ptukania kolektorowéeieniowych zastosowano czyszczaki rewizyjne
kotnierzowe z zaworem hydrantowym ZH -52. Zastomoovnasipujace typu czyszczakow:
- dla przewodu PE 90mm — czyszczak DN 80 typu CRSBHAN 10
- dla przewodu PE 160mm — czyszczak DN 150 typu ERS50 PN 10
- dla przewodu PE 225mm — czyszczak DN 200 typu CRBMHPN 10
Czyszczaki zamontowaw studniach wtazowych betonowych wykonanych zged?# EN 1917 o
nastpujacychsrednicach:
DN 1000 dla czyszczaka DN 80
DN 1200 dla czyszczaka DN 150
DN 1500 dla czyszczaka DN 200

Dla zamkngcia przeptywusciekOw w studzience zamontowano zasuwyavee nr kat 3600 PN 10

DN 80,150,200mm zeliwa z przyhczem kotnierzowym EN 1092-2.Do pokenia zasuwy
nozowej z rup przewodow PE zastosowakotnierz specjalny nr kat 0400 systemu 2000 o
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srednicach odpowiednio: 90/80,160/150,225/200mm tlisyanie studni z czyszczakami
pokazano na planach i profilach kanalizacyjnych.

Dla odpowietrzenia w najwgzych punktach i lokalnie najusgzych punktach sieci kanalizaciji
tltocznej zastosowano zespoty napowietjzajodpowietrzajce nr kat 9828 DN 50 i 80
kotnierzowe , gibokas¢ zabudowy L = 1,50m. Przykrycie zespotu stanowizwkeiwny kanatowy
[0 600 klasy D typu BEGU o B0osci 40T osadzony na ptycie betonowe;j.

Dla podhczenie istnigjcych budynkéw zaprojektowano przykanaliki z rur RMCwg PN-EN
1401:19999 zéciank lita SN 8 klasy Srednicy 160x 4,7mm oraz 200 x 5,9m@caonych na
uszczelki wargowe i utmne na pospotce o grudmd 15cm. Podiczenia przykanalikow
wykonywa poprzez studnie wkazowe , wywiergajtwory srednicy] 160 i 200mm wécianie
studzienki i osadzag w nich przejcia szczelne. W innych miejscach padienia przykanalikow
wykonywa do trojnikdw kamionkowych, prostych ustawionymdd kgtem 45 do poziomu.
Przefcie z kamionki DN 150 na rgPVC 160 oraz przégie z kamionki DN 200 na rerPVC

200 wykonywag za pomog uszczelki —u.

Obudowa pompowniciekow P-1, P-2 wykonangtizie z polimerobetonu o ngptijacych
parametrach technicznych:

- wytrzymata¢ nasciskanie 90-120 N/mm2
- wytrzymata¢ na zginanie 18-20 N/mm2
- odporng¢ chemiczna ( pH 1-10)

- gesta¢ 2,3 g/cm3

Obudow pompowni P-3, P-4 wykonanadzie z betonu B 45, wodoszczelnego
W 8, mrozoodpornego F-50) wg DIN 4034.

Obudowa musi posiadaproba¢ techniczig lub znak CE. Dno komory musi
by¢ wyprofilowane tak, aby nie osadzaty s zadnym jego miejscu piasek i
zawiesiny( max: 0,5 : 1, min 1:1).Otwory w obudowi®d rurocigi i przegcia
kablowe musz by¢ wykonane jako szczelng&ednica obudowy musi zapewni
mozliwo$¢ swobodnego mornia pomp oraz wypogania wewgtrznego
pompowni. Pompownie zaprojektowano do sytuowantarenie zielonym oraz
jako przejazdowe w pasie drogowym zgodnie z rysomlszczegotowymi. Przy
lokalizacji w poboczu pasa drogowego, wokot zbaanpompowni wykona
podiaze gr.10cm z kamienia ptukanego o wymiarach 2,3(BRr# i obudowéa
kraweznikiem chodnikowym. Kotwienie zbiornikow , wykonywig podica
betonowego, ptyt fundamentowych oraz zbrojenia vmykeec wg zahczonych
rysunkéw szczegotowych .Przepompownie zlokalizowanterenie zielonym
ogrodzt. Ogrodzenie przepompowni P-3 wykdérmsiatki stalowej powlekanej
o wysokaci H= 1,5m z furtlg 1,5 x 1,2m.Ogrodzenie Przepompowni P-4
wykona: tagcznie z ogrodzeniem Separatora.

Projektowane pompy przystosowanedo pompowaniaciekOw sanitarnych

i zastaly tak dobrane, aby jedna z nich zapewrdi@@®6 wymagasnwydajnac,

a druga stanowita jej 100 % czyrezerve. Zastosowano pompy N z pétotwartym,
samooczyszczaggym sk wirnikiem o bardzo diej sprawnéci. Silnik pompy indukcyjny z klas
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izolacji H 180C. Pompy N wyposane g w zawory ptuczce, dziatajce automatycznie i
likwidujace osad w zbiorniku pompowni.

Wszystkie spoinygswykonane w technologii wéaiwej dla stali kwasoodpornej ( metpdIG,

przy wyciu gtowicy zamkngtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowejdutomatu
CNC).Piony tloczne wewtrz pompowniciekdw g wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1 idczone g kotnierzami réwnie ze stali kwasoodpornej. Trojnik ortowy
zapewniajcy minimalne straty hydrauliczne, wykonany jess&di kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1. Prowadnice pompwykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1.Wszystkie pgézeniesrubowe § wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1.Wszystkie elementy kotwe konstrukcje nime i wsporcze do obudowy wykonangvs
calasci ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088rha&tura zwrotna — zawory kulowe
kotnierzowe z kuj gumowam pokryte g trwata farla epoksydow odporm na dziatanigciekow.
Armatura odcinajca — zasuwy odcingge klinowe kotnierzowe nkko uszczelnione z klinem
gumowanym, pokryteastrwalg farlbg epoksydow odporm na dziatanigciekow.

Zasuwy zamontowane@ sia poziomym odcinku ruragyéw ttocznych, aby unmiwi ¢ ich
otwieranie i zamykanie z poziomu terenu bez komegz wchodzenia do komory pompowni
zgodnie z Rozporrzeniem MGPIB Dz.U. 93.96.438. Obsfuzpsuw z poziomu terenu
umazliwia specjalnej konstrukcji przegub wykonany catkcie ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1.Wszystkie uszczelki dla gu#en kotnierzowych g wykonane z gumy odpornej
na dziatanigciekow,. Drabinka umdiwiajaca zejcie na dno zbiornika posiada szergkegodry

z nornmy PN-80 M-49060 ( co najmniej 30 cm) i wykonana peststali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1.Pompowni jest wypasaa we wiaz zapewnigjy swobodny montai demonta
pomp. W celu uniemdiwienia pojawienia si roznych potencjatow i niebezpiecznych ngpna
przedmiotach metalowych zastosowanappénia wyrownawcze. Przewod wyrownawczy nale
prowadzé od punktu do punktu z koowym podiczeniem do gtownej szyny ekwipotencjalne;.
Wentylacg zbiornikbw pompowni wykonazgodnie z rysunkiem pompowni. Do usggia
zapachow z przepompowni stos@amofiltry.

Obudowe szafy sterowniczej wykonana jest z twardego sedpminium wzmocnionego
szkieletem stalowym zabezpieczonym wagstwynku ogniowego. Obudowa spetnia wymagania
PN-91/E-05160/01 oraz PN 86/E-044415 i stanowi @ahprzed dosipem osob
nieuprawnionych .Posiada dwuskrzydtowe drzwi osadama potréjnych zawiasach. Szafa
posadowiona jest na fundamencie betonowym z elemeptefabrykowanych wzmacniany
zbrojeniem stalowym zabezpieczonym ocynkiem ognrayvgila lokalizacji w pasie drogowym —
w linii ogrodzenia poses;ji). Wymiary szafki 117@800 x 390 x 500 typu RO-10-200 z rabez
wyposaenia. Drzwi szafki wypos@ne jest we wktadktypu ,masters” zaghionej w
nattoczeniu. Wewstrz obudowy umieszczona zostata szafa sterownié®ER Specjal 3D
jednodrzwiowa o wymiarach 600 x 600 lub 800 x 8(G8yza petry. Zapewnia ona stopie
ochrony IP66. Szafa wypasma jest w drzwi przystosowane do mantaparatury sterowniczej
oraz ptyt montaows. Szafa sterownicza wypasma musi by w nowoczesny uktad automatyki,
w ktorym zaprogramowany sterownik ALF - POMP - R&Pzintegrowany jest z modemem
GSMi z funkcg GPRS. Oprogramowanie sterownika realizujeay algorytm sterowania prac
pomp w oparciu o sygnat z 4 czujnikow ptywakowydhaariat) lub 2 czujnikow ptywakowych i
sygnat z sondy hydrostatycznej poziomu ( Il wajiaméz umaliwia monitorowanie i zdalne
sterowanie pracpompowni, w trybieon-ling w oparciu o technologiGPRS. System
wykorzystuje jeden sterownik realizoy ztozony algorytm sterowania prapompowni oraz
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umazliwia przesytanie informacji o statusie pompowntrybie on-linez wykorzystaniem
technologii GPRS. Dodatkowo stanowi on przetwodoksondy hydrostatycznej ( w przypadku
jej zastosowania ) co uriwia zdalne programowanie jej nastaw.

Przykhcza kablowe niskiego naggiia wykona kablem typu YKY 5 x 10 mm2.

Odgatzienie przyjcza kablowego niskiego ngpia wykonywa z istniepcych linii niskiego
napkcia, poprzez projektowane pragka kablowe n.n. orazadza kablowe zabudowane na stupie
ZE. Na stupach ZE natg zabudowa ograniczniki przegic typu BOP 0,5/5 z uziomem
pionowym o rezystancji max 10 omow oraz skraypkzylaczowg ZNP-1-125 na wysokai 150
cm od poziomu gruntu. Kabel pragkzeniowy na stupie poprowadav rurze ochronnej do
wysokaici 2,5 mb nad powierzchyigruntu. Kable uktadana podsypce piaskowej, w wykopie o
szerokdci 0,4 m, falécie na gébokasci 0,7m licac do powierzchni gruntu rodzimego. Na zday
w wykopie kabel nasygavarstwe piasku rzecznego o grudm 10 cm, nagfpnie warstw gruntu
rodzimego grubgci 15 cm i calé¢ przykry folig koloru niebieskiego o gruba min 0,5 mm.
Wykop uzupeini gruntem rodzimym. Na catej diugo kabla w odlegtéciach co 10 mb zaky¢
opaski kablowe ,z informagp typie kabla, jego9 przeznaczeniu, roku zabudowykonawcy.
Pode§cia WLZS-tu do zcza kablowego ostoéirurg stalows. Uziom wykona z bednarki
ocynkowanej 30 x 4mm2. Przedyazem kablowym naley pozostawt zapasy kablowe w ikei
okoto 1 mb. Zjcza kablowo-pomiarowe przystosain@o oplombowania. Skrzgwania z
istniegcym uzbrojeniem podziemnym wykonyia zastosowaniem stalowej rury ochronnej o
srednicy 50mm. Po uf@niu kabla w rurach, rury ostonowe nalaiszczelnt mag uszczelniajcs.
Po utazeniu kabla , a przed jego zasypaniem kabelkyalgtost do Zaktadu7 Energetycznego
celem jego odbioru do Zaktadu Geodezyjnego celg@o jewentaryzacji. Caké prac wykona
zgodnie z PN-78/E-5125 oraz przepisami Budowyadze Elektrycznych.

W celu zapobieganiu zagniwaniciekdw sanitarnych przed odprowadzeniem do odikarni
zastosowano zestaw dozey ferrox. Zestaw skladagsz:

- dwoch pojemnikow PE-HD o pojemém kazdego 1,0 m3

- pompy dozujcej elektromagnetycznej firmy JESCO o wyddpid.2l/h , Ns =
24 W

- tacy przechwytujcej z PEHD z dwa paletopojemniki z korgspbd pomp
dozupca

- linia ssania, zawor inekcyjny , pokenia zbiornikow

Na ptycie fundamentowej o wymiarach 3,3m x 1,6netohu B 15 o grubi
20cm posadowitac przechwytujca wraz z konsal i pojemniki. Zawartéc
preparatu w kadym pojemniku wynosi 1,5 T. Podstawowa dawka prapar
wynosi 150g/m3ciekoéw sanitarnych. Zawor spustowy DN 32 z tacy
odprowadz przewodem PE 40mm do najszej studzienki rewizyjnej.
Dostawg catego zestawu wraz z moaean , rozruchem, przeszkoleniem
obstugi jest firma ,KEMIPOL” Sp. z 0.0. ul. Kmicka 6 72-010 POLICE

6. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY.

Przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej nglerzestrzega przepisow bezpiecastwa | higieny
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pracy zawartych w odsnych rozporzdzeniach i przepisach. Kierownik budowy zobgrany jest
do opracowania planu ,bioz" i przedstawienia gazdakceptowania itynierowi.

7. KONTROLA JAKGCI.

7.1. Zasady ogodlne.

Ogolne zasady dotygze kontroli jakéci podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne" pkt. 6.kkola
jakasci wykonywanych robot daizie dokonywana przez poréwnanie wykonanych robddbkumentag
Projektova, Specyfikacjami Technicznymi oraz ich zgogtrmwarunkami technicznymi.

7.2. Kontrola wykonania.

Kontrola wykonania sieci kanalizacyjnej sanitarpejega na sprawdzeniu zgodtidudowy z projektem.
Nalezy sprawda:

a) wytyczenie osi przewodu,

b) szerok& wykopu,

C) gkboka¢ wykopu,

d) szalowanie wykopu,

e) zabezpieczenie od alden ruchu kotowego,

f) odlegté¢ od budowy ssiadujcej,

g) zabezpieczenie innych przewodow w wykopie,
h) rodzaj podia,

i) rodzaj rur i ksztaltek,

) skiadowanie rur i ksztattek,

k) ulazenie przewodu,

[) zag:szczenie obsypki przewodu,

1) studzienki kanalizacyjne,

Os przewodu, powinna kbyzgodna z wytyczeniem wykonanym przez gepaetdowgzaniu do punktow
statych, potwierdzonych na szkicu geodezyjnyprzy spetieniu wymagadasciwego rozporgdzenia.
Glebokas¢ wykopu powinna by zgodna z 5.1.2. natomiast maksymalna szééokgkopu nie
powinna przekraczaszerokeéci okreslonej w projekcie. Wykop powinien Bbyabezpieczony przed naptywem
wod opadowych. Natomiast przed naptywem wod opgdb powinien zabezpieczadpowiednio
wyprofilowany teren. Szalowanigian wykopu powinno zabezpie&zpego stateczrig i jesli projekt
nie przewiduje inaczej, szalowanie to powinné bguwane w migrpostpu zasypki wykopu.

W obrbie klina odtamu niezabezpieczonycian wykopu niedopuszczalna jest komunikacja.

Jeli komunikacja odbywa siw obrbie odtamuscian wykopu, konieczne jest zastosowanie odpovegdni
obudowy wykopu. Odlegkd budynkdéw od przewoddw sieci kanalizacyjnej ékajg odrebne przepisy,
zmniejszenie tych odlegd wymaga kadorazowo opracowania odpowiedniego zabezpiecze
Zabezpieczenie skrzgway innych przewodow podziemnych z wykopem powinn@ kyykonane
zgodnie z Dokumentacj Projektovy, Specyfikacjami  Technicznymi i odpowiednpprzepisami.
Zabezpieczenie tych  przewodoéw polega na&h i podwieszeniu, ochronie  przed
uszkodzeniami mechanicznymi w postaci obudowy ooghronie przed ichscieciem przez
pozostawienie szpar w oszalowaniu wykopu. Rury,taisz, studzienki kanalizacyjne, armatura,
powinny by zabezpieczone i sktadowane na ptaskim, rownymogad Wybrany rodzaj podia
pod ukladane ruroggi okresla Dokumentacja Projektowa. Na pozlio naturalnym przewod
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powinien by zagtbiony na calej diugmi, co najmniej na % swojego obwodu. Na padio
naturalnym z podsypkoraz podiau wzmocnionym, przewdd powinien dwytozony zgodnie z
Dokumentacj Projektows. Obsypka przewodu powinnadprzeprowadzona szczegdlnie starannie,
zag:szczonagcznie lub mechanicznie, w zateéci od wymaga ustalonych w Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. Wykomarstudzienek kanalizacyjnych zgodnie z
Dokumentagj Projektova. Wysoka¢ zasypki wsgpnej, tj. warstwy gruntu, nad wierzchem rury,
nie powinna by mniejsza ni 30cm. Zagszczanie zasypki wginej powinno w zasadzie odbygva
sie recznie. Zagszczenie zasypki gtdbwnej przewodu mmo odbywé sk mechanicznie.
Ustalony stopi& zag:szczenia gruntu powinien byotwierdzony przez geologa.

8. OBMIARY ROBOT.

Ogolne zasady dotysze obmiarow robot podano w STI-01.00 ,Wymaganial@ejdkt. 7.
Jednostki obmiarowe :iastpujace:

- m rurocygi grawitacyjne i ttoczne razem z wykoperamocnieniem, podkem i warstvy
zasypki i probami, na podstawie pomiaru w terenie,
- szt przepompownie, studnie rewizyjne,adeenia, rury ochronne, na
podstawie pomiarow w tegeni
-t opaski betonowe, wzmocnienia, itp., na podstaameiaru w terenie.

9. ODBIOR ROBOT.

Ogllne zasady dotygze odbioru robot podano w STI-01.00 ,Wymagania @gblpkt. 8. 9.1.
Rodzaje badaprzy odbiorze.

9.1.1. Odbidr techniczny egciowy

Badania przy odbiorze technicznym polegaj:

a) zbadaniu -zgodso- usytuowania -i diugaei przewodu z dokumentag inwentaryzag geodezyjn.
Dopuszczalne odchylenie w planie osi przewodu admg/czonej nie powinno” przekracza2cm.
Dopuszczalne odchyleniegdnych utdonego przewodu od przewidzianych w projekcie nieipoo
przekraczé+Icm,

b) zbadaniu podi@ naturalnego przez sprawdzenie nienaruszanialgrunt

W przypadku naruszenia podénaturalnego, sposob jego gszrzenia powinien

by¢ uzgodniony z Iaynierem lub projektantem,

c) zbadaniu podia wzmocnionego przez sprawdzenie jego dgwibd rodzaju, zgodnie z
dokumentagj,

¢) zbadaniu materiatu ziemneggytego do podsypki i osypki przewodu, ktory powinlkeyd drobny

i Srednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat teowinien by zag:szczony,

d) zbadaniu szczelbd przewodu. Badanie szczehoo nalery przeprowadzi zgodnie z
PN-EN 1610 dla kanalizacji grawitacyjnej.

Szczelné¢ przewodow i studzienek kanalizacji grawitacyjnepinna gwarantowa utrzymanie
przez okres 30 minut&iienia prébnego, wywotanego wypetnieniem badanetgnéa przewodu
wodg do poziomu terenu. €hienie to nie mge by mniejsze ni IO kPa i weksze nk 50 kPa,
liczac od poziomu wierzchu rury. Wymagania domz szczelngi przewodow grawitacyjnychgs
spetnione, j&li uzupetnienie wody do pogikowego jej poziomu nie przekracza dla powierzchni
zwilzonej:
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- 0,15 I/nfdla przewoddw;

- 0,2 lInf dla przewodéw wraz ze studzienkami kanalizacyjrytaizowymi,

- 0,4 inf dla studzienek kanalizacyjnych

Przy bez wykopowej budowie przewodow kanalizacyinyc gruncie naley zbadé usytuowanie i
diugas¢ przewodu zgodnie z dokumentacjnwentaryzacyjas geodezyjn oraz zbada jego
szczelnéci. Badania szczeldoi nalezy przeprowadd zgodnie z PN-EN 1610. Wyniki bafla
powinny by wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokotemlqyr szczelnéci  przewodu,
inwentaryzag geodezyjn (dopuszcza @i inwentaryzag szkicows) oraz certyfikatami i
deklaracjami zgodrsoi z Polskimi Normami i aprobatami technicznymi, tydacymi rur i
ksztattek, studzienek kanalizacyjnych, zfeern wpustow studzienek kanalizacyjnych jest
przedi@zony podczas spisywania protokotu odbioru technigane czs$ciowego, ktéry stanowi
podstaw do decyzji o maiwosci zasypywania odebranego odcinka przewodu siealizacyjne;.
Wymagane jest fe dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonanadbioru technicznego
czesciowego. Kierownik budowy jest zoboyziany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlane,
przy odbiorze technicznym - gxiowym przewodu kanalizacyjnego, zgiodnwestorowi do
odbioru roboty ulegage zakryciu, zapewhi dokonanie préb i sprawdzenie przewodu,
zapewnt geodezyjp inwentaryzagj przewodu, przygotowadokumentag powykonawcag.

9.1.2. Odbidr techniczny kowy.

Badania przy odbiorze technicznymmkowym, polegaj na:

a) zbadaniu zgodéo dokumentacji technicznej ze stanem faktyczninwentaryzacj geodezyijn,

b) zbadaniu zgodsa protokotu odbioru wynikéw badazagszczenia gruntu zasypki wykopu,

¢)zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych sitaini z czyszczakami i zespotami
napowietrzaro-odpowietrzacymi

d) zbadaniu protokotow préb szczeitigprzewodow kanalizacyjnych,

e) zbadaniu protokotow uruchomienia przepommpdciekow

f) protokotami odbioréw technicznychedziowych przewodu kanalizacyjnego,

g) projektem ze zmianami wprowadzonymi podczaemy,

h) wynikami stopnia zggzczenia gruntu zasypki wykopu,

i) inwentaryzag geodezyjn,

) protokotem szczeldai systemu kanalizacji grawitacyjnej,

k) protokotem szczeloi systemu kanalizacji smieniowe,

[) protokotem odbiorui uruchomienia przepomvposciekow sanitarnych natg przekaza

Inwestorowi wraz z wykonanymi przewodami sieci Haaayjnej grawitacyjno-énieniowymi.

Konieczne. jest dokonanie wpisu do dziemnibudowy o0 wykonaniu odbiorurkmwego.

Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego, powirbgfh doprowadzony do pierwotnego stanu.

Kierownik budowy przekazuje inwestorowi instrukgbstugi systemu kanalizacyjnego. Kierownik jest

zobowgzany, zgodnie z art. 57 ust. | p. 2 ustawy Prawdoldane, przy odbiorze koowym ziary¢

oswiadczenia:

- 0 wykonaniu przewodu kanalizacyjneggodnie z projektem i warunkami pozwoleraa n

budowe,

- 0 doprowadzeniu do naigego stanu i pogdku terenu budowy, a ta - w razie korzystania z ulic

i sgsiadugcych nieruchomgei.

10. PODSTAWA PLATNGCI.
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10.1. Wymagania ogolne.

Ogolne zasady dotygee podstawy ptatrsoi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne" pkt. 9.

10.2. Pfatngci.

Ptatngci beda przyjmowane zgodnie z pomiarami i oggakaosci robot w oparciu o pomiary t
wyniki bada laboratoryjnych Cena za wykonane roboty obejmuje:

- roboty geodezyjne, przygotowawcze, wyznacztagy,

- wykonanie wykopdw razem z umochienigcian,

- zakup materiatow i uggzen,

- transport materialéw i wdzer na miejsce wbudowania,

- przygotowanie podi@, podsypki z piasku, z zeggczeniem,

- usungcie ewentualnych kolizji,

- usuniecie materiatdbw pochagych z demontaul,

- ukladanie i montarur kanalizacji grawitacyjnej ze studniami

- ukladanie i montarur kanalizacji ginieniowej ze studniami czyszgzymi
- ulazenie i monta przepompowniciekow sanitarnych

- sprawdzanie szczelwd rurocagow kanalizacyjnych,

- wykonanie przéf szczelnych vgcianach studni,przepompowni,

- ochrona przeciwkorozyjna elementow stalowych,

- wykonanie izolacji termicznej kanalizacji Sannej,

- doprowadzenie placu budowy do stanu pierwotnego.

11. PRZEPISY ZWHZANE.

11.1. Normy

1. PN-EN 1295:2000 Projektowanie konstrukcyjne ruggéiv utazonych w ziemi w rénych
warunkach obaizen. Cz$¢ 1: Wymagania ogolne.

2. PN-EN 1610 Budowa i badania przewodow kanalizaajny

3. PN-B-10735:1992 Kanalizacja - Przewody kanalizaeyjWymagania i badania przy

odbiorze. Poprawki: 1. Bl nr 6/93 poz. 43.

PN-EN 295: 2000 Rury i ksztattki kamionkowe i icbtgrzenia w sieci drertawej i

kanalizacyjnej.

PN-EN 752-1:2000 Zewitrzne systemy kanalizacyjne - Postanowienia ogiddiedinicje.

PN-EN 752-2:1996 Zewatrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.

PN-EN 752-3:2000 Zewitrzne systemy kanalizacyjne — Planowanie.

PN-EN 752-4:2001 Zewitrzne systemy kanalizacyjne - Obliczenia hydraukck

oddziatywanie narodowisko.

9. PN-EN 476:2001 Wymagania ogolne dotyoz elementow stosowanych w systemach
kanalizacji grawitacyjnej.

10.PN-B-10729:1999 Kanalizacja - Studzienki kanalizaey

11.PN-EN 124:2000 Zwigczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxahni dla
ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, bé#ypu, znakowanie, sterowanie
jakoscia.

12.PN-87/H-74051.00 do 02 Wtazy kanatowe.

»
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13.PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betomaapraw.

14.PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

15.PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

16.PN-88/6731-08 Cement, Transport i przechowywanie.

17.PN-88/6731-08 Beton zwykly

18.PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwartegtiizewodow wodoagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

19.PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagarzakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

20.PN-EN 1295-1 Obliczenia statyczne ruegmw utazonych w ziemi w ranych warunkach
obcigzen. Cz$¢ 1: Wymagania ogolne.

21.PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥égania i badania.

22.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskeka zagszczania gruntu.

23.PN-86/B-02480 Grunty budowlane. OKlenia, symbole, podziat i opis gruntow.

24.PN-81/B-03020: Grunty budowlane. Posadowienie b@ggmie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

25.PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

26.PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie pozéw kanalizacyjnych

27.PN-EN 1671:2001 Zewtrzne systemy kanalizacjistiieniowe;j

11.2. Inne

1. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci Kanadiyjnych. Zeszyt 9.
COBRTI Instal 2003.

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DA\r 207 poz. 2016 z dnia 5 grudnia

2003 r. z péniejszymi zmianami).

3. Ustawa z dnia 27 marca 2003r. o planowaniu i zagde@waniu przestrzennym (Dz. U.
Nr 80, poz. 717 z dnia 10 maja 2003r.).

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20408 sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanigh U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19
marca 2003 r.).

5. Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wézia 2001 r. w sprawie bezpiecstwa
i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i itmyizdzer technicznych do robot
ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz. U. Nr 118zp1263 z dnia 15 pdziernika
2001 r.).

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie informacji
dotyczcej bezpiecagstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigsteva i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126 z dnia 10 li@®3 r.).

7. Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid &rze&nia 1997r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieamdwa i higieny pracy. (Dz. U. Nr 129, poz. 844inia 23
pazdziernika 1997 r.).

8. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 1 padziernika
1993 roku w sprawie bezpiedmtwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach i
konserwaciji sieci kanalizacyjnych (Dz. U. z 1998Ir.96, poz. 437).
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9. Rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 19 maja 1999 r. w gpeavarunkow
wprowadzanigciekdéw do urzgdzen kanalizacyjnych stanowcych mienie komunalne.
(Dz. U. Nr 50, poz. 501 z dnia 2 czerwca 1999 r.).

10.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejréa 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpada drogi publiczne i ich
usytuowanie. (Dz. U. Nr 43, poz. 430 z dnia 14 m&8a9 r.).

11.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejréga 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpasa drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63, poz573dnia 3 sierpnia 2000 r.).

12.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 5 maja 1999r. w
sprawie okréenia odlegtéci i warunkow dopuszczggych usytuowanie drzew lub
krzewoOw, elementow ochrony akustycznej, wykonywaalzot ziemnych budynkéw lub
budowli w gisiedztwie linii kolejowych oraz sposobu gdzania i utrzymywania zaston
odsnieznych i paséw przeciwp@arowych ( Dz.U. Nr 47/99 poz. 476)

13.Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r. o zbiorowym zaopattzw wo@ i zbiorowym
odprowadzanigciekow (Dz. U. Nr 72/01 poz. 747)

14.Rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 24 stycznia 1986r pras/ie wykonania
niektérych przepiséw ustawy o drogach publicznyeh.U. Nr 6/86 poz. 33, Nr 48/86 poz.
239, Nr 136/95 poz. 670)

15.Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictavania 2 kwietnia 2001 r.
w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojeniane oraz zespotéw uzgadniania
dokumentacji projektowej (Dz. U. Nr 38/0 | poz. 355

16.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008 sprawie szczegétowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. Nr 1@Bpoz. 1133)

17.Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bu@dowth (Dz. U. Nr 92, poz. 881 z dnia
30 kwietnia 2004 r.)

18.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w
sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jestkowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz. U. Nr, 107 poz. 679 z 1998 m)ozniejszymi zmianami)

19.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. w
sprawie systeméw oceny zgodnip wzoru deklaracji zgodroi oraz sposobu znakowania
wyrobow budowlanych dopuszczanych do obrotu i p@eksrego stosowania w
budownictwie (Dz.U. Nr 113/98 poz. 728)

20.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998 r. w
sprawie okrélenia wykazu wyrobéw budowlanych nie rpajch istotnego wptywu na
spetnianie wymagapodstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanyedtug
uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U Nr 99/98 p@3)

21.Rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 1999 sprawie wykazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a takwyrobdw importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogcych stwarzé zagraenie albo stigcych ochronie lub ratowanitycia, zdrowia lub
srodowiska, podlegagych obowazkowi certyfikacji na znak bezpieargwa i oznaczania
tym znakiem, oraz wyrobow podlegaych obowazkowi wystawiania przez producenta
deklaracji zgodngi (Dz.U Nr 5/00 poz. 53)

22.Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13 stycz20 r. w sprawie trybu
wydawania dokumentéw dopuszczajch do obrotu wyroby mage stwarzé& zagraenie
albo, ktore stdg ochronie lub ratowanigycia, zdrowia srodowiska, wyprodukowane w
Polsce lub pochodze z kraju, z ktérym Polska zawarta porozumienigpnawie
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uznawania certyfikatu zgodé lub deklaracji zgodniei wystawianej przez producenta,
oraz rodzajow tych dokumentéw (Dz.U. Nr 5/00 pd) 5
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl(8I.07) 8 wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem robdt odtworzeniowych nawienzchlic w zakresie

koniecznym do wykonania kanalizacji sanitarne;.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.07gd4ie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy w zleceniu i realizacji rob6t zwanych z budow kanalizacji sanitarnej w zakresie
podanym w pkt. 1.3. , WymagaDgoinych”

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczm.

Postanowienia wchogee w skiad niniejszej Specyfikacji Technicznej datyrobo6t odtworzeniowych

nawierzchni drég, ulic i chodnikbw w miejscach aanych podczas realizacji rob6t gménych z
budowy kanalizacji sanitarnej zgodnie z Dokumenri&pjektovs zawieragca opis techniczny i rysunki.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Podstawowe okétenia wyte w Specyfikacji Technicznep zgodne z obowizujgcymi normami i
Specyfikacy Techniczg STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt 1.4.0.

1.5. Wymagania ogolne.
Wymagania ogolne dotygee robo6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pki5.0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakorobot i ich zgodni@ z Dokumentagj Projektovy,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiymiera.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam STI-01.00
~Wymagania Ogolne" pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania odtworzenia nawierzchnilic:
- kruszywo tamane podbudowy
- Zwir sortowany

- kruszywo kamienne tamane zwykite sortowane
- asfalt drogowy wg. PN-C-96170:1965
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3. SPRZT.

Warunki ogoine dotyege stosowanego spia podano w STI-01.00 ,Wymagani Ogolne™ pkt. 3.
Stosowany spet bedzie zgodny z DokumentadpProjektowd, lub inny jezeli zostanie zatwierdzony przez
Inzyniera. Roboty ziemne z odtworzeniami nawierzchy biwykonywane ¢cznie oraz przy pomocy

nasgpujacych nargdzi i sprztu;

- réwniarka samojezdna 74 kW,

- walec statyczny samojezdny,

- walec statyczny ogumiony,

- walec wibracyjny samojezdny,

- zagszczarka wibracyjna

- wytwornia do wytwarzania mieszanek mineralno{ésfa/ch
- ukfadarka do uktadania mieszanek mineralno-asfgith

4. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotyegce srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania l0gbpkt. 4.
Zatadunek i roziadunek materialtow Wykonawceddie wykonywat z zachowaniendrodkow
ostraznosci zapobiegajcych uszkodzeniu materiatow. Stosowanedki transportu éda zgodne z
Dokumentagj Projektows lub inne, jeéeli zostal zatwierdzone przez igniera Do robét zwizanych z
odtworzeniem nawierzchnitly stosowane nagiujacesrodki transportu:

- samochdéd samowytadowczy 5 t,
- samochéd skrzyniowy 5 t,

- ciagnik kotowy 37 kW

- cysterna samochodowa

5. WYKONANIE ROBOT.

Wymagania ogolne dotygze wykonania robét podano w STI-01.00 ,Wymaganial@e pkt. 5.
Zakresy robét odtworzeniowych nawierzchni dla ppegoéinych dzielnic zawartey sv opracowane;
Dokumentacji Projektowej.

5.1. Przygotowanie podia.

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta, oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przygpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia jest
mozliwe wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznychwykonanym
korycie oraz po wyprofilowanym i zagzczonym podizu nie mae odbywé st ruch
budowlany, niezwizany bezpgednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawieric Koryto
mazna wykoné recznie, gdy jego szerokd nie pozwala na zastosowanie maszyn. Sposéb wyikonan
musi by zaakceptowany przezzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopgainien by
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przegniera. Przed przygpieniem do profilowania
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podiaze powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacZBo oczyszczeniu powierzchni
.podiaza naley sprawdzi, czy istniegce rzdne terenu unitiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ednych podiga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly co
najmniej o 5¢cm wysze nk projektowane r@ne podiaéa. Jeeli pierwszy warunek nie jest spetniony
I wystepuja zanienia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez layniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spehliagcy wymagania obowzujace dla gornej strefy korpusu, w dto koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wymaganych waab
wskanika zagszczenia. Do profilowania podi® naley stosowa rowniarki. Bezp&rednio  po
profilowaniu podiéga naley przysapic do jego zagzczenia. Zagszczenie podia naley
kontynuowa do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia. Podie (koryto) po
wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno lgyutrzymywane w dobrym stanie.zé¢ po wykonaniu robot
zwigzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyoditaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez varce folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy noa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po  osiiszen
podiaza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie eaal wykonanie nieziolnych napraw. Zeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to nagrawykona on na wiasny koszt.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszyw stabilizowanych.

Mieszanka kruszywa powinnadsozktadana w warstwie o jednakowej grédiotakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna grusmd projektowanej/ Grubié pojedynczo ukladanej warstwy nie
maze przekracza20cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaé¢ bsoziczona w  sposob
zapewniajcy osagniccie wymaganych spadkow ednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaest
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to #da warstwa powinna Bywyprofilowana i  zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i edmgych wysokéciowych. Rozpoaoxie budowy kadej
nastpnej warstwy mge nasfpi¢ po obiorze poprzedniej warstwy przezjmera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gsggzania powinna odpowigdavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&tbda 11). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i hapowietrzaneliJeilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej waith mieszanka powinna byzwilzona okrélong iloscia wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgétrmieszanki kruszywa jest wsza od optymalnej o
10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy. Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien
odpowiada przygtemu poziomowi wskaika ndnasci podbudowy is=I,0. Podbudowa po wykonaniu, agprze
ulozeniem naspnej warstwy, powinna Byutrzymana w dobrym stanie. z8& Wykonawca bdzie
wykorzystywat, za zgad Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pererich. Koszt naprawy wyniktych z
niewtaciwego utrzymania podbudowy ol Wykonawe robot.

5.3. Wykonanie nawierzchni z asfaltu.
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukladagkwyposaong w ukiad z

automatycznym sterowaniem grgbb warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektowy.
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Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyisie bezzwitocznie zgodnie ze schematem gezej
walca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndsnie mniej ng:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla asfaltu D 70 12%C,

- dla asfaltu D 100  12(C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagszczanie nalegy rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofsad
do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowe] powinny dyprzesunjte wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. Zkcza powinny by catkowicie zwizane, a przyleggge warstwy powinny hy
w jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Bydéwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzy@epama asfaltowo-kauczukogyv Sposoéb
wykonywania z4cz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezayniera.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli .jakoi robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt.Kontrola
jakosci  wykonywanych roboét ¢dzie dokonywana przez poréwnanie wykonanyciot
z Dokumentag Projektow oraz ich zgodrimi z warunkami technicznymi
Sprawdzenlu podleddeda:
zgodné¢ z Dokumentacja Projektay
- szerokeéc koryta i profilowanego podia,
- rowna¢ koryta i profilowanego podia,
- wska&nik zag:szczania koryta i wyprofilowanego pod#
- szeroké& podbudowy,
- rowna¢ podbudowy,
- grubd¢ warstwy podbudowy,
- nanos¢ podbudowy,
- szerok& warstwy nawierzchni,
- rownag¢ warstwy,
- zhcza z istnigjca powierzchm,
- krawedz obramowania warstwy,
- wyghd warstw,
- zagszczenie warstwy nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT.
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STI-01.00m&fyania Ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego odtwigzeawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STI-01.00 ,\&gania Ogolne” pkt. 8. Roboty uznaje si
za wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektovs, Specyfikacjami Technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PtATNGCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatnii.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgoi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoéine” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 frobejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta i podi@ zgodnie z STI i DokumentadProjektova,
- wykonanie podbudowy zgodnie z STI i Dokumejidrojektove,

- wykonanie nawierzchni zgodnie z STI i Dokunaagt Projektov,

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probrekiy

2. PN-B/06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczemedutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeaizenie ptyt
4.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiarbwndci  nawierzchni

planografem i tat
5.BN-77/8931-12 Oznaczenia wgkika zagszczenia gruntu

6.PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowawierzchnie asfaltowe.
Wymagania
7.PN-S96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulegspodiae z gruntu

stabilizowanego cementem
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8.PN-S96013 Drogi samochodowe. Podbudowa chudego betonu.
Wymagania i badania

9.PN-S-96014 Drogi samochodowe i lotniskoweodbudowa z -betonu
cementowego pod nawierzchnie ulepazdymagania i badania.
10.PN-S-96023 Wymagania i badania defyez wigciwosci techniczno-

wytkowych warstw konstrukcji  drogowyclz ttucznia kamiennego.
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