SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

NAZWA  INWESTYCJL: BUDOWA  SIECI WODOCAGOWEJ, KANALIZACJI
SANITARNEJ, KANALIZACJI DESZCZOWEJ SEPERATORAMI WODESZCZOWYCH |
WYLOTAMI DO CIEKU PIWONKA.

OBIEKT: Siet wodocigowa z przygczami

ADRES: SULISLAWICE , SULISLAWICE KOLONIA - KALISZ
ZAMAWIAJ ACY: Miasto Kalisz 62-800 Kalisz ul. Gtowny Rynek 20
KODY CPV:

Grupy robot:

451 - Przygotowanie terenu pod budow

452 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kamyté obiektéw budowlanych lub ichgzi
oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej

Klasy robét:

4511 - Roboty w zakresie burzenia; roboty przygeiwaeze i roboty ziemne

4523 -Roboty budowlane w zakresie budowy rug@iv, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisklei;

Kategorie robot:

45111 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45231 - Roboty budowlane w zakresie budowy ragimiv, chgébw komunikacyjnych i linii
energetycznych

45232 - Roboty pomochicze w zakresie ruygéwv i kabli; przepompownigciekow

45233 - Roboty w zakresie naprawy drog



Zestawienie kodéw CPV:

Nr STI Rodzajrobot Kod CPV
STI-01.00 Wymagania ogolne

STI-01.01 Wytyczenie trasy i punktow wysokdowych  [45111200-0
STI01.0z Rozbiérkaelementévdrég 45231341-2
STI-01.03 Roboty ziemne 45112500-0
STI-01.0« Wodocig 45231308
STI-01.05 Odtworzenie nawierzchni 45233142-6

Zawarto$é opracowania:

1. STI-01.00
2.STI-01.01
3.STI-01.02
4.ST1-01.03
5.ST1-01.04
6.STI1-01.05

Wymagania ogoéine

Wytyczenie trasy i punktow akasciowych
Rozbiorka elementow drog

Roboty ziemne

Sta przylacza wodocigowe

Odtworzenie nawierzchni

Kalisz, padziernik 2007r
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1.Wskp

Projektuje sj sie¢ wodocagowa w dzielnicy Sulistawice i Sulistawice Kolonia w k&zu.

W chwili obecnej dzielnica SULISLAWICE | KOLONIA SLEEAWICE jest czsciowo uzbrojona
w siec wodociggowy. W niektérych ulicach istniege sieci wodogigowe wysgpuja na krotkich
odcinkach i posiadajzbyt matesrednice, ktére wymagayozbudowy. Dotyczy to ulic: Milenijnej,
Patacowej, Piotra Sulistawickiego, Olszynowej. Bsaci wystpuje w ulicy: Weneddw, gzciowo
w Celtyckiej, Stowiaskiej i Sulistawickiej i Romaskiej, ktore wymagajbudowy nowej sieci.
Ulice Swietlana, Zachodnia( z wytkiem matego odcinka) jest uzbrojona w wodgci

1.1. Nazwa zamOwienia.
Budowa sieci wodoggowej w dzielnicy Sulistawice i Sulistawice KolonnaKaliszu.

1.2. Przedmiot i zakres zastosowanej specyfikaghhicznej.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznych wymagania techniczne dotyce wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonaniem sieci wodggowej w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot olgfych specyfikacjami technicznymi.

Specyfikacja swym zagjiem obejmuje rozbuday sieci wodocigowych w dzielnicy
SULISLAWICE | SULISEAWICE KOLONIA w Kaliszu o 4cznej dtugdci L = 5944 m by
umazliwi ¢ zabudowanie terendw zgodnie z planem zagospodarawazestrzennego. W
szczegolnéci za obejmuje budow

1. sieci wodocigowej (W —4 ) PE 110mm o diugo L =341 m w ul.
Zachodniej od punktu W 44( patzenie z istnigicym wodocagiem miejskim PVC
200mm) do punktu W 53 ( pmi#zenie z istnigicym wodocagiem PVC 90mm).
2. sieci wodocigowej (W — 3 ) PE 110mm o diugn L = 605 m w ul.
Piotra Sulistawickiegood punktu W 27( patzenie z istnigicym wodocigiem PVC
90mm) do punktu W 43 ( pgdzenie z istnigicym wodocigiem miejskim PVC 160mm ).
3. sieci wodocigowej (W — 3 ) PE 110mm w WPogodnejo diugaci L =
233 m oraz &#ci ul. Piotra SulistawickiegoPE 110mm o diugai L =
450 m od punktu W 15 ( peizenie z wodoggiem PVC 160mm) do
punktu W 26 ( patzenie z wodoggiem PVC 90mm).
4. sieci wodocigowej (W —1) PE 110mm o diugn L =533 m
w ul. Patacowejod punktu W 1 ( patzenie z wodoggiem PVC 90mm) do hydrantu
podziemnego HP-4.
5. sieci wodocgowej (W —2) PE 110mm o diugo L = 295 m w ulMilenijnej od punktu W
12 ( pohczenie z wodoggiem PVC 90mm ) do hydrantu podziemnego HP-8.
6. sieci wodocigowej (W —2) PE 110mm o diugn L = 216 m w ul.
Milenijnej od punktu W 8 ( paczenie z wodoggiem PVC 90mm ) do
hydrantu podziemnego HP-6.
7. sieci wodocigowej (W — 7 )PE 110mm o dtugo L = 560 m w ul.
Romanskig od punktu W 125( pagktzenie z wodoagiem PVC 110)
do punktu W 120 oraz sieci wodggowej PE 110mm o diugoi L =
687 m w ulWenedowod punktu W-120 ( skrzpwanie z ul. Romasky



do punktu W 94 ( skrzgwanie z ul. Celtyck)

8. sieci wodocigowej (W —6) PE 110mm o diugo L = 800 m w
ulCeltyckiej od punktu W 100 ( patzenie z wodoggiem PVC 110)
do punktu W 85 ( patzenie z projektowanego wodegu — Wanda
Badura)

9. sieci wodocigowej (W —5) PE 110 mm o diugo L = 295 m w ul.
Sulistawickiej od punktu W 84 ( patzenie z wodoagiem PVC 90mm)
do punktu W 72( skrzpwanie z ul. Olszynow) oraz sieci
wodocigowej PE 110mm o diugoi L = 629m w ul.Olszynowejod
punktu W 72 do punktu W 54 ( potenie z wodoggiem PVC 90mm )
oraz sieci wodoggowej PE 110mm o dtugoi L = 300 m w ul.
Stowianskiej od punktu W 72 do punktu W 80 (pokenie z
wodochgiem PVC 90mm)

Podziat sieci wodoggowej na poszczegolne ulice;

L.P. |ULICA MATERIAL DEUGOSC UWAGI
1 SULISEAWICKA PE 110/90 mm | 295 mb PE 90mm do HP
2 ZACHODNIA PE 110/90 mm | 341 mb PE 90mm do HP
3 PIOTRA PE 110/90 mm | 1055 mb PE 90mm do
SULISEAWICKIEGO HP

PE 90mm do

HP
4 ROMANSKA PE 110/90 mm 560 mb PE 90mm do HP
5 PALACOWA PE 11090 mm 533 mb PE 90mm do HP
6 MILENIINA PE 110/90 mm | 511 mb PE 90mm do HP
7 POGODNA PE 110/90 mm 233 mb PE 90mm do HP
8 CELTYCKA PE 110/90 mm 800 mb PE 90mm do HP
9 OLSZYNOWA PE 110/90 mm 629 mb PE 90mm do HP
10 WENEDOW PE 110/90 mm | 687 mb PE 90mm do HP
11 SEOWIANSKA PE 110/90 mm | 300 mb PE 90mm do HP

Dla wszystkich odbiorcow pobieegjych obecnie wognalezy wykona przehczenie do
projektowanego wodoggu PE 110mm. Projektowany wodggiutazony w ciggach
pieszo-jezdnych zagiuje kaxcOwki istniepcego wodogigu DN 50 utgonego w prywatnych
dziatkach ( przeznaczone do demantaPo wykonaniu projektowanej sieci wodgmwej PE 100
Dz 110mm i odbiorze przez PWiK Kalisz najedokon& przehczenia istnigjcych odbiorcow
wody za pomog hawiertek i paczenia rury PE z istnigga rurg stalows lub PVC albo PE. (
przehczenie zled do PWIK).Przydcza wodocigowe zaprojektowano z rur polietylenowych PE
100 SDR 11 PN 16 @rednicyl] 40 x 3,7 x 100 oraz 63 x 5,8 x 100 i zdme na pospoice o grudmp
15cm. Przyicza wodocigowe PE 40mm wykonywaza pomog opaski do nawiercania HAWEX
110/50mm nr kat 5270 + zasuwa DN 25 PN 16 nr B8tl2wraz z obudoyvteleskopow nr kat
9601 i skrzynk teleskopow 1850. Przydcza wodocigowe PE 63mm wykonywaa pomog



opaski do nawiercania HAWEX 110/50mm nr kat 5274asuwa DN 50 PN 16 nr kat 2520 wraz z
obudowy teleskopow nr kat 9601 i skrzynkteleskopow 1850.

1.4. Okrelenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione penpkrélenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:

Sie¢ wodocggowa - rurockg wraz z niezbdnym uzbrojeniem shacy do transportu wody.
Sktadaj si¢ na niego rury, zicza, ksztattki i niezgdne uzbrojenie

Uzbrojenie przewodu urzadzenia zainstalowane na przewodzie riggbe
pofaczeniami, ksztaltkami, skgce do celéw regulacyjnych, zabezpiegzggh, pomiarowych,
czerpalnych i steragych.

Wezel nontazowy — miejsce, w ktorym nagtuje rozgajzienie odcinkoéw przewodow lub
instalowanie elementow uzbrojenia. W skilagzia wchodz miedzy innymi ksztattki, zjcza,
elementy uzbrojenia.

Armatura sieci wodogigowych—w zaleznosci od przeznaczenia:

- armatura zaporowa — zasuwy, przepustnice, zawory

- armatura odpowietrzgga - zawory odpowietrzge, napowietrzage,
odpowietrzajco-napowietrzaice

- armatura regulgra — zawory regulacyjne i redukcyjne

- armatura przeciwp@rowa — hydranty

- armatura czerpalna — zdroje uliczne

Studzienka wodomierzowa obiekt inzynierski wystpujacy na sieci wodoggowej przeznaczony

do zainstalowania elementéw uzbrojenia

Blok podporowy- betonowy fundament pod elemengliwne uzbrojenia

Blok oporowy — betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenieewaodu przed osiowymi
przemieszczeniami

Przylcze wodogigowe—rurociag przeznaczony do doprowadzenia wody
do odbiorcy

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru RolBitdowlanych- zwane dalej Specyfikacjami
Technicznymi o skrécie (STI), stanawbpracowania zawiekrgge w szczegolriai zbiory wymaga,
ktére g niezlzdne do okrélenia standardu i jakoi wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania
rob6t budowlanych, wkgiwosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawididaio wykonania
poszczegdblnych robot.

Dziennik budowy- dziennik, wydany zgodnie z obamujacymi przepisami stanoagy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarakoliczngci zachodzcych w toku wykonywania
robét.



Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zmpego, niezédne do
przeprowadzenia wszelkich badardéb zwiazanych z ocenjakaosci materiatdw oraz robét.

Przedsgwzcie budowlane- kompleksowa realizacja inwestycji polegaj na wybudowaniu sieci
wodochgowej pkt. 1.3.0. ,Wymageogolnych”

Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczngigoa autorem Dokumentacji Projektowej.

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystkepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kdkitra

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamayaego, upowaniona do sprawowania nadzoru nad obiektami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji.

Inne definicjepozostate definicje zgodne z narfPN-EN 752-1 oraz FIDIC.

1.5.0. OgoIne wymagania dotygz rob 6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kaoboét oraz ich zgodrié z Dokumentag Projektowvy i
pozwoleniem na budaw Ponadto Wykonawca zobayany jest do przestrzegania wymogow
przedstawionych w poszczegolnych STI:

STI-01.00 Wymagania ogélne

STI-01.01  Wytyczenie trasy i punktow wys&tiowych
STI-01.02 Rozbidrka elementdw drog

STI-01.03 Roboty ziemne

STI-01.04 Wodogp

STI-01.05 Odtworzenie nawierzchni

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiagcy w terenie okrdonym w dokumentach kontraktowych prza&kalMykonawcy plan  budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaiem prawnymi i administracyjnymi, lokalizgcj
gtéwnych wspétrzdne punktow gtdwnych trasy sieci wodociagowej aegeeroéw, dziennik budowy i
ksiege obmiarow oraz dwa egzemplarze dokumentacjekimjvej i dwa komplety STI.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzigfi@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gy Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.



Dokumentacja Projektowa sktada sinastpujacych elementow:

- projekt budowlano-wykonawczy sieci wodggwej

- przedmiary robot,

- informacja dotyczra bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

- dokumentacja przedprojektowa (dokumentacja geditezna)

W/w komplety dokumentacji znajdujse w posiadaniu Zamawi@ego i zostanprzekazane
Wykonawcy po przyznaniu kontraktu. .
Dokumentacja Projektowactizie zawierérysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykaze
podanym w Specyfikacji Istotnych Warunkow Zamowéeni

1.5.3. Zgodné&é robot z Dokumentaaj Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczraz @lodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczs¢ kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione wdthojednym z
nich g obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej ailentacii.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw obpuye nasfpujaca
kolejnas¢ ich waznasci:

a) Specyfikacje Techniczne

b) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie m@ wykorzystywd bkdow lub opuszche w  Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natyctast powiadond Inzyniera., ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Inwestor reprezentowany jest w trakcie trwania bugprzez wyznaczonego przez siebigymera.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigdgda zgodne z DokumentacpProjektovy i
STI.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STédly uwazane za warkei docelowe, od ktorych
dopuszczalnegodchylenia w ramach olélenego Polskimi Normami. W przypadku gdy materialy
roboty nie kda w peini zgodne 2z DokumentadpProjektove lub STI, ale osignicta zostanie
mozliwa do zaakceptowania jak®elementu budowli, to fiynier mare zaakceptowatakie roboty i
zgodzt sie na ich. pozostawienie, jednak zastosuje odpowgegdntgcenia od ceny kontraktowej,
zgodnie z ustaleniami szczegotowymi kontraktu iiH. W przypadku, gdy materiaty lub roboty
nie keda w. pelni zgodne z DokumentadProjektovy lub STI, i wplynie to na niezadowadajp
jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzynrasiau publicznego
na placu budowy, w sposob okieny w STI-01.08.00 ,Wymagania ogolne", w okregieania
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru kicowego robét.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwat, tymczasowe
urzadzenie zabezpieczag takie jak: ogrodzeniaswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, zapory, itp
zatrudni dozorcéw i podejmie wszelkie ingmdki niezigdne dla ochrony robét, bezpieagva
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni- state warunki widocgeiav dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.



Przed przygpieniem do robét Wykonawca urgie w miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera, tablice informacyjne, ktorych ksztal, vkiei¢ i tres¢ bedzie zgodna z Rozpadzeniem
Komisji (WE) Nr 621/2004 z dnia 01.04.2004r. oraavgem polskim.

Tablice informacyjne dxlg utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlegeboédy zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktovg.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy datge

ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania realizeojitraktu, a do zakaczenia i odbioru

koncowego robdt, Wykonawcaetlzie podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu

stosowanie gi do przepisow i norm dotygzych ochronysrodowiska na placu i wokét placu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasioi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia i hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pivie jego sposobu
dziatania. Optaty i kary za przekroczenie w trakeializacji robét norm, okgonych w odpowiednich

przepisach dotygezych ochronyrodowiska, obazajs Wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzeggprzepisow ochrony przeciwgarowej. Wykonawcaduzie utrzymywa
sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na nterebaz
produkcyjnych, pomieszczeniach biurowych, mieszkdini magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalneds sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa

i zabezpieczone przed dgsm oséb trzecich. Wykonawca ¢dhie odpowiedzialny za  wszelkie
straty spowodowane jarem wywotanym jako rezultat realizacji robét glinpez personel Wykonawcy.

15.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niegtlg dopuszczalne dozycia. Nie
dopuszcza eiuzycia materialtdbw wywotaicych szkodliwe promieniowanie og&tniu wikszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowsteu do robdt powinny mée swiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawnigadnostk, jednoznacznie okfljace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow gedowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp&aiczeniu ich szkodlivwg
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ wzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzyméazgod: na
uzycie tych materiatébw od wiaiwych organdw administracji pstwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayiaj

1.5.8. Ochrona wiasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemiasndci publicznej i
prywatnej. Jgeli w zwigzku z zaniedbaniem, nieddavym prowadzeniem robét lub brakiem
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koniecznych dziataze strony Wykonawcy nagi uszkodzenie lub zniszczenie wiasngublicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi ldbworzy uszkodzapwiasngé¢. Stan naprawionej
wiasndgci powinien by nie gorszy ni przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ockranadzer uzbrojenia terenu takich jak: przewody,
rurociagi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpawich wiadz tdacych wigcicielem tych
urzagdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przean@aiapcego odnénie doktadnego
potazenia tych urgdzer w obkbie placu budowy. O zamiarze, przysenia do robot w pokiu tych
urzadzen, badz ich przetaenia, Wykonawca powinien zawiadd@nascicieli urzadzen i Inzyniera.
Wykonawca jest zobowtany w okresie trwania realizacji kontraktu do $etavego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tychdam. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i
urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwiocznie powiadondyiera i zainteresowane jednostki
bedace wigcicielami lub eksploatygy te instalacje i ugdzenia oraz ¢dzie z nimi wspétpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aagr Wykonawca dilzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego diatsrkodzenia ugezer uzbrojenia terenu wskazanych
w dokumentacjach dostarczonych mu przez Zamgegp.

1.5.9. Ograniczenie obgier osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sii do obowazujacych ograniczé obchzen osi pojazdow podczas
transportu materiatow i st na drogach publicznych poza granicami placu wwydtlzyska on
wszelkie niezbdne zezwolenia od odpowiednich wladz ngaie pojazdéw o ponadnormatywnych
obcigzeniach osi i w sposébagty bedzie powiadamiat leyniera o fakcie gycia takich pojazdow.
Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od odpdwialngci za uszkodzenia drog, ktore
mog by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzeniarvgpdowane ruchem budowlanym i
bedzie zobowazany do naprawy uszkodzonych elementow na wiasegt kegodnie z poleceniami
Inzyniera.

1.5.10. Bezpiecastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawegbie przestrzegeprzepisow dotycgych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegoéldoi Wykonawca ma obowzek zadb& aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiz niespetiafych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie wdzenia zabezpiecaap, socjalne oraz spitzi
odpowiednd odziez dla ochronyycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie ofazdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie issuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrprobot i za wszelkie materiaty i udzenia adywane do robot

od daty rozpocgia do zakaczenia i odbioru kacowego robot. Wykonawcadzie utrzymywa roboty do
czasu kacowego odbioru. Utrzymanie powinno coprowadzone w taki sposéb, aby budowana sie
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wodocigowa lub jej elementy byty w zadowalaym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
koncowego.

Jeili wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie dgniera powinien
rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie paiej w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieg¢to prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowrzany jest zna wszystkie obovdzujgce przepisy zawarte w ustawach i
rozporadzeniach, a tale inne przepisy zwzane z wykonaniem przedmiotowych robét, oraz przest
ich w czasie wykonywania prac.

1.5.13. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drog@ueen czasie wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizagznakowanie i utrzymanie objazdow w trakcie
prowadzenia robét zgodnie z wykonanym przez siebketwierdzonym projektem organizacji ruchu
dla poszczegolnych etapow robdt, oraz do ich rdzhidikwidacji po zakaczeniu robdt. Uwza st ze
zagcie pasow drogowych i wykonanie objazdow z awdpdnim oznakowaniem nie podlegaficbnej
zaptacie i $ uwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.5.14. Odbior techniczny irozruch.

Wykonawca zobowzany jest do powiadomienia nampie oraz wpisem do dziennika budowy o
dacie rozpoogia i planowanej dacie zakozenia robot, oraz planowanych rozruchachydeen
technologicznych

Zapisy Wykonawcy w dzienniku budowy podpgsulnzynier z zaznaczeniem, prggie lub
zajeciem stanowiska.

2. Materiaty.

2.1.0. Zrédta uzyskania materiatow.

Zrodta uzyskania wszystkich materiatéw powinny yybrane przez Wykonawcprzed rozpoegiem
robdt. Nie paniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanymycdem materialtow Wykonawca dostarczy
Inzynierowi szczegdtowe informacje dotyce proponowanegaddta zaopatrzenia lub wydobywania,
wymagane w przepisach Prawa Budowlanego (Ustawaiez dlipca 1994 r. - Prawo budowlane
Dz.U.Nr 207 z 2003r., p6z. 2016 art. 10, ust. 1p&/niejszymi zmianamijwiadectwa dopuszczenia do
obrotu i stosowania w budownictwie. W przypadku maakceptowania przezzimiera materialu ze
wskazanegozrodia, Wykonawca przedstawi do akceptacjkylniera materiat z innegazrodia.
Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddia nie oznaczae wszystkie materiaty .z tegodia kxda
przez Irkyniera dopuszczone do wbudowania. Wykonawca zazany jest prowadgina bieaco
badania oraz kompletowaertyfikaty, atestydwiadectwa dopuszczenia -w celu udokumentowasia,
materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposéb ggty beda spetniaty wymagania STI.

2.2.0. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych.
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Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrany dostarczalnzynierowi wymagane dokumenty przed rozgotzm
eksploatacjizrodta. Wymagania te dotygzmateriatdbw stosowanych do wykonywania pagipod
rurocigi, oraz do osypki ruroggéw i wymiany gruntu w wykopie, stosowane do zato
projektowych zawartych w poszczegélinych Dokotagach Projektowych, a tak materiatow
stosowanych do odtworzenia nawierzchni. Wykonawganosi  odpowiedzialé® za  spelnienie
wymaga ilosciowych i jakaciowych poszczegdinych materiatdw z jakiegokolwieddta dostaw.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty agzame 2z pozyskaniem materiatdw

i dostarczeniem ich do robot. Wszystkie materiglgawiadajce wymogom pozyskane z wykopow na
placu budowy lub z innych miejsc wskazanych w dakuotacjach kontraktowychetls wykorzystane do
rob6t lub odwiezione na odktad odpowiedrdo wymaga kontraktu lub wskasanzyniera. Za
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyrirera. Wykonawca nieetizie prowadzi zadnych
wykopow w obgbie placu budowy poza tymi, ktore zostahgszczegdinione w dokumentach
kontraktowych.

2.3.0. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane naftedo czasu gdyeola one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerdaohowaly swaj jakas¢ 1 wkasciwos¢ do robét i
byty dostpne do kontroli przez #yniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatoyda b
zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych zmrerem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykogawc

2.4.0. Wariantowe stosowanie materiatlow.

Jeli Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglunazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad -Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem - materiatu, albo w okresie ddzym, j&li bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez dgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakumaze by p&zniej
zmieniany bez zgody Hyniera.

3. Spret.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spitni, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robét. Spgzuzywany do robét powinien Iy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w STI lub projekcie  organizacji obét. W przypadku braku ustélev takich
dokumentach spe¢z powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera. Liczba i
wydajna¢  sprztu  kedzie gwarantow@ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi  w Dokumentacji Projektowej, STl i wskeadach Imyniera w terminie
przewidzianym kontraktem. Sgitzbedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania
robot ma by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym togmsci do pracy. Bdzie on
odpowiadat wymaganiom ochrongrodowiska i przepisom dotyggzym jego uytkowania.
Wykonawca zobowzany jest do dostarczeniazimierowi kopii dokumentéw potwierdzgjych
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dopuszczenie spgiu do wytkowania, w przypadkach, gdy wymagajego przepisy. Jeli
Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglunazliwo$é wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyhiera o swoim zamiarze, wyboru co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera nie mae by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
kontraktu, zostanprzez Irtyniera niedopuszczone do robdét.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowiany do stosowania jedynie takitodkow transportu, ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i whlasém przewaonych materiatow. Liczba
srodkow transportu dmzie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkre/mi
Dokumentacji Projektowej, STI iwskazaniackyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazihyda spelni@ wymagania dotyeze przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiggbic na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiadag warunkom kontraktu, na polecenigyimera keda
usungte z placu budowy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdadier@ou budowy.

5. Wykonanie robdot.
5.1.0. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z kontraktem oraz za j&ko
zastosowanych materiatbw i wykonywanych tpbagodnie z wymogami przepisow Prawa
Budowlanego (Dz. U. Nr 207 z 2003 r. p6z. 2016)&urtst. | pkt. 13 iart. 41-47. Wykonawca ponosi
odpowiedzialné¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsa wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i ggnymi okrélonymi w Dokumentacii Projektowej lub przekazanyrai
pismie przez layniera. Nasfpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez Wykongwe
wytyczeniu i wyznaczaniu roboét zostanesli wymaga bedzie tego laynier, poprawione przez
wykonawe na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot Wyznaczenia wysokoi przez
Inzyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzidlriza ich doktadn.

5.2.0. Polecenia lgyniera.

Inzynier kedzie podejmowadecyzje we wszystkich sprawach zranych z jakécia robot, ocen
jakosci materiatow i posfpem robot, a ponadto we wszystkich sprawachgzamych z interpretagj
Dokumentacji Projektowej i STI oraz dotycych akceptacji wypetnienia warunkow kontraktu prze
Wykonawe. Inzynier kedzie podejmowé decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny. Deeyzj
Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i element@bét kpda oparte na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, DokumgnRrojektowej i w STI, a tate w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjgymier uwzgedni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatowcowvévdadczenia z przes#oi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wphyweag na rozwzam kweste. Inzynier jest
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upowaniony do kontroli wszystkich robét i kontroli wszkgh materiatdbw dostarczonych na
budowe lub na niej produkowanych, askapc przygotowanie i produkgmateriatow.
Inzynier powiadomi Wykonawgo wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te mateariatoboty,
ktore nie spetnigjiwymaga jakasciowych okrglonych w Dokumentacji Projektowej i STI.

Z odrzuconymi materiatami nale postpowa jak w pkt. 2.4.0. Polecenia Agniera powinny by
wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymagmizez
Wykonawe, pod graba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego typénosi Wykonawca.

6. Kontrola jakaici robot.
6.1.0. Program zapewnienia jakoi.

Do obowgzkow Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobatyimera programu
zapewnienia jakii, w ktoérym przedstawi on zamierzony sposob wykeawyia robot, maiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarayejwykonanie robot zgodnie z Dokumengac)
Projektowa, STl oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymezep Irzyniera. Program
zapewnienia jakai bedzie zawier&

a) cz$¢ 0goln opisupca:

- . organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bezpiecz@stwo i higiena pracy,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaékoterminowad¢ wykonania poszczegoélnych elementow
robét,

- system (sposob i proceguproponowanej kontroli i sterowania jak@ wykonywanych robét,

- wyposaenie W spret i urzgdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumasrnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zlpcowadzenie bady

- sposbéb oraz forgngromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wychganych wnioskdéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i feprzekazywania tych informacjignierowi,

b) cz$¢ szczegbtow opisupcs dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiizroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, kruszyw
itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw puted ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedeipomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow ikemywania
poszczegolnych elementow robdt,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2.0. Zasady kontroli jakéci robot.

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby oggmc
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zalarory jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelrkontrok robot i1 jakéci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni. system kontroli, aafapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badanateriatbw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli zynier mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowats;.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania  materiatbw orazobdt z
czestotliwoscia  zapewniajca  stwierdzenie, ze  roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STI. Mininm&l wymagania co do zakresu badach
czestotliwos¢ 53 okreslone w STI, normach i wytycznych. W przypadku, gdg zostaty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznigyazapewni wykonanie robét zgodnie z
kontraktem. Wykonawca dostarczyzymierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane gdzenia

i sprzt badawczy posiadayazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagdaj
wymaganiom norm oké&jacych procedury bada Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do
pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.zynier  lkedzie przekazywa Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedggiieciach dotyczrych uradzer laboratoryjnych,
sprztu, zaopatrzenia laboratorium, pracy persollunetod badawczych.zkdi niedocggnigcia te
beda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materiatow i dgpie do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostarsungte i stwierdzona

zostanie odpowiednia jag® tych materialow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatéw ponosi Wykonawca.

6.3.0. Pobieranie prébek.

Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji moBy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baglanzynier kedzie mi€ zapewnionp mazliwosé udziatu w
pobieraniu probek. Na zleceniezyniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budavatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zogtan
przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koggtsh dodatkowych bada
pokrywa Wykonawca tylko w. przypadku stwierdzensterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiacy. Pojemniki do pobierania prébek materialdw wyajggych tego typu
opakowa beda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez hgniera. Probki dostarczone
przez Wykonawg do bad& wykonywanych przez digniera lgdg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przamiera.

6.4.0.Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarydiy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie- obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w STI, stosawazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przeyniera. Przed przygiieniem do pomiarow lub bada
Wykonawca powiadomi hgniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lulddaia. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi &anigiich wyniki do akceptaciji fiyniera.
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6.5.0. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jgkd Wyniki bada (kopie)
bedg przekazywane Hynierowi na formularzach wedtug dostarczonggez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.0. Badania prowadzone przezymiera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowzradta ich wytwarzania i zapewniona mudzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i peedta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej -weryfikacji systemu kontralbot prowadzonego przez Wykongwdxdzie
ocenig zgodnd¢ materiatow i robdt z wymaganiami STI na podstawy@ikéw bada dostarczonych
przez Wykonawg

Inzynier maze pobiera probki materiatow i prowadzibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubatiamwych
bada, albo oprze si wylgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgailnmoateriatdw i robét z
Dokumentagj Projektows i STI. W takim przypadku catkowite koszty powtéehyub dodatkowych
bada i pobierania prébek poniesione zogtpreez Wykonawe

6.7.0. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier mae dopycic do uycia tylko te materiaty, ktére posiadaggodnie z wymogami
Prawa Budowlanego (Ustawa z dnia"7 lipca 1994Prawo budowlane Dz. U. Nr 207 z 2003r., p6z.
2016 art. 10, ust. 1-3 z fpdiejszymi zmianamikwiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie. W przypadku materiatéw, dla ktoryctvwdokumenty $ wymagane przez STI, kda
partia dostarczona do robdidbhie posiadate dokumenty, okgétjace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe maggmosiadaww. dokumenty wydane przez producenta, &g ra
potrzeby poparte wynikami badeaykonanych przez niego. Kopie wynikow tych hatleda dostarczone
przez WykonawgInzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelpisrch wymaga beda odrzucone.

6.8.0. Dokumentacja budowy..

6.8.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowszujgcym Zamawiaicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowiadca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obmwgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygdla dokonywane na bimco i kegda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsirginy budowy. Kady zapis w dzienniku
budowy lzdzie opatrzony dajego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatesaap podaniem jej
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imienia i nazwiska oraz stanowiskaddowego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwgatechnilky, w
porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera. Do dziennika budowy-nale
wpisywa: w szczegolngi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamavwjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przezigniera programu zapewnienia jakbdi harmonogramdw robdt,

- terminy rozpoagia i zaka@czenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudsa i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia kyniera,

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggfh ograniczeniom-
lub wymaganiom szczegélnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotycre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robot,

- dane dotyece sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycce jakdci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowdiodlaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budoveglatprzediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pezig lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika
budowy obliguje Iayniera do ustosunkowaniae¢.dProjektant nie jest jednak stepkontraktu i
nie ma uprawni@ do wydawania pole@eWykonawcy robét.

6.8.2. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodadub certyfikaty zgodrgei materiatdw, orzeczenia o jada
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki had&/ykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jgioDokumenty te stanowizahczniki do ‘odbioru robdét.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie lrzyniera.

6.8.3. Pozostata dokumentacja budawy
Do dokumentacji budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (8.1) - (8.3) ppsjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
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c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) Swiadectwa Przefia dla Robot (Etapu) i protokoty odbioru robot,

e) protokoty konieczriei i protokoty z negocjacji oraz protokoty z naiadstalé,
f) korespondengjna budowie,

g) kshzki obmiaréw, h) operaty geodezyjne.

6.8.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziameyyem. Wszelkie dokumenty budowyda
zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiggego.

7. Obmiar rob6t.

7.1.0. Ogblne zasady obmiaru robot.

Obmiar rob6t &dzie okrélac faktyczny  zakres wykonywanych robét, godnie z
Dokumentacj Projektowg i STI, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RoBdmiaru robét
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienidyitiera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tyrmieem. Wyniki obmiaru &da wpisane do rejestru
obmiaréw. Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w Przedmiarze
Robot, w STI lub gdzie indziej nie zwalnia Wykevey od obowazku ukaczenia wszystkich
rob6t. Bkdne dane zostampoprawione wg instrukcji lyniera na gimie.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z ¢tascia wymagan do celu ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.

7.2.0. Zasady okréania ilosci rob6t i materiatow.

Dlugcsci 1 odlegiéci- pomedzy  wyszczegolnionymi  punktami  skrajnymbeda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej. Jéli STI wiasciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, objosci
beda wyliczone w [m] jako diug& pomnaona przezredni przekrgj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone
wagowo, lgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagarfarhi

7.3.0. Urgdzenia i spret pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiigtvaakceptowane
przez Irkyniera. Uradzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdezeli urzdzenia

te lub sprat wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadolzie posiada wazne swiadectwa

Legalizacji. Wszystkie ugzlzenia pomiarowechla przez Wykonawge utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robét.

7.4.0. Wagi i zasady weania.

Wykonawca w miar potrzeby dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadeg odnénym
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wymaganiom STI. Bdzie utrzymywé to wyposaenie zapewniagi w sposob goty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezimiera.

7.5.0. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lgda przeprowadzone przedegsziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkésbot, a take w
przypadku wysjpowania dtiszej przerwy w robotacRbmiar robo6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie
ich wykonywaniaObmiar rob6t podlegggych zakryciu przeprowadzag sirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtiezizdg wykonane w sposob

zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanygbwierzchni lub ofgtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie tejesbmiaréw. W razie braku miejsca szkice griogt
dofaczone w formie oddzielnego zanika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostangodniony z
Inzynierem.

8. Odbior robot.

8.1.0. Rodzaje odbiorow robdét.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich STI, roboty podlegajastpujacym’ etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi cgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0.Odbidr robot zanikajcych iulegagcych zakryciu.

Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sitd i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie reajizulegr zakryciu. . Odbior  robot
zanikagcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w.czasie uptiviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og@npos¢pu robot.

Odbioru robot dokonuje fiynier. Gotowd¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza. Wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym pdamaieniem ldyniera. Odbior bdzie
przeprowadzony niezwlocznie., niezpdej jednak nk w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcieyniera. Jakéc i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu
ocenia Irzynier na podstawie dokumentéw zawiecgch komplet wynikow badelaboratoryjnych i

w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontadpokumentagj Projektove, STI i uprzednimi
ustaleniami.

8.3.0. Odbidr czsciowy.
Odbior czsciowy polega na ocenie foi i jakosci wykonanych ogci robot. Odbioru agciowego robot

dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dlobot dokonuje krynier.

8.4.0. Odbidr ostateczny robdt.
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8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rabét

Odbiér ostateczny polega na finalngpcenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilgci, jakasci | wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®do odbioru
ostatecznegodhlzie stwierdzona przez Wykonaywapisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na pmie o tym fakcie Iiyniera. Odbior ostateczny robdt rgtw terminie
ustalonym w dokumentach kontraktu, §czod dnia potwierdzenia przezzymiera zakaczenia
robot i przygcia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.8bi0ru  ostatecznego robdt
dokona komisja wyznaczona przez Zamaeggo w obecnii Inzyniera i Wykonawcy. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jalkcdowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikdw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodriowykonania robét z Dokumentacj
Projektowg i STI. W toku odbioru ostatecznego rob6t komisggpazna si z realizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonyabbot poprawkowych lub robot uzupelgsich
komisja przerwie swoje czyrfod i ustali nowy termin odbioru ostateego.

W przypadku stwierdzenia przez komgjsge jakagé wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej umehktaci Projektow i  STI z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
bezpieczéstwo uwytkowania, komisja dokona paten, oceniggc pomniejszom wartGé
wykonywanych rob6t w stosunku do wymapgezyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru oziaégo robot jest wystawione przez
Inzyniera Swiadectwo Przefia Robot (Etapow) po zakozeniu Préb Kacowych z. pozytywnym
wynikiem oraz protokét odbiar ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiagcego. Do odbioru  ostatecznego Wykonawca jegbbowjzany — przygotowa
nastpujace dokumenty: DokumentgcPowykonawcz podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowy jesli zostata spormlzona w trakcie realizacji umowy,

| .Specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdwwy i ew. uzupetniage lub zamienne),
2.Recepty i ustalenia technologiczne,

3 .Dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)

4. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STI.

5.Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéxi wbudowanych materiatdw zgodnie ze STI.

6.0pink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikbw bada pomiarow
zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodree ST1 oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wigicielom uradzen,

7.Geodezyja inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

8.Kopie mapy =zasadniczej powstatej w wynilgeodezyjnej inwentaryzaciji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego niglgo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaoimie Wykonawe wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét. Wszystkie ag@emne przez komisj roboty poprawkowe lub
uzupetniajce Ilgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaeégjo. Termin wykonania robot
poprawkowych i rob6t uzupetnigych wyznaczy komisja.
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8.5.0. Odbidr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwgzanych z usugciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisgolat w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 4.0. ,,0dbiér ostateczny robét".

9. Podstawa ptatn<ti.
9.1.0. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykopaxa jednosti obmiarovy
ustalora dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowadptave ptatngci jest wartéé

(kwota) podana przez Wykonaywy danej pozycji przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji egrniarowej bdzie uwzgtdniaé wszystkie
czynndgci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okione dla tej roboty w STIiw
Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- robocizr bezpdrednp wraz z towarzysgeymi kosztami,

- warté¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymigyaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wart@¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z ob@&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT. Szczego6towe zasady i terminy ptétno
zawiera kontrakt na wykonanie robot.

9.2.0. Warunki kontraktu i Wymagania Ogolne STI-@D

Koszt dostosowaniagsilo wymaga warunkow kontraktu i wymagaogolnych zawartych w STI-01.08.00
~Wymagania Ogolne" obejmuje wszystkie warunki éknee w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione
w przedmiarze.

9.3.0. Koszty objazdéw, przejazdow i organizacphu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizajhu obejmuje: uzgodnienie Zymierem i
odpowiednimi instytucjami projektu organizacji rwuchna czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Zynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgotnie
wynikagcych z pogpu robot,

(a) ustawienie tymczasowego oznakowania Ewiallenia zgodnie <z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(b) optaty/dzietawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukag tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikokvaweznikdw, barier, oznakowa
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i drenau,
(e) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycieusungcie tymczasowych oznakoiwpionowych,
poziomych, barier$wiatet,

(b) utrzymanie ptynngei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajgchu obejmuje:
(a)usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwrane.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@pz.U.Nr 207 z 2003r., péz. 2016) z
pézniejszymi zmianami.

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy
montau i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniaawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 108 z 2002 6z. 953).

3. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegjraa 2 marca 1999 r. w sprawie
okreslenia warunkow technicznych jakim powinny odpowiadi&ogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr 43/99, p6z. 430).

4. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiédarogowe obiekty iaynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U.Nr 63/00, p6z. 735).

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
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ROBOT BUDOMANYCH

STI-01.01

WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

Kalisz, padziernik 2007 r.
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STI-01.01
WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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2. MATERIALY
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5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI.
10. PRZEPISY ZWAZANE
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl{@I.01) 8 wymagania dotyeze wykonania i odbioru
robot zwizanych z wytyczeniem trasy sieci wodgaowej i przyhczy.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.08.01) stanowi dukot przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwgzanych z budowsieci wodocigowej i przyhczy.

1.3. Zakres robot olgfych STI.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dojyeasad prowadzenia robo6t zwanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasyy siodocagowej i
przykczy.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktéw wyssgiowych.

W zakres robo6t pomiarowych, zganych z wytyczeniem trasy i punktéw wyséiowych wchodz

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakeego punktow giownych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktamyizhaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysolawych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwalyyach ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie vobpos
utatwiapcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow na pgzgach

Wyznaczenie obiektbw na pragkach obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiekpunktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, odhrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwigLy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyamEzaisytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).

1.4. Okrdlenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtbwne trasy- punkty zalamania osi trasy, .punkty kierunkoweaazo
pocztkowy i kaicowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okéenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STI-01.08.00 , Wymagania ogdlpkt | .4.0.

1.5. Ogdlne wymagania dotygz robot.
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w STI-01.08.00 ,Wymagania ogolnpkt 1.5.0.
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2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogdlne -wymagania dotygze materialow, ich pozyskiwania i skladowania podan STI-01.08.00
~Wymagania ogolne" pkt 2,

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dis@akoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gganibét ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi& sredni¢; od 0,15 do 0,20 m i diugdod 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych pawnkt
nalezy stosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istnigrej nawierzchni bolce stalowe seednicy 5 mm i diugai od 0,04 do 0,05 m.
~owiadki" powinny mi€ diuga¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostgiky.

3. SPRZT.

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.08.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 3.

3.2. Sprzt pomiarowy.

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoiawvych naley stosowa nastpujacy sprzt: teodolity
lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, 4aty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do wytyczenia trasy sieci kanalizagyjegpunktow

wysokaciowych powinien gwarantowaizyskanie wymaganej doktadnopomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu.
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania og@ke"4.

4.2. Transport sprgtu i materiatow.
Sprzit i materialy do odtworzenia trasy ama przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
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Ogolne zasady wykonania robét podano w STI-01.09mabania ogoine™ pkt 5.

5.5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od | do 7).
Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejpd Zamawiajcego dane zawietgie
lokalizacje i wspéirzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow. W opasciateriaty dostarczone przez
Zamawiajcego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia | pomiary geodezyjne niedhe do
szczegOtowego wytyczenia robot. Prace pomiarowenmywby¢ wykonane przez osoby posiaga
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawaawinien natychmiast poinformowanzyniera o
wszelkich btdach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych traglb) reperéw roboczych. Bily te
powinny by usunéte na koszt Zamawigego. Wykonawca powinien sprawelzizy rzdne terenu
okreslone w Dokumentacji Projektoweg ggodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste kgne terenu istotnie #dig sk od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadotio tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pagjiem odpowiedniej decyzji przez zZyniera. Wszystkie roboty,
wynikajace z ranic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych,
wymagaj powiadomienia i akceptacji przezjmiera. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczage
roboty dodatkowe w takim przypadku afiai Wykonawe. Wszystkie roboty, ktore baaupa pomiarach
Wykonawcy, nie mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezriera.
Punkty osiowe, punkty gtéwne trasy i punktyigalnie osi trasy muszye zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyiay i jednoznaczny charakterysgykpotozenie tych punktow. Forma i wzér
tych oznacze powinny by zaakceptowane przezzymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron
wszystkich punktow pomiarowych i ich oznatzer czasie trwania robot. Zeli znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawd@ggo zostan zniszczone przez Wykonagagwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne izelgo prowadzenia robot, to

zostag one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pefoprace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robét nate do obowazkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych @yt i punktow wysokstiowych.

Punkty osiowe trasy i inne punkty gtowne powinny bgstabilizowane w sposéb trwaty, przyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, paaych poza
granig robot ziemnych. Maksymalna odleg#gomidzy punktami gitdbwnymi na odcinkach prostych nie
maze przekracza 50 m. Wykonawca powinien zadgé robocze punkty wysokciowe (repery
robocze) wzdti osi trasy przyczy , a take przy kadym obiekcie itynierskim. Repery robocze
naley zalary¢ poza granicami robot zgdanych z wykonaniem trasy pragky i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze sama wykorzystd punkty stale na stabilnych, istrjeych
budowlach wzdta trasy przydczy. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalatazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stgloh, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera. Repery robocze powinnydoyyposaone w
dodatkowe oznaczenia, zawigg wyrane i jednoznaczne okdlenie nazwy repem i jegogane;.
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5.4. Wytyczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o Dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinpwowe] albo innej
osnowy geodezyjnej. Qrasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrednich

w odlegiagci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdecz nie rzadziej nico 50
metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyegarsi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie mze by wigksze nk 3 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do | cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie nglery¢ materiatbw wymienionych w plct 2.2. Usgcie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdiige odpowiednimi palami, po obu stronach osi,
umieszczonych poza gragiobot.

5.5. Wyznaczenie kraxlzi wykopow.

Wyznaczenie kragdzi wykopow na powierzchni terenu (o#lenie granicy robot), wykortazgodnie z
Dokumentacj Projektovs oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapszez Irzyniera.

Do wyznaczania kraydzi wykopow nalgy stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegtomiedzy palikami
nalezy dostosowado uksztalttowania terenu oraz geometrii trasy piegtaczy.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jal§ai robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne™ fikt.

6.2. Kontrola jakaci prac pomiarowych.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z wytyczeniem trasy i punktow wysésiowych
nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi nopk.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STI-01.00 ,\Alyamia ogolne™ pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarowa jest km (kilometr) wytyczonej trasy weteie. Obmiar rob6t zwzanych z
wyznaczeniem obiektow jestgzia obmiaru robot zwizanych z budowsieci i przyhczy.
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8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w STI-01.00 ,\&gemia ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Odbior robot zwdzanych z wytyczeniem trasy w terenie gpsje na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Iaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy pfatnici.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w STI-01.00 ,Wymagania ogoine" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena | km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osytrasinktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgdiowych,

- wyznaczenie kragdzi wykopow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochraca przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ robot zwiyzanych z wyznaczeniem obiektow na sieci jeguy koszcie robot zwrzanych
z budowa kanalizacji sanitarnej i deszczowej.

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olastagrestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéagoaa, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysadkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjwgsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2: Pomiary realizacyjpidGiK 1983.

7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjigEEK 1983.
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej(8TI.02) g wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robo6t zwjzanych z rozbidrk .elementow drég w zakresie koniecznym do wykonaiezi i
przylaczy wodocagowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja techniczna (STI-01.02) statokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot zwazanych z budowsieci i przyhczy wodocjgowych.

1.3. Zakres rob6t olggtych Specyfikag Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagtyca zasad prowadzenia robot zeeinych z
rozbiorky:

- warstw nawierzchni,

- kraweznikow i obrzery,

- kratek wpustowych,

- chodnikéw,

Szczego6towy opis robét dla budowy sieci | pszgly wodocigowych.

* wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

* ciecie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych i paltivwy betonowej,
* rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych

* rozebranie podbudowy z ttucznia, grub. 20cm,

« zatadunek i wywdz gruzu.

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Stosowane okékenia podstawowegszgodne z obowzugcymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz z
definiciami podanymi w STI-01.00 ,Wymagania Ogolpkt: 1.4.0.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygze robo6t.
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne", JoktO.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav STI-01.00
~Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Materiaty z rozbiorki.

Materiaty z rozbiorki nawierzchni Wykonawca zobgrany jest sukcesywnie wyw@ziz placu
budowy na wysypisko w miejscu uzgodnionym zyimerem.
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3. SPRZT.

3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu.
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt. 3.

3.2. Spret do rozbiorki.

Do wykonania robét zwizanych z rozbiork elementow drég, me by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- tadowarki,

- samochody etarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotygze transportu.
Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania Oggke'4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki.
Materiat z rozbiérki mena-przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STI-01.09mAQgania Ogodlne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie rob 6t rozbiérkowych.

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujsunécie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumenialeyojektows, STI lub wskazanych przezzyniera.
Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaayventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier maze poleat Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie élkney
przewidziany odzysk materiatdw. Roboty rozbiorkawazna wykonywaé mechanicznie lukxcznie w
sposo6b okrdony w Dokumentacji Projektowej lub przezzymiera. Wszystkie elementy rdiove do
powtdrnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowaniagdbych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie staje wkasnadcia Wykonawcy, powinien on przewiéje na miejsce okéone

w STI lub wskazane przez Ayniera. Nie przewiduje simateriatbw z rozbidrki, ktére stajsic
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whasnacig Wykonawcy i wszystkie powinny byisunéte z terenu budowy. Nie dotyczy to materiatow,
ktére wskae Inzynier jako maliwe do wykorzystania przy odtworzeniach nawierZgizakaczeniu
robot podstawowych. Doly (wykopy) powstale po rdrbe elementdw drog znajdog se w
miejscach, gdzie zgodnie z Dokumenjd®jojektovs beda wykonane wykopy pod woderg, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczeg@inoalery zapobiec gromadzeniugsw nich wody
opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewidujevsykonania wykopéw pod wodagj naley
wypeni, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otacemo terenu i zggci¢ zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w STI-01.03 ,Roboty ziemne".

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot.
Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt.

6.2. Kontrola jakdci robot rozbiorkowych.

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplgtiavykonanych Robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia materiatoewpdzianych do powtérnego wykorzystania.
Zagsszczenie gruntu wypelnigego ewentualne doty po useych elementach nawierzchni
powinno spetni@odpowiednie wymagania oktene w STI-01.03 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STI-01.00 ,\Agamia Ogoélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarowa rob6t zwzanych z rozbiorkelementéw drog jest: - dla nawierzchni m2

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STI-01.00 ,\&fgamia Ogdélne” pkt. 8. Odbidr robot polega
na wizualnej ocenie kompletfm wykonanych robot rozbiorkowych zgodnie z Dokutaen
Projektows, STI i poleceniami liyniera.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatnéei.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgoi podano w STI-01.08.00 ,Wymagania Ogoine” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

35



Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrk

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z raabiar celu ponownego jejaycia, z utgeniem na
poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyrOwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikow:

- odkopanie krawgznikdw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWHZANE.
10.1. Normy.

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. RobotyreeM/ymagania i badania
2. BN-77/8931-12 Oznaczenia wahi&a zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej {8T.03) § wymagania dotyege wykonania i
odbioru liniowych robot ziemnych, zgdianych z budowsieci i przyhczy wodocigowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.03) stanowi dokurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjga
robot zwhzanych z budowsieci i przyhczy wodocagowych.

1.3. Zakres robot olgtych Specyfikagj Techniczmy.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
sieci i przyhczy wodocagowych i obejmuj:

a) wykonanie wykopow w gruntach (kat. I-1V),

b) umocnieniécian wykopdw,

C) zasypanie wykopu i zeggczenie poszczegoblnych warstw zasypki,

d) metoda bez wykopowa - przewierty poziome

e) uporadkowanie terenu po zakczeniu robot ziemnych,

1.4. Okrelenia podstawowe.

1.4.1. Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu spedoejwarunki stateczgaoi i
odwodnienia.

1.4.2. G¢bokasé wykopu- réznica rzdnej terenu i rdnej robot ziemnych,wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.3. Wykop ptytki wykop, ktérego ghbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Wykogredni - wykop, ktorego gbokai¢ jest zawarta w granicach od | do 3 m.

1.4.5. Wykop @boki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Odklad- miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegia)ntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do bud@mgz innych prac zgikanych z tragkanalizaciji
sanitarnej i deszczowe.

1.4.7. Rczne roboty ziemne roboty ziemne wykonane przgyeiu sprztu recznego (topaty, oskardy
itp.)

1.4.8. Mechaniczne roboty ziemneoboty ziemne wykonywane przyyciu sprztu zmechanizowanego
(koparki, spycharki, zrywarki, tadowarki itp.)

1.4.9. Wykopy umocnionewykopy otwarte, zescianami umocnionymi szalunkami petnymi lub
azurowymi.

1.4.10. Wskénik zageszczenia gruntu wielkos¢ charakteryzujca stan  zagzczenia  gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=Pd/Pds
gdzie:
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Pd-gestai¢ objtosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mgfi
Pds- maksymalna ¢ptai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgofed optymalnej, okrdona w
normalnej prébie Proctora, zgodnie zPN-B-04481daigaz normBN-77/8931-12, (Mg/r)

1.4.11. Pozostate okflenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi,
odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami pogam w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne" pkt. 4.0.

1.5. Ogdblne wymagania dotygze robot.
Ogodlne wymagania dotygze robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne™ fkt.

2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Ogllne wymagania dotygze materiatow.

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pua STI-01.00
~Wymagania ogoélne" pkt. 2.

2.2. Podziat gruntow.

Podstaw podziatu gruntow i innych materiatbw na kategoped wzgtdem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablmreslono przecjtne wartdci gestasci
objetosciowej gruntow i materialdw w stanie naturalnysmaz wspotczynnikdw spulchnienia.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinhy¢ przez Wykonawgwykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypki wykopdw. Grunty petype do zasypki wykopodw madyc
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdypateaa nadmiar olgtosci robot ziemnych i za
zezwoleniem lpyniera. Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie tedac
nadmiarem olgfosci robot ziemnych, zostaty za zgpthzyniera wywiezione przez Wykonawc
poza teren budowy z przeznaczeniem innyen budowa zasypki lub wykonanie prac ¢grh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnomeej obgtosci gruntow
przydatnych zerodet wtasnych, zaakceptowanych przezinera. Materiaty stosowane do zasypki
wykopéw w miejscu gruntow niespetrjeych wymogdéw nénosci lub wymogow wiéciwego
zag:szczenia mugz odpowiadéa warunkom podanym w dokumentacji geologicznej, Do&ntacji
Projektowej i kadorazowo musguzyska akceptagj Inzyniera. Grunty i materiaty nieprzydatne do
wykonania zasypki wykopow, powinny dwywiezione przez Wykonawama odktad. Zapewnienie
terenOw na odktad natg do obowizkow Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w
kontrakcie. liynier maze nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktoryzhsowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatéw naakegorie
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Gestasé
nhietnéciow

Przecetne
sniillchnienie n

ponad 90 mm

Kate- |Rodzai i charaktervstvka arunlub materiah  |sianie odsnoieniu w 9

goria naturalnym pierwotn1ej

kN/m® -
Piasek suchbez spoiwe 15,7 od 5do 1.

1 Gleba uprawna zaoralub ogrodow: 11,¢ od5do 1
Torf bez korzer 9,8 od 20 do 3
Popioty lotne niezlgate 11,8 od 5 do 15
Piasek wilaotn 167 od 15do 2
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotnl7,7 od 15 do 25
twardonlastvezne i nlastvcz
Gleba uprawna z darnnlub korzeniam12,7 od 15 do 25

2 Torf z korzeniami grubiei do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastegq
odpadkami drewna 16,7 od15do25
Zwir bez spoiwa lub malo spoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgot)18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grulcoponad 3(13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubiei ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30

3 Nasyp zleaty z piasku gliniastego, pytu i less
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakan
mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina c¢zka i ity wilgotne,
gtazéw 19,6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
Popiotv lolne zleate 1132 od 20 do 3
Less suchv zwar 18.¢ od 25do 3
Nasyp zleaty z gliny lub itu z gruzem
lub glazami o masie do 25 kg, stangeyimi do
Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, potzwart 19,6 od 25 do 35

4 Glina zwaowa z atazami do 50 ka stanawvmi|20.€ od 25 do 3
gruntu
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blok{20,6 od 25 do 35
Hotupek migkki 16,7 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach dgq19,6 od 25 do 35
masie do 10 kg

19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczv niezwietrza 1132 od 30do 4
Glina zwatowa z atazami do 50 ka stanegwmi
gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiargl7,7 od 30 do 45
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5 Gruz ceglany i rumowisko budowlane sil
blokach ponad 50 | 17,1 od 30do 4
Marale mekkie lub $rednio twarde stal16.7
27 F nd 2N dn A4
Opoka kredowa makka lubzbita 16.7
22,6 od 30 do 45

1) Mniejsze wartéci stosowa przy obliczaniu iléci materiatdw na warstwy zasyf
wartasci przy obliczaniu olgtosci i ilosci srodkow przewozowych.

3. SPRZT.

3.1. Ogo6lne wymagania dotygze sprztu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt. 2. Sprzt do
robot ziemnych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyk&zsie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (ngitzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarkigkkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania @nugpycharki, zgarniarki, réwniarki itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,a&&rmady skrzyniowe, gmocigi

itp.),

- Sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- maszyn i urgdzeh do wykonywania przewiertow poziomych

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu.
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 , Wymagania Oggike'4.

4.2. Transport gruntow.

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powibig dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.
Wydajna¢ srodkow transportowych powinna dyponadto dostosowana do wydagio sprztu
stosowanego do urabiania iwbudowania gr(materiatu). Zw¢kszenie odlegkei transportu
ponad warteci zatwierdzone nie me by podstawy roszczé Wykonawcy, dotyczcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gksizone  odlegkei nie  zostaty wczaiej
zaakceptowane na spiie przez layniera.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w STI-01.09mabania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Doktadna@¢ wykonania wykopow.
Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie powi by wigcksze ni +-10 m.
Rd&znica w stosunku do projektowanycledmych dna wykopu nie me przekracza+ - 2 cm.

5.3. Zasady prowadzenia robét
5.3.1 Wykonywanie robot ziemnych - wykopy otwarte

Wykopy naley wykonywa jako wykopy otwarte, umochione zgodnie z ninigjSpecyfikacy
Technicza, Dokumentagj Projektove oraz normami PN-B-10736 | PN-EN 1610. Metoda
wykonywania wykopu gcznie lub mechanicznie) powinnadgostosowana do gdokasci wykopu,
danych geotechnicznych, istrieggo uzbrojenia podziemnego oraz posiadanego etsprz
mechanicznego. Sposéb wykonywania wykop@z oumochieniescian pionowych powinno
gwarantowa jego stateczrié i bezpieczéstwo w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa
uszkodzé, wynikajgcych z nieprawidiowego uksztattowania i umocnied@an lub innych
odstpstw od Dokumentacji Projektowej obza Wykonawe rob6t ziemnych. Wykonawca powinien
wykonywa wykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrici do wykonania
zasypki byly odspajane oddzielnie, w sposéb unidimiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powysszego wymagania uzasadnione  skomplikowanymadak warstw geotechnicznych,
wymaga zgody layniera. Odspojone grunty przydatne do wykonywaragaypki powinny by
sktadowane, na odktad w uzgodnieniu zymerem. Sktadowane grunty najezabezpieczy przed
nadmiernym zawilgoceniem. zZidi grunt jest zamarzetly nie naley odspaja go do gibokdici
okoto 0,5m powyej projektowanej rdnej dna wykopu. Szerok® wykopu uwarunkowana jest
zewretrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje sbustronnie; zapas potrzebny na wykonanie
umocnieniascian uszczelnienie stykow rur. Umacniad@an wykopow nalgy przeprowadd w
miarg jego gkbienia. Dno wykopu powinno ldyrébwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
Dokumentaciji Projektowej, przy czym dno wykopu Wghkavca wykona na poziomie wsgzym od
rzednej, projektowej o 20 cm. Zgliie pozostawionej warstwy 20 cm gruntu powinné Wwykonane
bezparednio przed ulkeniem podsypki i przewoddw rurowych.

Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykonacznie lub w sposob ustalony zzimierem. Przy
wykonywaniu wykopow w pohhu istniegcych drzew Wykonawca zoboyzany jest dotgyc
wszelkich stama aby nie spowodowach uszkodze lub obumarcia. Naky przestrzeganasgpujacych
zasad:

- prace ziemne w pobli drzew powinny b§ prowadzone w miarmazliwosci w okresie spoczynku
zimowego (padziernik-marzec)

- w przypadku wykonywania roboét ziemnych w ol¢egegetacji naley zabezpieczykorzenie drzew

i glebe wokét nich przed utratwilgoci poprzez wykonanie petnego szalowania zkiéobsypania
torfem. Torf i ziem¢ wokét korzeni nalgy utrzymywa w stanie wilgotnym
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- odkryty system korzeniowy drzew nie pozostéwiiazej w wykopie otwartym i 2-3 dni
- grube korzenie drzew pozostawez uszkodze

Zasypk wykopow i ut@onych rurogigbw Wykonawca mi@ rozpoczk po dokonaniu odbioru
czesciowego przez przedstawiciela Dziatu Techniczne§uikP w Kaliszu, oraz wykonaniu przez
uprawnionego geodgpomiardw geodezyjnych do inwentaryzacji powykoresjic

Zgock na zasypanie wydaje Aynier wpisem do dziennika budowy. Zasypkazna wykonywa
jedynie gruntem dagym st zagsci¢ (piaski, pospotki wiry).

Wytacza s¢ mozliwosé uzycia do zasypki gruntdw nie dajych s¢ zagszcz& (gliny, ity, oraz
grunty z nasypow niekontrolowanych).

Zasypka gruntem rodzimym (piasékedni lub gruby) strefy kanatowe] m® byt wykonana w
przypadku usugcia z niego kamieni, gruzu i korzeni. Podstawowestvea zasypki do wysokoi 30
cm ponad gorne sklepienie rury powinna aagszczana warstwami co 10-15 cm do uzyskania
wspotczynnika 1s=0,95.

Pozosta czs$c-wykopu zasypywa warstwami co 20 cm z zeggczeniem kadej .warstwy do
uzyskania wigciwego stopnia zagzczenia. Zasygkwykopu naley wykonywa& zgodnie z norm
PN-S-002205. Wykonawca zobazany je kontrolowa wskanik zagszczenia gruntu w wykopie, a-
otrzymywane wyniki w formie protokotdbw bada przedstawia'na bigaco Inzynierowi do
akceptaciji.

5.3.2. Metoda bez wykopowa.

Prowadzenie robot bez wykopowych dla zemia sieci i przyiczy wodocigowych naley
wykonywa zgodnie z PN-EN-12889. Wybor rodzajow technik tiykopowych jest uzalamiony od
warunkéw gruntowych orazednicy przewodow i jest okdleny w poszczegdlnych Dokumentacjach
Projektowych. Statecz§é szybdéw wprowadzagych i odbiorczych, sytuowanych w miejscach
studzienek rewizyjnych, musi ¢by zabezpieczona poprzez zastosowaniedddniego
oszalowanigcian wykopu. Szyby wprowadzage i odbiorcze ags wykopami punktowymi i
musz by wykonywane zgodnie z niniepSTIl oraz wg PN-B-10736 i PN-EN- 1610. Przewody
kanalizacyjne budowane metodami bezwykopowymzone w rurze ochronnej lub wykonane
przeciskiem lub przewiertem bezZpednio w gruncie mugz zaczyna sic i konczy¢ studniami
rewizyjnymi. Wyjatek stanowgq rury ochronne przy przekraczaniu przeszkéd tergnbwydz
uzbrojenia podziemnego wykonywane metgizecisku lub przewiertu gdzie na pgtkm i na
koncu rur ochronnych nie montujes studni.

5.3.3. Wymagania odnmie doktadngci wykonania robét ziemnych.

Wymagania odnimie doktadnéci wykonania robét ziemnych podano w pkt.  5.2igjgzych
specyfikacji.

Wskaznik zagszczenia zasypki wykopu powinien ¢bygodny z- wymaganiami niniejszej
specyfikacji oraz odrsmych norm.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jals@i robot.
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OgodlIne zasady kontroli jaka rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt.

6.2. Kontrola wykonania robot ziemnych.

Sprawdzenie wykonania robét ziemnych polega nar@mwaniu zgodnéi

z wymaganiami okéonymi w niniejszej specyfikacji oraz \Wokumentacji
Projektowej.

W czasie kontroli szczeg@muwag nalezy zwrock na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogasisgagh wiaciwosci,

b) zapewnienie wiziwego | bezpiecznego umocowat&@an wykopu,

c¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rol ich zakéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie zasypki wg wymagakreslonych w niniejszej specyfikacji i odémych normach.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STI-01.00 ,\afenia Ogolne™ pkt. 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych.
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STI-01.00 ,\Aamia Ogdine" pkt. 8. Roboty ziemne uznaje si
za wykonane zgodnie z Dokumengeejojektove,

Specyfikacy Techniczg i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI.
9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatndei.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w STI-01.00 pkt. 9.

9.2. Cena jednostki pomiarowej.

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach I-IV kategorii obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robaot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypodkiad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

- profilowanie dna wykopu,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,
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- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,
- uporzdkowanie terenu;

10. PRZEPISY Z\WHZANE.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwaléeptizewodow wodoggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

PN-S1/B-03020 Grunty budowlane. Posadowierigpirednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie

PN-B-02480 Grunty budowlane. O#enie. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-S-02205:1998  Drogi  samochodowe. Roboty ziemne. ym&Jania |  badania
PN-EN- 12889:2003 Bez wykopowa budowa i badaievpodow kanalizacyjnych

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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Siet i przytacza wodocygowe

1.WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY
7. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

8. OBMIAR ROBOT
9. ODBIOR ROBOT
10. PODSTAWA PLATNOSCI

11. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
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Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej K8T.08.04) § wymagania dotycice
wykonania i odbioru sieci i przytzy wodociagowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.08.04anetwwi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji i wykonamob6t zwhzanych z budowsieci i przyhczy
wodochaagowych.

1.3. Zakres robot olgtych Specyfikagj Techniczmy.

Postanowienia wchodee w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej (9L104) dotycace
robot montaowych przy budowie sieci i przdzy wodocagowych jak podano w pkt 1.3.
Specyfikacji Technicznych STI-01.00 ,Wymagania Ogglzgodnie z Dokumentag;j
Projektows zawierajca opis techniczny i rysunki.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Podstawowe okéenia wyte w Specyfikacji Technicznej (STI-01.04)a szgodne z
obowizujgcymi normami i specyfikagjSTI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania ogolne.

Wymagania ogolne dotygee robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne” hkt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jékaobdt i ich zgodn& z Dokumentagj Projektova,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamizymiera.

2.0. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padarSTI-01.00
~Wymagania Ogolne” pkt 2.0.
Przy wykonywaniu robot zwkanych z budowsieci i przyhczy wodocigowych naley,
zgodnie z ustay,Prawo Budowlane” stosowavyroby budowlane, ktére zostaty dopuszczone
do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosmu@iudownictwie.
Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnegsostania w budownictwiegsviasciwie
oznaczone:
a) wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfikatamak bezpieczestwa,
wykazujcy, ze zapewniono zgod§6z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat techniczny@tz wigciwych przepisow
i dokumentéw technicznych — w odniesieniundoobow podlegajcych tej
certyfikaciji,
b) wyroby budowlane, dla ktérych dokonano oceny zgédnonvydano certyfikat
zgodnéci lub deklaragj zgodndci z Polslky Normg lub aprobat techniczig, mapce
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istotny wptyw na spetnienie co najmniej jedo z wymaga podstawowych — w
odr&nieniu do wyrobdw nieobfych certyfikacy na znak bezpiecastwa,

c) wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobomiemapcych istotnego wptywu
na spetnienie wymagagodstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych
I stosowanych wg tradycyjnie uznanych zasad siukiowlanej, bdacej zahcznikiem do
rozporzdzenia Ministra SWIA z dn. 31.07.1998r.

d) wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktorygodnie z odbnymi przepisami
dokonano oceny zgodém z zharmonizowan normy europejsk do Polskich Norm, z
europejslk aprobag technicza Ilub krajowy specyfikagy techniczig panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej uzrnanprzez Komis} Europejsk za zgodn z
wymaganiami podstawowymi.

Dopuszczone do jednostkowego stosowania w obidketowlanym s wyroby budowlane
wykonane wg indywidualnej dokumentacji techniczsepradzonej przez projektanta obiektu
lub z nim uzgodnionej, dla ktérych dostawca, zgedni

z rozporadzeniem Ministra SWIA z dn. 05.08.1998r. wyddWweadczenie wskazuge, ze
zapewniono zgodr$é wyrobu z § dokumentagj oraz z przepisami i obow#dujacymi normami.
Zgodnie z art. 46 ustawy ,Prawo Budowlane” kierokvhudowy obowdzany jest przez okres
wykonywania robot budowlanych przechowyweertyfikaty, deklaracje zgodsad, aprobaty
techniczne i éwiadczenie oraz udaginia je przedstawicielom uprawnionych organéw.
Zamawiajcy dopuszcza zastosowanie materiatow innych proddee pod warunkiemze
materiaty te bda spetnig wymagania okrdonych norm i przepiséw podanych w STI-01.08.04
pkt. 2.2.

W przypadku zaproponowania przez Wykonawonych materialtbw i zastosowane w
Dokumentacjach Projektowych i niniejszych Specydjaah Technicznych, Wykonawca musi
dolaczy¢ do oferty dokumenty (certyfikaty§wiadectwa dopuszczenia i.t.p.) potwierdza)
spetnienie w/w wymaga

2.2. Materiaty do budowy sieci i praydzy wodogjgowych:

* rury cisnieniowe polietylenowe PE 100 SDR 11 PN 16 Dz 11®» 12m w sztangach 12 m
zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata techniczna COBRNSTAL i IBDiM deklaracja
zgodndci, 1ISO 9001, ISO 14001

* rury cisnieniowe polietylenowe PE 100 SDR 11 PN 16 Dz #Xx 12m w sztangach 12 m
zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata techniczna COBRNSTAL i IBDiM deklaracja
zgodndci, 1ISO 9001, ISO 14001

* rury ciénieniowe polietylenowe PE 100 SDR 11 PN 16 Dz 48, x 100m w zwoju 100m
zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata techniczna COBRNSTAL i IBDiM deklaracja
zgodndci, 1ISO 9001, ISO 14001

* rury ciénieniowe polietylenowe PE 100 SDR 11 PN 16 Dz 63&x 100m w zwoju 100m
zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata techniczna COBRNSTAL i IBDiM deklaracja
zgodndci, 1ISO 9001, ISO 14001

e rury cisnieniowe przeciskowe, trojwarstwowe TS z polietyd?E 100 i tworzywa sztucznego
XSC 50 Dz 110 x 10 x 100m w zwoju 100m zgodni®N+EN 12201-2 aprobata techniczna
COBRTI INSTAL i IBDiM deklaracja zgodrai, ISO 9001, ISO 14001, certyfikat nr 142/02
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* hydrant nadziemny p-pdDN 80 PN16 H = 1,50mzeliwny nr kat 240 DUO z podwdjnym
zamkngciem standard GGG zgodny z EN 14339, aprobata iezten i deklaracja zgodsa,
atest higieniczny, certyfikat CNBOP

» zasuwa kotnierzowa DN80 i 100 typ E2 PN16 4000E@tka EN 558-1 GR 14,wykonanie EN
1092-2, atest higieniczny zgodnie z PN-EN 1220pi»lata techniczna i deklaracja zgogtrio

» skrzynka uliczna teleskopowa nr kat 2050 aprobethrticzna i deklaracja zgodioo

» obudowa uliczna teleskopowa nr kat 9500E2 aprdieataniczna i deklaracja zgodioo

» luk kotnierzowy zzeliwa ze stopk 90° nr kat 5049 DN 80, ksztaltka N EN 545 PN 16 aptaba
techniczna i deklaracja zgodiod

* klucz uruchamiajcy.

» ksztaltki PE 100 elektrooporowe zgodnie z PN-ENQI23, PNEN 13244-3, ISO 4427 aprobata
techniczna IBDIiM

» ksztaltki bose PE 100 zgodnie z PN-EN 12201-3, RNE3244-3, ISO 4427 aprobata
techniczna IBDIiM

» trojniki PVC kielichowo-kotnierzowe 90/80/90mm, 4/800/160mm,
225/100/225mm nr kat 430 100 zgodnie z PN1PRO1-3, PNEN 13244-3,

ISO 4427 aprobata techniczna IBDiM

3.0. SPRET

Warunki ogolne dotyegce stosowania spgii podano w STI-01..00 ,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.0.

Stosowany spkz bedzie zgodny z DokumentacjProjektova lub inny, jezeli zostanie
zatwierdzony przez hyniera.

Roboty zwizane z budow sieci i przyhczy wodocygowych teda wykonywane ¢cznie oraz
przy pomocy n/w naxdizi i uradzei:

- koparka o poj. tki —0,25 - 0,40

- spycharka gsienicowa 40 kW (55 KM)

- spycharka gsienicowa 40 kW (75 KM)

- zagszczarka wibracyjna spalinowa

- zuraw samochodowy

- zuraw samojezdny kotowy

- wyciag do urobku z nagglem elektrycznym

- zespot pgdotworczy przewgny 10,0 kVA

- zgrzewarka do rur PE, PEHDednicy do 140 mm

- zgrzewarka do rur PE, PEHDSednicy pow. 140 mm do 280 mm

4.0. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotycgee srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania logbpkt.
4.0.

Zaladunek i roztadunek materiatow Wykonaweddie wykonywat z zachowaniefnodkdw
ostraznosci zapobiegajcych uszkodzeniom materiatdw.
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Stosowandrodki transportu &da zgodne z DokumentacpProjektovs lub inne, jeeli zostan
zatwierdzone przez hyniera.

Do robot zwjzanych z budowsieci wodocigowej keda stosowane n/rodki transportu

— ciagnik siodtowy z naczepl6 t,

— ciagnik kotowy do 50 KM

— samochod dostawczy 0,9 t,

— samochod skrzyniowy

— samochod samowytadowczy do 5 t,

— przyczepa samowytadowcza dagmika 5 t
— przyczepa digycowa do samochodu

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotygeze wykonania robot podano w STI-01.00 ,Wymagani®lOg’ pkt.
5.0.

Wykonawca zobowdzany jest przedstawilnzynierowi do zatwierdzenia zarys metodologii
robét oraz graficzny harmonogram robét adkagcy wszystkie warunki, w ktérych eldg
wykonywane roboty zwgzane z budowsieci i przyhczy wodociggowych.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.

Os$ projektowanych ruroggow i obiektéw na sieci (zasuwy, hydranty) musi yeygty¢
uprawniony geodeta. {powinna zost&oznaczona w sposob trwaty i widoczny, przez
zainstalowanie t&cucha reperow roboczych. Poszczegoélne punkty asy fpowinny zosta
zaznaczone przy pomocy drewnianych kotkow tzn. &atlosiowych z gwiadziami. Kotki
osiowe powinny b§ wbite przy kadej zmianie kierunku trasy, a na prostych odcinkazh
30-50 m. Na kadym prostym odcinku powinny zostamieszczone co najmniej trzy punkty.
Koftki $wiadki powinny by wbijane na obu stronach wykop, tak aby bytazlimee odtworzenie
osi wykopu podczas wykonywania robot ziemnychdiech znakdéw powinien ldypowigzany
Z paistwowg siech reperow.

5.1.2. Wykopy.

Wykopy dla rurocigdéw beda wykonywane ¢cznie lub mechanicznie, doghlokasci 0,1-0,2 m
mniejszej nt projektowana i pogbiane do wiéciwej wartaci bezpdrednio przed ulkeniem
podtaza lub rurocagu. Minimalna szeroki wykopu mierzona wewgtrz obudowy powinna
by¢ dostosowana dérednicy rurocigu. Szeroké& wykopu nie mae by zmniejszana podczas
montau rurociggu na powierzchni i uktadania catyclagdw rur w wykopie. Wszystkie
napotkane na trasie wykonywanego wykopu ragigpodziemne, krzyujace s¢ lub
rownolegte do wykopu powinny zostaabezpieczone przed uszkodzeniem orzalijgest to
konieczne, podwieszone w sposob gwaraoiuich dziatanie. Odchylenie krgdzi wykopu na
dnie w odniesieniu do osi wykopu nie przekroczy

+/- 5 cm. Po lub w czasie wykonywania wykopu aglsprawdzt (z udziatem layniera), czy
rodzaj gleby odpowiada konstrukcji fundamentu ékneej w projekcie dostarczonym
Wykonawcy. Obudowa powinna bynstalowana stopniowo, w migpogkbiania wykopu
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| stopniowo demontowania podczas zasypywania¢saggania.

5.1.3. Ukladanie przewodow.

Rurochgi uktadane w gruncie powinny ndi@aturalne podiee kedace nienaruszonym sypkim
gruntem o naturalnej wilgotdoi o wytrzymatdci wigkszej n 0,05 MPa, zgodnie z
PN-86/B-02480, uformowanym zgodnie z ksztaltem mmaciggu (w celu oparcia dna
rurociggu na catej jego dtugoi i na ¥ obwodu), bez powodowania naaia na korozj.
Grubas¢ warstwy zabezpieczgjej naturalne podie przed naruszeniem struktury gruntu
powinna wynosi 0,2 m. Odchylenie gruoi warstwy nie powinno przekracza/-3 cm.
Warstwa ta powinna kdyusuwana bezgoednio przed uktadaniem ruragu.

Po usungciu warstwy zabezpieczgjej naley wykona podsypl zgodnie

z Dokumentagj Projektowvd.

5.1.4. Zasypywanie i zggzczanie gruntu.

Dno wykopu przed zasypaniem powinno z6stauszone i 0Czyszczone z pozostatpo
instalowaniu rurogigu. Stosowany materiat i Sposob zasypywania nia@rpoypowodowa
uszkodzenia ruroggu. Grubd¢ warstwy zabezpieczgjej w strefie niebezpiecznej ponad gor
rurociggu powinna wynosico najmniej 0,3 m. Jako materiat do zasypywarsastiefy
niebezpiecznej naly zastosowagrunt mineralny, sypki, drobno lébbednioziarnisty, nie
skalisty, bez bryt i kamieni, zgodnie z PN-86/B-8R24Materiat uyty do zasypywania
powinien zosté ubity z obu stron ruroggu przy pomocy specjalnego kompaktora, ze
szczegOlnym zwracaniem uwagi ha wykopy pod miej$qenaczer rurochgow.
Najwazniejsze jest zaggzczanie i ubijanie gruntu w tak zwanych pachwinachcihgu.
Ubijanie powinno by wykonywane przy pomocy kompaktora, z obu stronaiggu, zgodnie z
PN-86/B-06050. Zasypywanie rurg@gu powinno by wykonywane z wykorzystaniem gruntu
rodzimego lub wskazanego w Dokumentacji Projektowaystwami, z jednoczesnym
zagsszczaniem.

5.1.5. Roboty montmwe.

Rurochgi powinny by uktadane zgodnie z wymaganiami norm i technalogtadania
przewoddéw podapw Dokumentacji Projektowej. Dla zapewnienia §giavego utaenia
rurociggu, zgodnie z zaprojektowash, nalezy przez punkty osiowo trwate oznakowane na
latach celowniczych przegm¢ sznurek lub drut, na ktérym zawieszony jegtaiek pionu
migdzy dwoma tatami celowniczymi.

Nachylenie podtza wykopu naley sprawdzé za pomog niwelatora, w odniesieniu do statych
reperdw roboczych umieszczonych poza wykopem grazzasowych reperow, tj.
drewnianych kotkdw wbitych w dno wykopu.

Przed opuszczeniem rur do wykopu agleprawdzt, czy nie ma widocznych uszkodze
powstatych w czasie transportu lub przechowywania.

Ponadto rury nalgy starannie oczgi¢ ze szczegdélnym zwracaniem uwagi na kielichy i bose
konce rur.

Uszkodzone rury powinny Byusuwane i przechowywane poza obszarem dokonywania
montau.
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Rury naley opuszcza do wykopu powoli i ostrinie, przy pomocy kizkow, lub kcznie.
Zabrania si rzucana rur do wykopu.

Odpowiednie odcinki rur powinny kbyopuszczane do wykopu na przygotowane i wyrownane
podtaze o odpowiednim nachyleniu.

Kazda rura powinna kiyuktadana zgodnie z projektowgosh i nachyleniem jak rownie
powinnascisle przyleg& do podtga na swojej catej dtugoi, co najmniej na ¥ obwodu,
symetrycznie do osi.

W celu dokonania petzen rur naley przygotowa odpowiednie zagbienia. Wymiary takich
zagkbien beda dostosowane déednicy i rodzaju pakczenia.

Odchylenie osi uktadanego ruregu od ustalonego kierunku rurggu nie mae przekracza
+/- 2 cm. Raénice medzy rzdng uktadanego ruroggu a wartéciag podama w Dokumentaciji
Projektowej nie mogprzekraczéa +/- 2 cm w kadym punkcie ruroggu i nie mog
powodowd ani odwrotnego nachylenia odcinka rugggi ani jego nachylenia rownego zeru.

5.1.6. Montg rurociggow.

Rurochgi PE powinny by montowane przy temperaturze otoczenia

w zakresie od 6C do +30°C, jednak uwzgidniajgc elastycznét tego materiatu

w niskich temperaturach, zaleca dokonywanie pajczen przy temperaturze nie aszej ni
+5°C.

Rury polietylenowe powinny li#aczone przez zgrzewanie doczotowe i elektrooporowe

5.1.7. Badanie szczelsia sieci wodogigowe;.

Rurocihgi wodocihgowe po wykonaniu mugdy¢ poddane prébie @iieniowe;.
Wysokda¢ cisnienia prébnego przy¢ p= 1,0 MPa w eigu 24 h.

5.2. Warunki szczego6towe.

Projekt swym zaggiem obejmuje rozbudoyvsieci wodocigowych w dzielnicy SULISLAWICE |
SULISEAWICE KOLONIA w Kaliszu o §cznej dlugéci L = 5944 m by umdiwi ¢ zabudowanie
terendw zgodnie z planem zagospodarowania przesege. W szczegoldoi za obejmuje
budowe:

1. sieci wodocigowej (W —4) PE 110mm o diugo L =341 m w ul.
Zachodniej od punktu W 44( patzenie z istnigicym wodocagiem miejskim PVC
200mm) do punktu W 53 ( pmizenie z istnigicym wodocagiem PVC 90mm).
2. sieci wodocigowej (W — 3 ) PE 110mm o diugn L = 605 m w ul.
Piotra Sulistawickiegood punktu W 27( patzenie z istnigicym wodocigiem PVC
90mm) do punktu W 43 ( pgdzenie z istnigicym wodocigiem miejskim PVC 160mm ).
3. sieci wodocigowej (W — 3 ) PE 110mm w WPogodnejo diugdci L =
233 m oraz &#ci ul. Piotra SulistawickiegoPE 110mm o diugai L =
450 m od punktu W 15 ( peizenie z wodoggiem PVC 160mm) do
punktu W 26 ( patzenie z wodoggiem PVC 90mm).
4. sieci wodocigowej (W —1) PE 110mm o diugn L =533 m
w ul. Patacowejod punktu W 1 ( patzenie z wodoggiem PVC 90mm) do hydrantu
podziemnego HP-4.
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5. sieciwodocigowej (W —2) PE 110mm o diugo L = 295 m w ulMilenijnej od punktu W
12 ( pohczenie z wodoggiem PVC 90mm ) do hydrantu podziemnego HP-8.

6. sieci wodocigowej (W —2) PE 110mm o diugo L = 216 m w ul.
Milenijnej od punktu W 8 ( pakczenie z wodoggiem PVC 90mm ) do
hydrantu podziemnego HP-6.

7. sieci wodocigowej (W — 7 )PE 110mm o dtugo L = 560 m w ul.
Romanskig od punktu W 125( pagktzenie z wodoagiem PVC 110)
do punktu W 120 oraz sieci wodggowej PE 110mm o diugoi L =
687 m w ulWenedowod punktu W-120 ( skrzpwanie z ul. Romasky
do punktu W 94 ( skrzgwanie z ul. Celtyck)

8. sieci wodocigowej (W —6) PE 110mm o diugn L = 800 m w
ulCeltyckiej od punktu W 100 ( paetzenie z wodoggiem PVC 110)
do punktu W 85 ( petzenie z projektowanego wodggu — Wanda
Badura)

9. sieci wodocigowej (W —5) PE 110 mm o diugn L = 295 m w ul.
Sulistawickiej od punktu W 84 ( patzenie z wodoagiem PVC 90mm)
do punktu W 72( skrzpwanie z ul. Olszynow) oraz sieci
wodocigowej PE 110mm o diugoi L = 629m w ul.Olszynowejod
punktu W 72 do punktu W 54 ( potenie z wodoggiem PVC 90mm )
oraz sieci wodoggowej PE 110mm o dtugoi L = 300 m w ul.
Stowianskiej od punktu W 72 do punktu W 80 (pokenie z
wodochgiem PVC 90mm)

Podziat sieci wodoggowej na poszczegdblne ulice:

L.P. | ULICA MATERIAL DLUGOSC UWAGI

1 SULISEAWICKA PE 11090 mm | 295 mb PE 90mm do HP
2 ZACHODNIA PE 110/90 mm | 341 mb PE 90mm do HP
3 PIOTRA PE 110/90 mm | 1055 mb PE 90mm do HP

SULISEAWICKIEGO

4 ROMANSKA PE 110/90 mm | 560 mb PE 90mm do HP
5 PALACOWA PE 11090 mm | 533 mb PE 90mm do HP
6 MILENIJNA PE 110/90 mm | 511 mb PE 90mm do HP
7 POGODNA PE 110/90 mm | 233 mb PE 90mm do HP
8 CELTYCKA PE 110/90 mm 800 mb PE 90mm do HP
9 OLSZYNOWA PE 110/90 mm | 629 mb PE 90mm do HP
10 WENEDOW PE 110/90 mm | 687 mb PE 90mm do HP
11 SEOWIANSKA PE 11090 mm | 300 mb PE 90mm do HP

Zgodnie z decyajZarzdu Drég Miejskich projektowana sievodochgowa zlokalizowanaduzie
w pasie drog miejskich, w poboczach, w chodnikaelz av pasie jezdni. Pragja poprzeczne przez
ulice o nawierzchni asfaltowej wykonywangdh bezwykopowo za poma@rzeciskow
poziomych. Przégia przez drogi o nawierzchni gruntowej nglevykonywa metod) potdwkowg z
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zachowaniem minimalnej szerakb jezdni dla ruchu pojazdéw min 2,75 m. ROwngzy
prowadzeniu robot wzdiuulic zachowa niezledmg szeroké¢ jezdni dla ruchu pojazdéw 2,75m.
Jako przewody zastosowano rury polietylenowe z ®&E $DR 11 PN 16 w sztangach 12 m o
srednicy 110 x 10 x 12m o pgmizeniach zgrzewanych wonych na podsypce piaskowej grabio
15 cm. Jako ksztaitki zastosowano uniwersalne kkzédektrooporowe PE 100 SDR 11 zgodnie ze
schematem wztow wodociggowych. Do padczen projektowanej sieci PE 100 z istrjeymi
wodochgami ulicznymi PVC stosowedrojniki kielichowo-kotnierzowe PVC 90/80/90mm;
160/100/160mm; 225/100/225mm nr kat 430. Daygxd projektowanej sieci wodogiowej PE
100 z wodocigami z PE ( W-85, W-72,W-94 )stosoévadjniki elektrooporowe PE 100 SDR 17.
Tras, wodocigu oraz jego uzbrojenie nalkeoznakowa przy pomocy tabliczek informacyjnych
umieszczonych w miejscach widocznych i trwatych.

Dla zamykania przeptywu wody oraz do ag@é hydrantéw p.poz. projektujeesiasuwyzeliwne
kotnierzowe DN 80, 100 nr kat 4000 E2 PN 16 wraibadow teleskopow nr kat. 9500E2 i
skrzynky uliczmg teleskopow nr kat. 2050.Teren wokot skrzynek ngleimocné betonem.

Dla zabezpieczenia p.pozastosowano podziemne hydranty DUO z podwéjngmknieciem
standard GGG nr kat 240 PN 16 DN 80 H =1,50m.

Zmiany kierunkow rurogigow wykonywa poprzez zastosowanie kolan elektrooporowych PE 100
SDR 11 o kcie 451 90 oraz kolan bosych PE 100 SDR 11acik 15 i 30. Zabezpieczenia
rurociggéw przed wyrwaniem wskutek parcia wody i udérlagdraulicznych wykonapoprzez
zabezpieczenie ruragjow folig oraz stabilizagj gruntu cementem.

Dla wszystkich odbiorcow pobieegjych obecnie wognalezy wykona przehczenie do
projektowanego wodoggu PE 110mm. Projektowany wodggiutazony w cigach
pieszo-jezdnych zagiuje karxcowki istniegcego wodoceigu DN 50 utgonego w prywatnych
dziatkach ( przeznaczone do demanta Po wykonaniu projektowanej sieci wodgmwej PE 100
Dz 110mm i odbiorze przez PWiK Kalisz najedokona przehczenia istnigjcych odbiorcow
wody za pomog nawiertek i paczenia rury PE z istnigga rura stalows lub PVC albo PE. (
przegczenie zled do PWIK).Przydcza wodocigowe zaprojektowano z rur polietylenowych PE
100 SDR 11 PN 16 @rednicyl] 40 x 3,7 x 100 oraz 63 x 5,8 x 100 i zdme na pospoice o grudmp
15cm. Przyicza wodocigowe PE 40mm wykonyweaza pomog opaski do nawiercania HAWEX
110/50mm nr kat 5270 + zasuwa DN 25 PN 16 nr B812wraz z obudogvteleskopow nr kat
9601 i skrzynk teleskopow 1850. Przydcza wodocigowe PE 63mm wykonyweaa pomog
opaski do nawiercania HAWEX 110/50mm nr kat 5274asuwa DN 50 PN 16 nr kat 2520 wraz z
obudowy teleskopow nr kat 9601 i skrzynkteleskopow 1850.

Przefcia poprzeczne przez ulice o nawierzchni asfaltflaez naruszania nawierzchni) oraz do
przeg¢ pod istniegcymi przepustami drogowymi na cieku Piwonka wykoag§yako przeciski rur
tréjwarstwowych TS PE 110mm przy réwnoczesnym wigial gruntu przy pomocy gtowicy z
tarcz wiertnicz. Dla wykonania przewiertu poziomego nalevykona komok nadawcz o
wymiarach minimum 2,5 x 5,0 x h m oraz odbiarczwymiarach minimalnych 2,0 x 2,0 x h m,
gdzie h jest gibokaicia dna komory nadawczej lub odbiorczej wyniajz zastosowanej
technologii przewiertowej i gbokasci posadowienia rury wodagjowej.

Proke cisnieniong wykona& po zamontowaniu ruroggu i armatury
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zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbisieci wodocigowych — Wymagania
techniczne COBRTI INSTAL zeszyt 3. Wiekldcisnienia probnego Ppr=1.0 MPa. Po
pozytywnym wykonaniu préby, rura@ zasypé i dokona kilkakrotnego skutecznego ptukania
oraz przeprowadgidezynfekeog rurochgu. Do ptukania gy¢ wody wodocagowej, @& do chwili
kiedy wyptywapca woda bdzie wzrokowa czysta. Do dezynfekciiyd chloroaminy w ildci 20-30
mg/dm3 i pozostawiw przewodzie przez 24 godz.dtochloru pozostata w wodzie po ulezeniu
chlorowania powinna liynie wicksza ni 0,1mg/I wody.

Przewody z rur PE, zasuw i hydrantow nie ma potrzetlowsat.
6.0. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY.

Przy budowie sieci i przytzy wodocagowych naley przestrzegaprzepiséw bezpiecastwa i
higieny pracy zawartych w odémych rozporadzeniach i przepisach.

Kierownik budowy zobowgzany jest do opracowania planu ,bioz” i przedstawéego do
zaakceptowania frynierowi.

7.0. KONTROLA JAKGCI.

7.1. Zasady ogolne.

Ogolne zasady dotygee kontroli jakéci podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt. 6.0.
Kontrola jakdci wykonywanych robét dmlzie dokonywana przez porownanie wykonanych
rob6t z Dokumentagj Projektowy, Specyfikacjami Technicznymi oraz ich zgoéfoz
warunkami technicznymi.

7.2. Kontrola wykonania.

Kontrola wykonania sieci i przytzy wodocygowych polega na sprawdzeniu zgogtno
budowy z projektem. Nabky sprawdz:

a) wytyczenie osi przewodu,

b) szeroké¢ wykopu,

c) gkbokas¢ wykopu,

d) odwadnianie wykopu,

e) szalowanie wykopu,

f) zabezpieczenie od ol¢en ruchu kotowego,

g) odlegi@¢ od budowy gsiadupcej,

h) zabezpieczenie innych przewoddw w wykopie,
i) rodzaj podtaa,

J) rodzaj rur i ksztattek,

k) sktadowanie rur i ksztattek,

[) utozenie przewodu,

m) zagszczenie obsypki przewodu,

n) zamontowag armatug,

0) wykonanie blokéw oporowych,
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p) wykonanie przdgia przyhcza wodocigowego w rurze ochronnej

Os przewodu, powinna ldyzgodna z wytyczeniem wykonanym przez geedet

w dowigzaniu do punktéw statych, potwierdzonych na szkjeadezyjnym, przy spetnieniu
wymaga wiasciwego rozporzdzenia.

Giebokas¢ wykopu powinna by zgodna z 5.1.2. natomiast maksymalna szetokgykopu nie
powinna przekraczaszerokdci okreslonej w projekcie.

Wykop powinien by zabezpieczony przed naptywem waéd gruntowych i opaah.

Sposbb obrienia poziomu wéd gruntowych powiniendoyykonany zgodnie

z Dokumentagj Projektovs. Natomiast przed naptywem wéd opadowych powinien
zabezpieczaodpowiednio wyprofilowany teren.

Szalowanigcian wykopu powinno zabezpieczjpego stateczni@ i szalowanie to powinno By
usuwane w migrpostpu zasypki wykopu.

W obrebie klina odtamu niezabezpieczonydian wykopu niedopuszczalna jest komunikacja.
Jesli komunikacja odbywa siw obrbie odtamuscian wykopu, konieczne jest zastosowanie
odpowiedniej obudowy wykopu.

Zabezpieczenie skrzgwan innych przewoddw podziemnych z wykopem powinné by
wykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektova, Specyfikacjami Technicznymi i odpowiednimi
przepisami.

Zabezpieczenie tych przewoddw polega na ich poaweies, ochronie przed

uszkodzeniami mechanicznymi w postaci obudowy ocdmonie przed iclcigciem przez
pozostawienie szpar w oszalowaniu wykopu.

Rury, ksztattki i armatura, powinny byabezpieczone i sktadowane na ptaskim, rownym
podiazu. Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych powinnydmabezpieczone przed dziataniem
promieni stonecznych.

Wybrany rodzaj podtza pod uktadane ruragi okresla Dokumentacja Projektowa.

Przewdd powinien hiyutozony zgodnie z wytyczanosih na wyrbwnanym podta wykopu i
zainwentaryzowany przez geoglet

Na podtau naturalnym przewod powinien dygagkbiony na catej diugai, co najmniej na ¥4
swojego obwodu.

Na poditau naturalnym z podsygkoraz podtéau wzmocnionym, przewod powinien &y
utozony zgodnie z DokumentacProjektovy.

Obsypka przewodu powinnadprzeprowadzona szczegoblnie starannieggzatzona

recznie lub mechanicznie, w zaftesci od wymaga ustalonych w Dokumentaciji Projektowej i
Specyfikacjach Technicznych.

Wykonanie montau armatury zgodnie z Dokumentaéjrojektova.

Wysokas¢ zasypki wsgpnej, tj. warstwy gruntu, nad wierzchem rury, ngeynna by mniejsza
niz 30cm. Zagszczanie zasypki wginej powinno w zasadzie odbyivasic recznie.
Zagszczenie zasypki gtownej przewodu raocodbywé sic mechanicznie. Ustalony stopie
zag:szczenia gruntu powinien byotwierdzony przez geologa.

8.0. OBMIARY ROBOT.

Ogolne zasady dotygeze obmiaréw robot podano w STI-01.00 ,Wymagania l0gb
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pkt. 7.0.
Jednostki obmiarowegsastpujace:

- m: rurochgi razem z wykopem, umocnieniem, pagim i warstvg zasypki i probami,
na podstawie pomiaru w terenie,

- szt armatura, rury ochronne, na podstawie pomiavderenie,

- m% bloki oporowe betonowe na podstawie pomiaru \@rie.

9.0. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady dotygze odbioru robét podano w STI-01.00 ,Wymagania @gbpkt. 8.0.
9.1. Rodzaje badaprzy odbiorze.

9.1.1. Odbior techniczny egciowy

Badania przy odbiorze technicznym polegs:

a) zbadaniu zgodrigi usytuowania i dlugi przewodu z dokumentacjy inwentaryzag)
geodezyjn. Dopuszczalne odchylenie w planie osi przewoduosd wytyczonej nie
powinno przekraczat2cm. Dopuszczalne odchyleniednych utaonego przewodu od
przewidzianych w projekcie nie powinno przekraczhcm,

b) zbadaniu podiza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszaniawgrunt
W przypadku naruszenia pod# naturalnego, sposéb jego gszrzenia powinien gy
uzgodniony z laynierem lub projektantem,

c) zbadaniu materiatu ziemnegéytiego do podsypki i osypki przewodu, ktéry powintey
drobny isrednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat teswnien by zag:szczony,

d) zbadaniu szczeldoi przewodu. Badanie szczekod nalery przeprowadi zgodnie z
PN-B-10725.

Szczelné¢ przewoddw wodoggowych, powinna zapewhiutrzymanie ginienia probnego

przez okres 30 minut podczas przeprowadzania gngtsaulicznej. Ginienie prébne

powinno wynost 1,5 cknienia roboczego, nie mniejz0,90MPa

(9 barow).

Wyniki bada, powinny by wpisane do dziennika budowy, ktory z protokotemiqyr

szczelnéci przewodu, inwentaryzagpgeodezyjg (dopuszcza giinwentaryzagj szkicows)

oraz certyfikatami i deklaracjami zgodwoz Polskimi Normami

i aprobatami technicznymi, dotygzymi rur, ksztattek i armatury jest przegbmy podczas

spisywania protokotu odbioru technicznego escimwego, ktory stanowi podstgwdo decyzji

o mazliwosci zasypywania odebranego odcinka przewodu sieci

wodochgowe;j.

Wymagane jest fedokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonanibiodi technicznego

czesciowego.

Kierownik budowy jest zobowrany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlaney prz

odbiorze technicznym — efciowym przewodu wodoggowego, zgtosi Inwestorowi do

odbioru roboty ulegape zakryciu, zapewdi dokonanie préb i sprawdzenie przewodu,
zapewné geodezyjg inwentaryzagj przewodu, przygotowadokumentagj powykonawcj.
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9.1.2. Odbidr techniczny kiowy.

Badania przy odbiorze technicznym &eoowym, polegaj na:
a) zbadaniu zgodrici dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym
I inwentaryzacj geodezyjn,
b) zbadaniu zgodrigi protokotu odbioru wynikow badazagszczenia gruntu zasypki
wykopu,
c) zbadaniu montalr armatury,
d) zbadaniu protokotow prob szczekooprzewodu wodoggowego,
e) zbadaniu protokotow ptukania i dezynfekcji rurgg,
f) zbadaniu protokétu wydanego przez Sanepid

Wyniki badai powinny by wpisane do dziennika budowy, ktory z:
a) protokotami odbiorow technicznychgziowych przewodu wodoggowego,
b) projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy,
c) wynikami stopnia zagszczenia gruntu zasypki wykopu,
d) inwentaryzagj geodezyjn,
e) protokotem szczelrioi przewodu wodoggowego,
f) protokdétem z ptukania i dezynfekcji przewodu wodgowego,
g) protokotem badania wody wydanym przez Sanepid,
h) protokotem odbioru uruchomienia przewodu woggoiwego
nalezy przekaza Inwestorowi wraz z wykonaniem sieci i pragky wodocagowych.
Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowyykonaniu odbioru kicowego.
Teren po budowie przytza wodocigowego, powinien bydoprowadzony do pierwotnego
stanu.

Kierownik jest zobowjzany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy Prawddwilane, przy

odbiorze k@acowym zi@dyé¢ oswiadczenia

— 0 wykonaniu sieci i przgczy wodocagowych zgodnie z projektem i warunkami
pozwolenia na budoyy

— 0 doprowadzeniu do natgtego stanu i poggdku terenu budowy, a ta& — w razie
korzystania z ulic igsiadugcych nieruchomszi.

10.0. PODSTAWA PLATNGCI.
10.1. Wymagania ogolne.

Ogolne zasady dotygee podstawy ptatrssi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne”
pkt. 9.0.

10.2. Ptatndci.

Ptatndgci beda przyjmowane zgodnie z pomiarami i oggakasci robdt w oparciu
0 pomiary i wyniki bada laboratoryjnych.
Cena za wykonane roboty obejmuje:

— roboty geodezyjne, przygotowawcze, wyznaczanie/ tras

— wykonanie wykopOw razem z umocnieniéamn,
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— zakup materiatéw,

— transport materialdw na miejsce wbudowania,

— przygotowanie podie, podsypki z piasku, z zeggczeniem,

— usungcie ewentualnych kolizji,

— ukfladanie i montarur wodocggowych i armatury

- wykonanie blokéw oporowych,

— sprawdzanie szczelda rurociggow i wykonanie ptukania, dezynfekcji i prob
bakteriologicznych,

— 0zhaczenie trasy ruragu,

— doprowadzenie placu budowy do stanu pierwotnego.

11.0.PRZEPISY ZWHYZANE.

11.1. Normy

PN-EN 545:2000 Rury ksztattki i wypasanie zzeliwa sferoidalnego oraz ichgziza do
rurociaggdw wodnych — Wymagania i metody bada

PN - EN 12201 Systemy przewodow z tworzyw sztuclard@ przesytania wody.
Polietylen (PE)

DIN 16892/93 Rury i ksztaltki systemu DAR- PEX

PN — EN 12201-2 Rury przeciskowe TS PE 100

PN-87/B-01060 Siewodocihgowa zewagtrzna — Obiekty i elementy wypasania —

Terminologia
PN-92/B-01706/Azl:1999 Instalacje wodegowe — Wymagania w projektowaniu

PN-B-10725:1997 Wodoggi — Przewody zewgirzne — Wymagania i badania

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarteptizewodow
wodockgowych i kanalizacyjnych

PN —86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczant&ojenia na przewodach
wodochgowych

Warunki techniczne wykonania

11.2. Inne

1. Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r. o zbiorowym zaopattz w wo@ i zbiorowym
odprowadzenigciekow (Dz.U. Nr 72/01 poz. 747)

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budoel@dz.U.Nr 207 z 2003r.,, poz. 2016)

z p&niejszymi zmianami.

3. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morski€jga 2 marca 1999r. w sprawie
okreslenia warunkéw technicznych jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43/99 poz. 430)

4. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrega 30 maja 200r. w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéddrogowe obiekty iaynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 63/00 poz. 735)

5. Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 24 stycznia 1986rpnasvie wykonania niektorych
przepiséw ustawy o drogach publicznych (Dz.U. NB66poz. 33, Nr 48/86 poz. 239, Nr
136/95 poz. 670)
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6. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Pracy i Polityki Socggla dnia 26 wrzaia 1997r. w
sprawie ogoélnych przepiséw bezpiegziva i higieny pracy (Dz.U. Nr 129/97 poz. 844, Nr
91/02 poz. 811)

7. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlani@h U. Nr 47/03 poz. 401)

8. Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictz@nia 2 kwietnia 2001r. w
sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia riareoraz zespotow uzgadniania
dokumentacji projektowej Dz.U. Nr 38/01 poz. 455)

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004r. w sprawie szczegoétowego
zakresu i formy dokumentaciji projektowej (Dz.U. 202/04
poz. 2072)

10.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnie 1998r. w
sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jesthowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz.U. Nr 107/98 poz. 649, Nr 8/02 piik).

11.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998r. w
sprawie systemow oceny zgodop wzoru deklaracji zgodioi oraz sposobu znakowania
wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i pe@ebmego stosowania w
budownictwie (Dz.U. Nr 113/98 poz. 728)

12.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998r. w
sprawie okréenia wykazu wyrobow budowlanych nie m@jch istotnego wplywu na
spetnianie wymagapodstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosoveanyedtug
uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. Nr 99-98 p@3)

13.Rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 1999r. pvasvie wykazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a takwyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogacych stwarzé zagraenie albo stcych ochronie lub ratowaniu
zycia, zdrowia lub srodowiska, podlegagych obowizkowi certyfikacji na znak
bezpieczéstwa i oznaczenia tym znakiem oraz wyrobow podigyah obowazkowi
wystawienia przez producenta deklaracji zgednz.U. 5/00 poz. 53)

14.Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13 stycznia 20@0sprawie trybu wydawania
dokumentéw dopuszczaych do obrotu wyroby mage stwarzé zagraenie albo ktére
stuza ochronie lub ratowaniaycia, zdrowia isrodowiska, wyprodukowane w Polsce lub
pochodzce z kraju, z ktérym Polska zawarta porozumienspvawie uznawania certyfikatu
zgodndci lub deklaracji zgodnwi wystawianej przez producenta, oraz rodzajéw tych
dokumentéw (Dz.U. Nr 5/00 poz. 58)

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

STI-01.05
ODTWORZENIE NAWIERZCHNI
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SPIS TRESCI
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ODTWORZENIE NAWIERZCHNI
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1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI
10. PRZEPISY ZWAZANE

Kalisz pdziernik 2007

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl(8I.05) 8 wymagania dotycge wykonania i
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odbioru robét zwizanych z wykonaniem robét odtworzeniowych nawienzchlic w zakresie
koniecznym do wykonania sieci wodggowej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.05¢d4ie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy w zleceniu i realizacji rob6t zawanych z budowsieci wodocigowej i przyhczy w zakresie
podanym w pkt. 1.3. , WymagaDgoinych”

1.3. Zakres robot olgtych Specyfikagy Techniczn.

Postanowienia wchogee w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej daiyrobo6t odtworzeniowych

nawierzchni drog, ulicw miejscach naruszonych paslazalizacji rob6t zwzanych z budow sieci
wodochgowej i przyhczy zgodnie z Dokumentadprojektoveg zawieragca opis techniczny i rysunki.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Podstawowe ok#tenia wyte w Specyfikacji Technicznepzgodne z obowzujacymi normami i
Specyfikacy Techniczg STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt 1.4.0.

1.5. Wymagania ogolne.
Wymagania ogoélne dotygze robdt podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pki5.0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakorobot i ich zgodnid z Dokumentagj Projektovs,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiymniera.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan STI-01.00
~Wymagania Ogolne" pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania odtworzenia nawierzchnilic:

- kruszywo tamane podbudowy

- Zwir sortowany

- kruszywo kamienne tamane zwykle sortowane
- asfalt drogowy wg. PN-C-96170:1965

3. SPRZT.
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Warunki ogoine dotyege stosowanego spiz podano w STI-01.00 ,Wymagani Ogolne™ pkt. 3.
Stosowany spez bedzie zgodny z DokumentadpProjektowy, lub inny jezeli zostanie zatwierdzony przez
Inzyniera. Roboty ziemne z odtworzeniami nawierzchytia bvykonywane ¢cznie oraz przy pomocy

nastpujgcych narzdzi i sprztu;

- réwniarka samojezdna 74 kW,

- walec statyczny samojezdny,

- walec statyczny ogumiony,

- walec wibracyjny samojezdny,

- zagszczarka wibracyjna

- wytwornia do wytwarzania mieszanek mineralno{ésfa/ch
- ukfadarka do uktadania mieszanek mineralno-asfgith

4. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotyegce srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania l0gdpkt. 4.
Zatadunek i roztadunek materiatbw Wykonawcedzie wykonywat z zachowaniemdrodkow
ostraznosci zapobiegajcych uszkodzeniu materiatdw. Stosowanadki transportu &g zgodne z
Dokumentagj Projektows lub inne, jeeli zostar zatwierdzone przez igniera Do robo6t zwgzanych z
odtworzeniem nawierzchnitly stosowane nagiujacesrodki transportu:

- samochdéd samowytadowczy 5 t,
- samochdéd skrzyniowy 5 t,

- ciagnik kotowy 37 kW

- cysterna samochodowa

5. WYKONANIE ROBOT.

Wymagania ogolne dotygze wykonania robét podano w STI-01.00 ,Wymaganial@e pkt. 5.
Zakresy robét odtworzeniowych nawierzchni dla pesgoinych dzielnic zawartey sv opracowanej
Dokumentacji Projektowej.

5.1. Przygotowanie podia.

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta, oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przyapienie do wykonania koryta oraz profilowania i ggarzania podia jest maliwe
wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznychwyonanym korycie
oraz po wyprofilowanym i zagzczonym podiu nie mae odbywé& se ruch budowlany,
niezwigzany bezpwednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawiBricKoryto mana wykona
recznie, gdy jego szerok® nie pozwala na zastosowanie maszyn. SposOb wyikomaosi by
zaakceptowany przezAyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopgiainien by odwieziony
na odktad w miejsce wskazane przeziera. Przed przygpieniem do profilowania podie powinno
by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczys#czBo oczyszczeniu powierzchni .paogHo naley
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sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu unidiwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podieéa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly co najmniegmwyzsze ni
projektowane rgdne podiga. Jeeli pierwszy warunek nie jest spetniony i wymtja zanienia
poziomu w podiau przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigpulchné podiaze na
ofcbokas¢ zaakceptowan przez lmyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spelnigly wymagania
obowizujace dla goérnej strefy korpusu, w dt koniecznej do uzyskania wymaganyclgdizych
wysokaiciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wymaganych waib

wskanika zagszczenia. Do profilowania podi naley stosowa rowniarki. Bezp&rednio  po
profilowaniu podiéga naley przysipic do jego zagpzczenia. Zagszczenie podia naley
kontynuowa do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia. Podie (koryto) po
wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno fgyutrzymywane w dobrym stanie.zéé po wykonaniu robot
zwigzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyodiae przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez tai@ folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy maoa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. PO  osiiszen
podiaza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie eadal wykonanie niezignych napraw. eli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to nagrawykona on na wiasny koszt.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszyw stabilizowanych.

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grédiotakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta rowna grutmd projektowanej/ Grubig pojedynczo ukltadanej warstwy nie
maze przekracza20cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna¢ byoziovona w  sposob
zapewniagjcy osigniccie wymaganych spadkow ednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skiadagst
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to 4da warstwa powinna bywyproflowana i  zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw i edmgch wysokéciowych. Rozpoogzie budowy kadej
nastpnej warstwy mge nasfpi¢ po obiorze poprzedniej warstwy przezjmera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gsmgzania powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&toda 11). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzaneliJeilgotnai¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wait) mieszanka powinna byzwilzona okrélong iloscig wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgétmieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o
10% jej wartsci, mieszank nalezy osuszy. Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien
odpowiada przygtemu poziomowi wskanika nénasci podbudowy is=I,0. Podbudowa po wykonaniu, agprze
ulozeniem nasgpnej warstwy, powinna Byutrzymana w dobrym stanie. z8& Wykonawca bdzie
wykorzystywat, za zgadInzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane peremich. Koszt naprawy wyniklych z
niewtaciwego utrzymania podbudowy o Wykonawe robot.

5.3. Wykonanie nawierzchni z asfaltu.
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Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukladagkwyposaong w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyisie bezzwitocznie zgodnie ze schematem pBezej
walca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndasnie mniej n:

- dla asfaltu D 50 13aC,

- dla asfaltu D 70 12C,

- dla asfaltu D 100  12(C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagszczanie naley rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny kbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado
osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowe] powinny dyprzesunjte wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. Zkcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hiyw
jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Bydéwno obacgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepama asfaltowo-kauczukoyv Sposob
wykonywania z4cz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezayniera.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli .jakoi robot.

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt.Kontrola
jakosci  wykonywanych robot ¢dzie dokonywana przez poréwnanie wykonanyobot z
Dokumentacj Projektowg oraz ich zgodnwi z warunkami technicznymi
Sprawdzenlu podlegdeda:
zgodné¢ z Dokumentacja Projektawy
- szerokéc koryta i profilowanego podia,
- rowna¢ koryta i profilowanego podia,
- wska&nik zag:szczania koryta i wyprofilowanego podé
- szeroké& podbudowy,
- rowna¢ podbudowy,
- grubd¢ warstwy podbudowy,
- nanos¢ podbudowy,
- szeroké&¢ warstwy nawierzchni,
- rowna¢ warstwy,
- zhcza z istniejca powierzchmn,
- krawedz obramowania warstwy,
- wyghd warstw,
- zagszczenie warstwy nawierzchni.
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7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STI-01.00magania Ogoéine” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego odtwigzeawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STI-01.00 ,\&gania Ogolne” pkt. 8. Roboty uznaje si
za wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektovs, Specyfikacjami Technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatnii.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdéine" pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 frobejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta i podi@ zgodnie z STI i DokumentadProjektova,
- wykonanie podbudowy zgodnie z STI i Dokumejidrojektove,

- wykonanie nawierzchni zgodnie z STI i Dokunaepi Projektova,

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekim

2. PN-B/06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczemedutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podi@ przez obarzenie ptyt
4.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe.  Pomiarbwndci  nawierzchni

planografem i tat
5.BN-77/8931-12 Oznaczenia wgkika zagszczenia gruntu

6.PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowawierzchnie asfaltowe.

69



7.PN-S96012

8.PN-S96013

9.PN-S-96014

10.PN-S-96023

Wymagania

Drogi samochodowe. Podbudowa i uleespodide z gruntu
stabilizowanego cementem

Drogi samochodowe. Podbudowa chudego betonu.
Wymagania i badania

Drogi samochodowe i lotniskowRodbudowa z -betonu
cementowego pod nawierzchnie ulepazdymagania i badania.
Wymagania i badania defyez wigciwosci techniczno-

wytkowych warstw konstrukcji  drogowyclz ttucznia kamiennego.
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