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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacjj Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej{&]) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z rozbidrki napravg elementow drog
w zakresie koniecznym do wykonania sieci wodgoiwvej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST-02) stancokiuiment przetargowy

I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zmanych z budowsieci
wodochgowej w ulicy Ssiedzkiej w Kaliszu w zakresie podanym w pkt. 0.35T-00
~Wymagania Ogolne”.

1.3. Zakres robo6t obetych Specyfikacia Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot

zwiagzanych z wyréwnaniem i upa@dkowaniem na pewnym fragmencie pobocza ulic.

Szczegotowy opis robét nawierzchniowych azainych z budowsieci wodocigowe),
naprawa i upordlkowanie po zakitczeniu robot poboczy ulicaSiedzkiej
i Swietlane;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane ok#&tenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST-Wymagania Ogdélne”
pkt. I. 4.0.

1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robot.

Ogodlne wymagania dotygze robot podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne” pké. Q.

2. MATERIALY.
2.1. Ogd6lne wymagania dotycrce materiatow.

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt. II.

2.2. Materialy z rozbiorki.

Materiaty z rozbidrki nawierzchni Wykonawca p@bazany jest sukcesywnie wyw@zi
z placu budowy na wysypisko w miejscu uzgodyiorz Inspektorem.
Materiaty staace do naprawy ulic:
- piasek,
grunt rodzimy,
woda.

3. SPRZT.

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu.

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne” pkt. Il1.
3.2. Sprat do rozbiorki i odtworzenia nawierzchni.

Do wykonania robot zwekanych z rozbidrki odtworzeniem elementow drég, veo
by¢ wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora:
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pita spalinowa z tarezdo ckcia asfaltu,
samochody samowytadowcze,
réwniarka samojezdna,
walec statyczny samojezdny,
walec statyczny ogumiony,
koparko-tadowarka.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogbélne wymagania dotycge transportu.

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne”
pkt. IV.

4.2. Transport materiatdbw z rozbiorki.

Materiat do odtworzenia i naprawy poboczy drégzneoprzewoz dowolnym
srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST-09mAgania Ogdélne” pkt. V.
5.2. Wykonanie robo6t odtworzeniowych i naprawczych.

Po zakaczeniu rob6t zwazanych z budowwodochgu w poboczach ulic natg
wykon&:

- hapraw z wyréwnaniem i uzupetnieniem mieszankaszczysto-gliniagti gruntem
rodzimym oraz zagzczeniem walcem samojezdnym i posianiem trawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jaki robo6t podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne” pkt. VI.
6.2. Kontrola jakosci robét naprawczych.

Kontrola jakéci robét polega na wizualnej ocenie komplémavykonanych robot.
Kontrola jakéci naprawy drog o nawierzchni gruntowej polega ieuainej ocenie
kompletnéci wykonanych robot oraz zgodst z Rozporadzeniem MTIGM z dnia 02
marca 1999r, w sprawie warunkow technjchnjakim powinny odpowiadadrogi
publiczne i ich usytuowanie.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00 ,Wymeg@golne” pkt. VII.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarows robot zwiazanych z napraavelementow drog jest:
nt (metr kwadratowy),
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8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00 ,Wymag@gdlne” pkt. VIII.
Odbior robdét polega na wizualnej ocenie kommu&ti wykonanych robot
naprawczych zgodnie z Dokumenigejojektowa, ST i poleceniami Inspektora.

9. PODSTAWA PtATNOSCI,
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w ST-00 ,Wymagania Ogoélne”
pkt. IX.

9.2. Cena jednostki obmiarowe,.

Cena wykonania robo6t obejmuje wykonanie wsaghthrac wymienionych
w pkt. 1. 1.3. ST-02

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania
BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaka zagszczenia gruntu.

Rozporadzenie MTIGM z dnia 02.03.1999r. w sprawie warunkéshnicznych
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie

(Dz.U. Nr 43/99 poz. 430).

whN e
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