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l. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST-02) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z rozbiorka i naprawa elementow drég w zakresie
koniecznym do wykonania wtaczenia kanalizacji sanitarnej do sieci biegnacej w ul. Br.
Niemojowskich.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST-02) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa kanalizacji sanitarnej w ulicy Zytniej w
Kaliszu w zakresie podanym w pkt. I. 3.0. ST-00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
rozbiorka i odtworzeniem po wykonaniu robdt warstw nawierzchni, a takze z wyré6wnaniem i
umocnieniem na pewnym fragmencie drog o nawierzchni gruntowej.

Szczegotowy opis robdt nawierzchniowych zwiazanych z budowa kanalizacji sanitarnej:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- cigcie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych,

- rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych,

- rozebranie podbudowy,

- zatadunek 1 wywoz gruzu,

- uzupetnienie podbudowy z thucznia kamiennego,

- uzupehienie na rozebranym odcinku nawierzchni asfaltowej

- naprawa drog gruntowych — wyréwnanie z uzupetnieniem mieszanka piaszczystogliniasta

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami oraz z definicjami podanymi w ST-00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. I. 4.0.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 1. 5.0.

Il. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w ST-00
,»Wymagania ogolne” pkt. II.

2.2. Materialy z rozbiorki.



Materialy z rozbiorki nawierzchni Wykonawca zobowiazany jest sukcesywnie wywozi¢ z
placu budowy na wysypisko w miejscu uzgodnionym z Inspektorem. Materiaty stuzace do
naprawy ulic:

- thuiczen kamienny na podbudowy drogowe,

- mieszanka mineralno-asfaltowa,

- piasek,

- glina budowlana,

- woda.

lll. SPRZET.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. I11.

3.2. Sprzet do rozbiérki i odtworzenia nawierzchni.

Do wykonania rob6t zwiazanych z rozbiorka i odtworzeniem elementow drog, moze byc
wykorzystany sprze¢t podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora:

- pita spalinowa z tarcza do cigcia asfaltu,

- samochody samowytadowcze,

- rowniarka samojezdna,

- walec statyczny samojezdny,

— walec statyczny ogumiony,
— koparko-tadowarka.

IV. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt IV.
4.2. Transport materialow z rozbiorki.

Materiat z rozbiorki i materialty do odtworzenia i naprawy drog mozna przewozi¢ dowolnym
srodkiem transportu.

V. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. V.



5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych.

Roboty rozbiérkowe elementow drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST lub
wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé recznie w sposob okreslony w Dokumentacii
Projektowej lub przez Inspektora. Wszystkie elementy z rozbiorki Wykonawca powinien
przewiez¢ na miejsce okreslone w kontrakcie (wysypisko) lub wskazane przez Inspektora.
Nie przewiduje si¢ materialdow z rozbiorki, ktore staja Si¢ wlasnoscia Wykonawcy i wszystkie
powinny by¢ usunigte z terenu budowy. Nie dotyczy to materiatow, ktore wskaze Inzynier
jako mozliwe do wykorzystania przy odtworzeniach nawierzchni po zakonczeniu robot
podstawowych. Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog znajdujace Si¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacja Projektowa beda wykonane wykopy pod
kanalizacjg, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegélnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

5.3. Wykonanie robot odtworzeniowych i naprawczych.

Po zakonczeniu robot zwigzanych z budowa kanalizacji i rurociagu tlocznego rozebrane
wczesniej fragmenty nawierzchni asfaltowej nalezy uzupetnic¢ przez wykonanie nastepujacych
robot:

- zageszczenie podioza do uzyskania wlasciwego wskaznika zageszczenia okreslonego przez
PN,

- wykonanie podbudowy grub. 15 cm z thucznia kamiennego,

- wykonanie nawierzchni asfaltowej w dwoch warstwach.

Po zakonczeniu robot zwigzanych z budowa kanalizacji w drogach o nawierzchni gruntowej
nalezy wykonac:

- naprawg¢ z wyrOwnaniem 1 uzupelieniem mieszanka piaszczysto-gliniasta oraz
zageszczeniem walcem samojezdnym.

VI. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. VI.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych i naprawczych.

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot
rozbiérkowych.

Zaggszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST-03 ,,Roboty ziemne”.

Kontrola jakosci odtworzonych fragmentéw drogi o nawierzchni asfaltowej oraz naprawy
drég o nawierzchni gruntowej polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
oraz zgodnosci z Rozporzadzeniem MTIGM z dnia 02 marca 1999r, w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

VIl. OBMIAR ROBOT.



7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogdlne zasady obmiaru robo6t podano w ST-00 ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. VIL
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowsa robot zwiazanych z rozbiorka i naprawa elementow drog jest: mz (metr
kwadratowy),

VIll. ODBIOR ROBOT.

Ogo6lne zasady odbioru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania Og6lne” pkt. VIII. Odbior robot
polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych i naprawczych
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

IX. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt.
IX.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania robot obejmuje wykonanie wszystkich prac wymienionych w pkt. 1. 1.3. ST-
02

X PRZEPISY

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania BN-77/8931-
12 Oznaczenia wskaznika zageszczenia gruntu.

Rozporzadzenie MTiGM z dnia 02.03.1999r. w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43/99 poz. 430).



