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1. Wstep.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej{&l) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z wytyczeniem trasy kanalizacji sanitarnej,
rurochgu ttocznego, lokalizacji przepompowdtiekéw oraz ich punktéw
wysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacja Techniczna (ST-01) stanowi dokumenefargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zgdanych z budowkanalizacji sanitarnej

w ul. Braci Niemojowskich dz. 9/7 i 27 w Kaliszuaakresie podanym w pkt. I. 3.0.
ST-00 ,Wymagania Ogélne”.

1.3. Zakres robot obptych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t
zwigzanych z wszystkimi czyngociami umaliwiajacymi i mapcymi na celu
wytyczenie w terenie przebiegu trasy, kanalizaajiigrnej i ruroggu ttocznego
oraz potaenia obiektéw towarzyszych na sieci (przepompowniaiekow, studnie
rewizyjne).

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktdw wysokstiowych.

W zakres rob6t pomiarowych, zgianych z wytyczeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysnkwego punktow gtéwnych osi
trasy i punktow wysolksiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktawyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysaiowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwabhrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw na sieci kanalizacyjne

Wyznaczenie obiektéw na sieci kanalizacyjnej obg¢gnsprawdzenie wyznaczenia 0sSi
obiektu i punktow wysokaiowych, zastabilizowanie ich w sposoéb trwaty, ackr
ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob @y odszukanie i ewentualne
odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiekizefpompownia, studnie
rewizyjne).

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazor
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
Polskimi Normami i z definicjami podanymi w ST-O@&/ymagania ogolne” pkt 1. 4.0.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkb.0.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materialow.

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt. II.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowad pale drewniane z gwdziem
lub prtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalonwdumasci okoto 0,50
metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearoboét ziemnych, wesiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny ngiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dtugdod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnian&rednicy od
0,05 do 0,08 m i dtugei okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjaie]
nawierzchni bolce stalows&ednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZT.

3.1. 0gdlne wymagania dotycgce spratu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt III.

3.2. Sprat pomiarowy.

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysaowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tadmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do wytyczenia trasy sieci kanalizaqgyijig punktow
wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogbélne wymagania dotycge transportu.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogoélne”
pkt. V.

4.2. Transport sprzetu i materialow.

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@a przewoz dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Oqgdlne zasady wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,Wyenéa ogoélne” pkt V.
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiagicego dane
zawierajce lokalizagg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczego6towego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora o wszelkich &dach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdbwnych trasy uld) reperéw roboczych. &y te
powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji
Projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gnymi terenu.

Jezeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #aia sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt¢ o tym
Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim rejonepowinno by zmieniane przed
podgciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszgstboty dodatkowe,
wynikajace z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej

i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspekiamstan wykonane na koszt
Zamawiagcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora oznaezapboty
dodatkowe w takim przypadku ohei Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez lkpa.

Punkty osiowe, punkty gidwne trasy i punktysgamnie osi trasy mugayc
zaopatrzone w oznaczenia otagace w sposob wyrany i jednoznaczny
charakterysty&i potozenie tych punktéw.

Forma i wzor tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzymiera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiagcego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest koniecznealszégo prowadzenia robot, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdl&igtowej realizacji robot
naleza do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osaiy i punktow wysokasciowych.

Punkty osiowe trasy i inne punkty gtdwne powinny kgstabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobo6t ziemnych.

Maksymalna odlegkd pomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nie
maze przekracza50 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdhuz osi trasy kanalizacji, a tag& przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdtirasy kanalizacji w terenie
ptaskim powinna wyno&i500 metrow.
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Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zaganych z wykonaniem trasy
kanalizacji i obiektow towarzyseych.

Jako repery robocze riwa wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy kanalizacji.

O ile brak takich punktow, repery robocze agleatazry¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowyckadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/knpsupc niwelacg podwojra w
nawgzaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jego¢dnej.

5.4. Wytyczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o Dokumentagprojektows oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamagégp, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjne;j.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w
odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej
niz co 50 metréow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie me byt wicksze ni 3 cm. Rzdne niwelety punktow
osi trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, l8aezonych poza granic
robot.

5.5. Wyznaczenie krawdzi wykopow.

Wyznaczenie kraadzi wykopow na powierzchni terenu (okienie granicy robot),
wykona& zgodnie z DokumentacProjektows oraz w miejscach wymaggajych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rolvdniejscach zaakceptowanych
przez Inspektora.

Do wyznaczania kragdzi wykopow naley stosowa dobrze widoczne paliki.
Odlegta¢ migdzy palikami nalgy dostosowado uksztattowania terenu oraz
geometrii trasy sieci kanalizacyjnej.

5.6. Wyznaczenie poleenia obiektéw na sieci kanalizacji.

a)
b)

Dla kazdego z obiektow na sieci nhalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
wytyczenie osi obiektu,

wytyczenie punktoéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST-00 ,Wymagania ogélne” pkt VI.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z wytyczeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadz¢é wedtug ogolnych zasad oktenych

w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6 Zodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét.

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST-00 ,Wymgegagolne” pkt. VII.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) wytyczonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow jes¢sza obmiaru robot
zwiazanych z budowsieci kanalizacyjnej.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,Wymagagolne” pkt VIII.
8.2._Sposdb odbioru robat.

Odbior robét zwizanych z wytyczeniem trasy w terenie gpsje na podstawie
szkicéw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lubtpiatu z kontroli geodezyjnej,
ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PtATNOSCIL.
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”
pkt. IX.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osytrasinktow wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysééiowych,
- wyznaczenie kragdzi wykopow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrimheprzed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ robot zwhzanych z wyznaczeniem obiektow na sieci jegtiauy koszcie
robét zwhzanych z budowkanalizacji sanitarnej, ruragu ttocznego
i przepompowniciekow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykomyev@rac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaesivcji, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
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No gar®

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaqgmaj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sekaciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfgGiK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjng38< 1983.
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