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Mamy przyjemnosc przekazac w ranstwa recc roZdZicinie sictowlliczq plZcpoliipoOwiil
$ciekow. Urzadzenie zostalo zaprojektowane i wykonane w oparciu o aparatur¢ kontrolno-
pomiarowa znanych i sprawdzonych firm swiatowych. Szafa sterownicza wyposazona jest w
przekaznik programowalny oraz osprzet produkcji Moeller.

Nasza firma rozwiazuje kompleksowe problemy techniczne zwigzane ze sterowaniem,
metrologia i wizualizacja procesow przemystowych, poczawszy od fazy konsultacji i
projektu, poprzez kompletacj¢, dostawe urzadzen, wykonanie i wdrozenie konkretne)
aplikacji. Zapewniamy pelny serwis gwarancyjny i pogwarancyjny naszych urzadzen.

Bardzo chetnie dzielimy si¢ nasza wiedza i kazdy moze liczy¢ na naszg pomoc z
zakresu automatyzacji procesow przemystowych.

Glownym kryterium realizacji kazdego przedsigwzigcia naszej firmy jest niezawodnosé
dzialania zaprojektowanego i wykonanego ukladu w polgczeniu z satysfakcjq naszych
Klientow.

Zyczymy Panstwu zadowolenia i satysfakcji z eksploatacji naszego produktu.

Dokumentacja techniczno - ruchowa stanowi integralng czes¢ zainstalowanego
urzagdzenia. Podano w niej wskazowki oraz zasady obstugi, cksploatacji 1 konserwacji.
Dokumentacja ta nie uwzglednia jednak lokalnych przepisow, ktorych obowigzek
przestrzegania lezy po stronie Eksploatatora.

Rozdzielnia zasilajaco-sterownicza typu SP przeznaczona jest do zabudowy
zewnetrznej lub wewnetrznej. Laczy w jednej zwartej obudowie funkcje zabezpieczenia i
sterowania pomp zatapialnych, sygnalizacji oraz obstugi.

Szafy sterownicze przepompowni sciekéw dostarczane przez PUR AQUA System Sp.
z 0.0. wykonane sg z najwyzszg starannoscia i przy ciaglej kontroli jakosci.

3 . BEZPIECZENSTWO.

Ponizej podano podstawowe warunki bezpieczenstwa, ktore musza by¢ bezwzglednie
spelnione przy montazu, eksploatacji i konserwacji szafy sterowniczej przepompowni
scickow. Dlatego tez personel przeznaczony do obstugi i kontroli pracy pompowni Sciekow

musi si¢ z tymi warunkami zapoznac.

2.1 Kwalifikacje i szkolenie personelu.

Personel zatrudniony do obstugi, eksploatacji i konserwacji szafy sterowniczej
przepompowni  scickoéw musi dysponowa¢ odpowiednimi kwalifikacjami — posiadac
swiadectwo kwalifikacji min. E, uprawniajace do zajmowania si¢ eksploatacjg urzadzen na
stanowisku eksploatacji, wydane przez regionalny oddzial SEP - do wykonywania w/w prac.
Eksploatator musi doktadnie okresli¢ zakres odpowiedzialnosci, kompetencje i nadzor




personelu. Jezeli personel nie posiada dostateczne] wiedzy nalezy g0 Przcszkolic 1 doutzyt.
Na zlecenie Eksploatatora przepompowni sciekow szkolenie obstugi moze przeprowadzi¢
firma PUR AQUA System Sp. z 0.0.

Eksploatator musi zagwarantowac, Zze personel zrozumial tres¢ niniejszej

dokumentacji.

2.2 Zagrozenia przy nieprzestrzeganiu wytycznych dotyczacych
bezpieczenstwa.

Bezwzglednie nalezy przestrzegaé zasad bezpieczenstwa przy pracach z urzadzeniami
elektrycznymi. Nie przestrzeganie wytycznych dotyczacych bezpieczenstwa i przepisow BHP
moze powodowa¢ zagrozenie dla 0sob, zwierzat, jak i $srodowiska, a takze moze spowodowac
awarie urzadzenia lub jego zniszczenie. Ponadto nieprzestrzeganie tych wytycznych
powoduje utrate warunkow gwarancyjnych oraz utrat¢ wszelkich praw do odszkodowan.

Przykladowe zagrozenia wynikajace z nieprzestrzegania zasad bezpieczenstwa:

e awaria urzadzenia — przepompowni scickow

e niewlasciwe metody konserwacji i obstugi

e zagrozenia dla osob przez wptywy elektryczne, chemiczne i mechaniczne

e zagrozenie dla srodowiska spowodowane przerwami w pracy — wyciek sciekow

e powstanie gazow niebezpiecznych dla zdrowia i gazow palnych

23 Swiadomosé bezpieczenstwa.

Nalezy przestrzega¢ podanych w tej dokumentacji techniczno — ruchowej zasad
bezpieczenstwa, obowigzujgcych krajowych przepisow o zapobieganiu nieszcezgsliwym
wypadkom oraz wewngtrznych przepisow dotyczacych pracy, cksploatacji i bezpieczenstwa
wydanych przez uzytkownika.

Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa pracy dla eksploatatora:

e clementy gorace lub zimne stanowiace zagrozenie muszj byé zabezpieczone przed
dotknigeciem

e nie wolno zdejmowaé oston ruchomych czgsci podczas pracy urzadzenia

e wszelkie mogace wystapi¢ przecieki cieczy i gazow niebezpiecznych nalezy
odprowadzi¢ w sposob nie powodujgcy zagrozenia dla personelu

e nalezy wykluczy¢ zagrozenia ze strony energii elektrycznej (szczegoly patrz krajowe

przepisy SEP i lokalnego przedsigbiorstwa energetycznego) — wszystkie prace nalezy

wykonywa¢ przy wylaczonym napigciu zasilania w rozdzielni glownej
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montazu.

Obowigzkiem eksploatatora jest zadbanie o to, by wszelkie prace konserwacyjne,
przeglady 1 montaze wykonywane byly przez wykwalifikowany personel znajacy dokladnie
niniejsza dokumentacje¢ techniczno — ruchowa.

Wszelkich prac przy urzadzeniu winny by¢ wykonywane w czasie jego postoju.
Przepompownie przeznaczone do transportu mediow niebezpiecznych dla zdrowia musza by¢
zdckontaminowane przed rozpoczgciem czynnosci konserwacyjnych 1 naprawczych,
wymagajacych kontaktu personelu z roboczymi jej czesciami.

Bezposrednio po zakonczeniu prac nalezy zainstalowa¢ ponownie wszystkie ostony i

urzadzenia zabezpieczajace.

2.5 Samodzielna przebudowa i wykonywanie czesci zamiennych.

Przebudowy lub zmiany w konstrukcji szafy sterowniczej przepompowni sciekow
mozliwe sg tylko po uzgodnieniach z producentem urzadzenia. Oryginalne i autoryzowane
przez firm¢ PUR AQUA System Sp. z o0.0. czgsci zamienne sluza bezpieczenstwu i
prawidlowej pracy urzadzenia.

Stosowanie innych czesci lub ingerencja uzytkownika w uklad bez wiedzy i zgody
producenta urzadzenia uwalnia dostawcg od odpowiedzialnosci za wynikle z tego
niepozadane skutki w pracy szafy sterowniczej i powoduje utrat¢ gwarancji.

2.6 Niedopuszczalne sposoby eksploatacji.

Niezawodnos¢ pracy urzadzenia gwarantowana jest jedynie przy zachowaniu warunkow
pracy, dla jakich zostalo zaprojektowane i przy prawidlowej jego eksploatacji. W zadnym
razie nie wolno przekracza¢ podanych parametrow technicznych, granicznych warunkow
pracy oraz samowolnie zmienia¢ transportowanego medium (np. doprowadzaé¢ S$cieki

deszczowe, przemystowe, niebezpieczne dla pompowni sciekéw bytowych).

2.7 Transporti przechowywanie.

Szafa sterownicza pompowni $ciekow powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniu
suchym. Podczas transportu urzadzenie nie moze byé wstrzgéniete. Elementow elektrycznych

przepompowni sciekéw nie wolno przenosic i wieszaé za kable elektryczne.

3 . CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA.

Szafa sterownicza typu SP stuzy do sterownia praca przepompowni $ciekéw. Dla
zapewnienia wysokiej jakosci pracy oraz duzej niezawodnosci szafa sterownicza typu SP

zostata zaprojektowana i zbudowana w oparciu o podzespoly najwyzszej jakosci. Szafa




sterownicza moze pracowa¢ w trybie pracy automatyczne] (Cykl bezobstugowy) 1ub w Irybic
pracy recznej. Dla zapewnienia niezawodnosci i rownomiernego zuzywania si¢ pomp —

pracuja one w cyklu naprzemiennym. Szafa sterownicza stuzy do zasilania trojfazowych

pomp o napigciu zasilania 3x400V.

3.1 Dane techniczne.

Napiecie zasilania:

Liczba zasilanych pomp:

Moc znamionowa silnika pomp:

Pobér znamionowy pradu jednej pompy:
Rozruch pomp:

Wymiary zewngtrzne szaf obudowy:

Wymiary zewnetrzne komor kompensacyjnych:

Zakres temperatury pracy:

Tryb pracy:

Elementy montazowe rozdzielnicy:
Zabezpieczenie réznicowopragdowe:
Gniazdo remontowe

Zabezpieczenie nadmiarowopradowe pomp:
Stopien ochrony:

Pomiar poziomu scickow:

Kontrola poziomow awaryjnych:

3.2 Opis techniczny.

Szafa sterownicza posiada zabezpieczenia:

e roznicowo-pradowe

e zabezpicczenie przeciwprzepigeiowe kl. C

e zwarciowe kazdej pompy

e przeciazeniowe kazdej pompy

e przed zanikiem i zta kolejnoscia faz

e przed rownoczesnym wiaczeniem pomp

¢ nadmiarowopradowe uktadu sterowania

Funkcje szafy sterowniczej:

U,= 3 x (380-400)V, 50 Hz
)

“~

P=9,5 kW

I,=18,0A

softstart

800x600x300 (wys. x szer. x glgb.)
500x550x275

-25°C do 50°C

automatyczny, reczny

szafa stojgca

63A/30mA

10A

18,0 A

1P66

sonda hydrostatyczna

plywakowe sygnalizatory poziomu 2 szt.

e licznik czasu pracy i ilosci zalaczen niezalezny dla kazdej pompy

e praca r¢czna 1 automatyczna

e kontrola poziomu minimalnego (suchobieg) i poziomu maksymalnego (przelew)

e automatyczne przelaczenie na pompe sprawna w przypadku awarii jednej z pomp

e sygnalizacja stanu pracy pomp



e Kontrola trzech poziomow w dodatkowym ZD10rniku
e monitoring GSM-SMS:
Wysytane wiadomosci SMS:
- Awaria pompy nr 1
- Awaria pompy nr 2
- Poziom minimalny w zbiorniku pompowni
- Poziom maksymalny w zbiorniku pompowni
- Otwarcie szafy sterowniczej
- Zbiornik dodatkowy — poziom maksymalny
- Zbiornik dodatkowy — poziom maksymalny krytyczny

UWAGA: PO _OSIAGNIECIU POZIOMU MAKSYMALNEGO KRYTYCZNEGOW
ZBIORNKU _DODATKOWYM _BLOKOWANA _JEST _PRACA _ UKLADU
- STEROWANIA POMPOWNIA

4 . MONTAZ SZAFY STEROWNICZEJ.

Montaz szafy sterowniczej przebiega nastgpujaco:

e Rozdzieli¢ szafe sterowniczg od komory kompensacyjne)

e przymocowac¢ komorg¢ kompensacyjna do pokrywy pompowni lub do fundamentu (w
zaleznosci od sposobu montazu) za pomocg kotew.

e skrecic szafg sterownicza z komora kompensacyjna

» przeciagna¢ kable zasilajace, kable pomp i kable sterownicze i wprowadzi¢ do szafy

sterowniczej przez dtawiki

S} . PODLACZENIE ELEKTRYCZNE.

Wszelkie czynnosci zwigzane z podlaczeniem pomp do szafy sterowniczej jak i
przylaczenie ich do instalacji elektrycznej powinny by¢ wykonywane tylko przez osoby
posiadajace odpowiednie uprawnienia do wykonywania tego typu prac, zgodnic z
obowigzujacymi przepisami.

UWAGA: Wszystkie prace nalezy wykonywaé przy wylaczonym napieciu

zasilania.

Przed zejSciem obstugi do zbiornika pompowni nalezy bezwzglednie odlaczyé

napiecie zasilania dla szafy sterowniczej pompowni $ciekow.

Niestaranne lub nieprawidlowe podlaczenie moze spowodowaé uszkodzenie
urzgdzenia lub jego zniszczenie i moze wiazaé si¢ z utrata gwarancji na szafe
sterownicza jak i na zastosowane pompy.
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Kabel zasilajacy podiaczamy do zaciskow L1, L2, L3, N i PE i kontrolujemy czy mamy
prawidlowa kolejnos¢ faz — sygnalizacja za pomoca diod na czujniku kolejnosci i zaniku fazy
CKF-316:

e sSwieci dioda zielona - podlaczenie prawidtowe

e sSwieci dioda czerwona — podlaczenie nieprawidlowe, nalezy zamienic¢ kolejnos¢ fazy

L2 L3 i ponownie skontrolowac

e nic swieci zadna dioda — brak fazy

0 e o
ar o] ] P ] S e R B o B e e S S R R e B S B B S N =
2 = =
1 |
1 |
' |
1 |
& —I B _l i W
K3 . Mo '-’-‘L ‘tir.
™ b ‘ | 1 5 & Viw
Kobel zosilojgcy  POMPA 1 POMPA 2 B OH O # : by oH, ,é
ki iy B2

Rys. 5.1. Listwa przylaczeniowa — Listwa X1.

Nastgpnie podigczamy kable zasilajace silniki pomp - przewody fazowe, przewod
ochronny, oraz przewody od zabezpieczenia termicznego (jezeli pompa jest w nie
wyposazona). W przypadku, gdy silnik pompy nie jest wyposazony w zabezpieczenie
termiczne nalezy zmostkowa¢ zaciski listwy X1 nr 4, 519, 10. Po podtaczeniu kabli pomp
sprawdzi¢ kierunek wirowania pomp, patrzac na wirnik i jezeli jest on prawidlowy, mozemy
zapuscic pompy do zbiornika. Prawidlowy kierunek wirowania pomp jest zaznaczony na
korpusie pompy.

Podlgczenie plywakow:

* kabel, w jaki s3 wyposazone plywaki np. typu NLP 110 f. Nivelco, maja trzy
przewody, do podiaczenia wykorzystujemy przewody o kolorze czarnym i brazowym i
podtaczamy je zgodnie z rysunkiem nr 5.1 - wykorzystujemy styki NO.
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wiazu i prowadnic znajdujacych si¢ w zbiorniku.

Po podtaczeniu kabla zasilajacego szafe, kabli zasilajacych silniki pomp, przewodow
sygnalizacyjnych i sterowniczych nalezy wykona¢ pomiary elektryczne zgodnie z
obowigzujacymi przepisami i wymaganiami bezpieczniej pracy urzadzenia dla obstugi.

6 . URUCHOMIENIE.

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy sprawdzi¢:

e czy przylacze jest uziemione i zgodne z obowiazujgcymi przepisami oraz czy kable
zasilajace pomp nie sa uszkodzone (niedopuszczalne jest uruchomienie oraz
cksploatacja pomp, ptywakowych sygnalizatoroéw poziomu z uszkodzonymi kablami
tj. przetarcia izolacji, gole zyly, peknigcia, zagniecenia, itp.)

e sprawdzic¢ czy zostaly otwarte zasuwy w rurociggu tlocznym

e wlaczy¢ zasilanie szafy sterowniczej

e przelacznikiem W1 przelaczy¢ na pozycije SIEC, sprawdzi¢ wartos¢ napigcia
zasilajacego

e poziomy zalaczen i wylgczen pomp sa zalezne od wysokosci zawieszenia
ptywakowych sygnalizatorow poziomu

e wszystkie zabezpieczenia ustawi¢ w pozycje ON i | (wlaczone)

e przelacznik pracy S1 ustawic na AUTO

e napelni¢ zbiornik woda lub sciekami i obserwowaé reakcje ukladu sterujacego —
powinno nastapi¢ automatyczne zalgczenie pomp zgodnie z algorytmem. Cykl
kontrolny powtdrzy¢ minimum trzy razy.

e sprawdzi¢ prac¢ pomp w trybie pracy recznej

e sprawdzi¢ dzialanie sygnalizacji alarmowej

e skontrolowa¢ amperomierzem pobor pradu przez pompy i sprawdzic czy jest zgodny z
tabliczka znamionowa pompy — wartos¢ pobieranego pradu nie moze by¢ wieksza od
pradu znamionowego In danej pompy

® ustawic¢ wartos¢ pradu przecigzeniowego na wylacznikach silnikowych

e zmierzy¢ napigcie zasilania bez obciazenia i z obcigzeniem maksymalnym

V4 . ZASADA DZIALANIA.

7.1 Tryb pracy automatycznej.
Pomiar poziomu sciekow jest realizowany przez ptywakowe czujniki poziomu.

Przekaznik programowalny na podstawie informacji dostarczonych przez ptywakowe
czujniki poziomu steruje zalgczeniami pomp utrzymujac poziom sciekow w zbiorniku w




zadanych granicach. Tryb pracy automatyczne) mamy w przypadku, gdy przeigCznii Totadit
pracy S1 znajdujace si¢ na drzwiach wewngtrznych ustawimy w pozycj¢ AUTO.

W momencie, gdy przetaczniki rodzaju pracy sa w pozycji 0 nie nastgpi automatyczne
uruchomienie pomp.
UWAGA: PO OSIAGNIECIU POZIOMU MAKSYMALNEGO KRYTYCZNEGOW
ZBIORNKU DODATKOWYM BLOKOWANA JEST PRACA UKLADU
STEROWANIA POMPOWNIA

7.2 Tryb pracy recznej.

Tryb pracy recznej powinien by¢ stosowany tylko w przypadku awarii ukfadu
sterowania automatycznego lub w celach serwisowych. Aby zalaczy¢ do pracy zadana pompeg
nalezy przelacznik rodzaju pracy S1 ustawi¢ w pozycj¢ RECZNE oraz przyciskiem START
zalaczy¢ pompe - zostaje uruchomiona pompa. Nie zaleca sig dokonywania rozruchu
recznego Jednoczcsnu, “obu pomp. Praca pompy nie zalezy od poziomu scickow w pompowni,
a jej wylaczenie nastapi w momencie osiagnigcia poziomu minimalnego sygnalizowanego
przez plywakowy sygnalizator poziomu (wskaznik suchobiegu) lub po przelaczeniu
przelacznikiem rodzaju pracy w pozycjg 0.

W przypadku, gdy jest uszkodzony ptywakowy sygnalizator poziomu minimalnego,
nalezy kontrolowaé poziom cieczy w zbiorniku, aby nie dopusci¢ do pracy pomp ,,na sucho”.

UWAGA:

Uklad wyposazony jest w przycisk umozliwiajacy blokad¢ suchobiegu. W celu
pominiecia suchobiegu nalezy nacisnaé i przytrzymaé przycisk S6 zlokalizowany na
wewnetrznych drzwiach szafy sterowniczej. Umozliwia on spompowanic Sciekow w
pompowni do poziomu ponizej ustawionego poziomu suchobiegu. Nie nalezy
wpompowywaé Sciekéw do poziomu, przy ktérym pompy pracuja ,,Na Sucho” co moze
doprowadzi¢ do ich uszkodzenia i utraty praw gwarancyjnych.

UWAGA: nie przestrzeganie w/w zalecen moze doprowadzi¢ do utraty gwarancji na
pompy.

8 . ALGORYTM STEROWANIA.

1. Sterowanic praca pomp odbywa si¢ w oparciu 0 poziom sciekéw w pompowni:
a) wylacz,
b) zalacz (praca jednej pompy),
¢) przelew (praca dwoch pomp),

d) alarm — po 90 sekundach od momentu osiagnigcia poziomu przelewu.

10



2. Proces pompowania rozpocznie si¢ automatycznic, gdy poziom napiywdjqtyti
$ciekow przekroczy ustawiony poziom b)zalacz. Do pracy zostaje zataczona jedna
pompa.

3. Gdy poziom scickow opadnie ponizej a)wylgez pompa jest automatycznie wyfaczana.

4. Przy ponownym osiagnigciu poziomu sciekOw po przekroczeniu zakresu b)zalgez i
osiggni¢ciu poziomu przelew, nastapi zalgczenie nastgpnej pompy (praca pomp
odbywa si¢ naprzemiennie).

5. W przypadku, gdy ilos¢ naptywajacych écickow jest wigksza od ilosci
przepompowanych $cickow przez jedna pracujgca pompg i po przekroczeniu przez
$cieki poziomu c¢)przelew zostanie wiaczona druga pompa. Obie pompy pracuja do
momentu spompowania scickow do poziomu a)wylacz.

6. Osiagni¢cie ponowne poziomu scickow b)zalgez spowoduje rozpoczgcie kolejnego
cyklu wypompowywania.

7. W przypadku, gdy przekaznik programowalny nie zalaczy zadnej pompy po
osiagnieciu poziomu c)przelew pompy zostana zalaczone przez ptywak poziomu
maksymalnego.

8. W przypadku, gdy ulegnie awarii zasilacz Z, przekaznika programowalnego PLC,
praca pomp bedzie sterowana poprzez plywaki poziomu minimalnego i plywaka
poziomu maksymalnego. Do kazdego procesu wypompowania beda zalaczane dwie
pompy razem.

9. Po wypompowaniu $cieckow przez pompy ponizej poziomu a)wylaez 1 jesh
przekaznik programowalny nie wylaczy pracujgcych pomp, wylaczenie nastapi
poprzez ptywak poziomu minimalnego, (ktory stanowi jednoczesnie zabezpieczenie
pomp przed praca w suchobiegu).

10. Pompy zabezpieczone sg przed rownoczesnym zataczeniem, ktére mogloby nastapic,
np.: przy duzym naptywie sciekow, wylaczeniu napigcia zasilania.

11. Sygnalizacja stanéw alarmowych i awarii na wyswietlaczu przekaznika
programowalnego:

» Awaria P1 (awaria pompy pierwszej)

= Awaria P2 (awaria pompy drugiej), )

. Przelew (zbyt duzy naptyw sciekéw — po 90 sekundach od momentu wystapienia)

«  Suchobieg (scieki zostaly wypompowane ponizej poziomu ptywaka minimalnego)

Kazdy z zaistnialych stanow spowoduje zalaczenie optycznej sygnalizacji

zewnetrzne).

Kasowanie sygnatu optycznego nastgpuje w momencie ustgpienia stanu awaryjnego.
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9 . OPIS PRZEKAZNIKA PROGRAMOWALNEGO.

9.1 Informacje ogdlne.

Przekaznik programowalny jest umieszczony na drzwiach wewnetrznych wraz z
panelem operatorskimi stuzy do sterowania pracg pompowni oOraz programowania 1
wyswietlania czasu pracy pomp i ilosci zalgczen oraz wyswietlania komunikatéw o stanach
alarmowych i awaryjnych pracy pompowni Scickow. Wyglad zewngtrzny panelu
przedstawiono na rysunku 9.1.

Rys. 9.1. Widok panelu operatorskiego przekaznika programowalnego.

Widok poszczegolnych klawiszy przedstawiono na rysunku 9.2.
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e Rys. 9.2. Rozklad klawiszy na panelu operatorskim.
1. Klawisz Enter — kasowanie elementu w programie

2. Klawisz i — powr6t do menu glownego

3. Klawisze - przesuwanie kursora, wybieranic punktéw menu,
ustawianie liczb, stykow i wartosci.

4. Klawisz OK. — zapisanie danych do pamigci

9.2 Programowanie przekaznika programowalnego PLC.

Wszystkie wskazania wyswietlacza sa w jezyku polskim. Na kazdej ze stron znajduje
e si¢ podstawowy opis poruszania po wskazaniach wy$wietlacza.

Po wlgczeniu zasilania przekaznika programowalnego na wyswietlaczu pojawia si¢
__cekran startowy przedstawiony na rysunku 9.2.1.

Rys. 9.2.1. Ekran startowy.
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Po nacisnigciu klawisza e przechodzimy do ekranu Menu, na kiorym
wybieramy Parametry pracy lub mozemy sprawdzi¢ czy sg aktywne alarmy. Powrétdo
ekranu startowego za pomoca klawisza ,,i”

Rys. 9.2.2a. Ekran Menu.

. Rys. 9.2.2b. Ekran roboczy z wyswietlana ilodciq zalaczen pomp.

Po nacisnigciu klawisza ' przechodzimy do ekranu roboczego, na ktorym
wyswictlane sg aktualne stany alarmowe lub informacja ich braku.
Wybierajac z menu Parametry pracy wyswietla si¢ ekran Statusu pracy pomp: praca auto,

wylaczona, awaria.

Rys. 9.2.3. Ekran roboczy z informacja o statusie pracy pomp.

. Wybierajac cyfr¢ | lub 2 lub za pomoca strzalek przemieszczamy si¢ do ckranow

informujacych nas o pracy: ilos¢ zalgczen, czas pracy.

Rys. 9.2.3. Ekrany robocze z informacjami roboczymi.
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sygnalizatory poziomu poprzez przejscie strzatkami zgodnie z podpowiedziami w sterowniku.
Mamy do dyspozycji ekrany:

Po nacisni¢ciu klawisza ,,i”" wracamy do ekranu ze ,,Statusem pracy”.

Sygnalizacj¢ stanéw alarmowych pracy i prac¢ lampy zewnetrznej kasujemy za
pomoca klawisza ,,Enter”

10 . OBSLUGA | EKSPLOATACJA.

Przepompownia sciekéw pracuje w cyklu automatycznym i wszelkich regulacji czy

zmian jej parametrow moga dokonywac tylko osoby upowaznione i posiadajace stosowne

uprawnienia do wykonywania tego trybu prac..
Uzytkownik ukladu sterowania silnikami pomp powinien zna¢ Instrukcje obstugi

i eksploatacji pomp sciekowych.

Nalezy bezwzglednie przestrzegaé zasad bezpieczenstwa dotyczacych pracy z
urzadzeniami elektrycznymi:
—  jakiekolwiek zmiany w uktadzie zasilania i sterowania sa niedopuszczalne,
—  napraw ukladu moze dokonywac¢ tylko wyspecjalizowany serwis producenta,
—  zabrania si¢ dokonywania jakichkolwiek zmian w parametrach ukladu sterowania.
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odlaczeniu wylacznikiem glownym zasilania elektrycznego od szafy sterowniczej.

Personel obslugi stacji winien prowadzi¢ notatki eksploatacyjne w szczegolnosci
dotyczace:
—  produkeji Sciekow,
— rodzaju sterowania ukladu,
—  okresow braku zasilania stacji w energi¢ elektryczna,
— nietypowych standéw pracy uktadu.
Automatyczne wylaczenie silnika pompy przy sterowaniu r¢cznym moze nastgpic
w przypadku:
— braku lub obnizenia si¢ napigcia zasilajgcego ponizej dopuszczalnej wartosci (powtorne
pojawienie si¢ napigcia znamionowego automatycznie zatacza ukfad do pracy)
— przeciazenia pradowego silnika pompy sciekowej
— awarii zasilania ukladu sterowania
— obnizenia poziomu $ciekow ponizej poziomu minimalnego.

W przypadku wystapienia dlugotrwalego przeciazenia pradowego silnika nastgpuje
automatyczne rozlaczenie =zasilania pompy poprzez rozlacznik silnikowy. Stan ten
sygnalizowany jest Swieceniem czerwonej lampki AWARIA oraz zostaje zalaczone
zewngtrzna sygnalizacja optyczna. Przed ponownym zalaczeniem rozlgcznika silnikowego do
pracy nalezy sprawdzi¢ 1 usuna¢ przyczyne awarii.

W przypadku wystapienia nietypowych stanow pracy nalezy sprawdzic:

1. Polozenie wytacznikéw nadmiarowo — pradowych Q1, Q2, F1.

2. Swiecenie diod informacyjnych na czujniku kontroli faz oznaczonym na schemacie
elektrycznym jako CKF-316:

a. Swiecenie diody zielonej — prawidlowe napiecie zasilajace ukladu.

b. Brak swiecenia diody — zanik napigcia jednej fazy.

¢. Swiecenie diody czerwonej — nieprawidtowa kolejnosé faz.

Wszelkie naprawy i diagnostyke ukladu powinien przeprowadza¢ personel
techniczny posiadajacy do tego stosowne uprawnienia. W przypadku pojawienia si¢
usterek w pracy ukladu nalezy bezzwlocznie skontaktowaé si¢ z producentem szafy
sterowniczej.

W ramach okresowej obstugi nalezy:

* sprawdzi¢ stan polgczenia Srubowego uziemienia ochronnego szafy sterowniczej
pompowni sciekow

e sprawdzi¢ prawidlowe dzialanie wylacznika réznicowopradowego przyciskiem TEST,

zalecana kontrola minimum jeden raz w miesiacu.
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listwie podtaczeniowej LISTWA X1

* wykonac ogledziny stanu urzadzen i aparatow

e sprawdzi¢ stan potaczenia przewodow na zaciskach srubowych wylacznikow

silnikowych i stycznikow 1 innych elementach wyposazenia szafy sterowniczej

e sprawdzi¢ ptywaki i ewentualnie wykona¢ ich czyszczenie, gdy na nich jest duzo

osadu

¢ wykonac kontrol¢ wartosci nastaw zabezpieczen

e przestrzega¢ ogolnych zasad bezpieczenstwa i higieny pracy oraz przepisow o

ochronie przeciwporazeniowej.

Wszelkie nieprawidtowosci dotyczace stanu i dzialania urzadzen nalezy odnotowaé w

ksiazce eksploatacji stacji.

11 . WYKAZ CZESCI ZAMIENNYCH.

Przekaznik programowalny PLC JZ10-R16 Unitronics
Czujnik kontroli faz CKF CKF-316 F&F
Wylacznik silnikowy Q1,Q2, PKZMO0-20 ABB
Wytacznik instalacyjny Fl KS6/1-B4 Kanlux
Wytacznik instalacyjny F2 KS6/1-B10 Kanlux
Wylacznik réznicowopradowy FRP1 CFl6-63/4/003 | Moeller
Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe OPP KM KVR
Przetacznik sie¢ — 0 — agregat WG Lk40-72N Elektromet
Softstart SF1, SF2 PSR-25 ABB
Zasilacz z Wipos Wieland
KP1,KP2,KPS,KPP,KSF
Przekazniki 230VAC, 4P 1, KSF2, KZR, Seria 55 Finder
KZM,KZMK
KP1,KP2,KPS,KPP,KSF Finder
Gniazdo do serii 55 1, KSF2, KZR, Seria 94
KZM,KZMK
Przekazniki 230VAC, 2P KZ, KA Seria 40 Finder
Gniazdo do serii 40 KZ, KA Seria 95 Finder
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Termostat Term KTOO011 Stego
Ogrzewacz EG HGK Stego
Ptywakowy sygnalizator poziomu PLS, PLP NLP110 Nivelco
Listwa przylaczeniowa X0, X1 WK Wieland
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